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Instrukcje obstugi w innych jezykach mozna znalez¢ na stronie internetowej: https://www.ecovacs.com.




WAZNE WSKAZOWKI DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

WAZNE WSKAZOWKI DOTYCZACE

BEZPIECZENSTWA
Podczas korzystania z urzgdzenia elektrycznego

nalezy zawsze przestrzegac¢ podstawowych
zasad ostroznosci, w tym:

PRZED UZYCIEM TEGO URZADZENIA
PRZECZYTAJ WSZYSTKIE INSTRUKCJE
ZACHOWAJ TE INSTRUKCJE

1. Urzadzenie moze by¢ obstugiwane przez dzieci
w wieku od ésmego roku zycia oraz osoby z ob-
nizonymi zdolnosciami fizycznymi, zmystowy-

mi badz umystowymi, a takze przez osoby bez
doswiadczenia i wiedzy na temat obstugi, jesli
odbywa sie to pod nadzorem, badz udzielono im
instrukcji bezpiecznej obstugi urzadzenia i rozu-
miejg zagrozenia z nim zwigzane. Dzieciom nie
wolno bawic¢ sie tym urzadzeniem. Czyszczenie

i konserwacja urzadzenia nie moga by¢ wykony-
wane przez dzieci bez nadzoru.

2. Oczys¢ obszar do sprzatania. Usun przewody za-
silajgce i mate przedmioty z podtogi, ktére moga
splata¢ urzadzenie. Umiesc fredzle pod dywanem
| podnies z podtogi takie rzeczy jak zastony i ob-
rusy.

10.

Jesli na obszarze czyszczenia wystepuje spa-
dek z powodu stopnia lub schoddw, nalezy przy
pierwszym uzyciu uruchomic urzadzenie pod
nadzorem, aby upewnic sig, ze moze ono wykryc
stopien bez upadku. Umieszczenie bariery przy
krawedzi moze by¢ konieczne, aby urzgdzenie
nie spadato. Nalezy upewnic sie, ze bariera nie
stanowi zagrozenia.

Uzywac tylko w sposéb opisany w tej instrukcii.
Nalezy uzywac tylko akcesoriow zalecanych lub
sprzedawanych przez producenta.

TYLKO do uzytku DOMOWEGO. Nie nalezy ko-
rzystac z urzadzenia w srodowisku zewnetrznym,
komercyjnym ani przemystowym.

Nie uzywaj urzgdzenia bez pojemnika na kurz i/
lub bez zatozonych filtréw.

Nie korzystaj z urzgdzenia w miejscach, w ktd-
rych znajdujg sie zapalone swieczki lub delikatne
przedmioty.

Utrzymuj wtosy, luzng odziez, palce i wszystkie
czesci ciata z dala od dowolnego otworu i rucho-
mych czesci urzgdzenia.

Nie korzystaj z urzadzenia w pomieszczeniu,

w ktérym spi niemowle lub dziecko.

Nie korzystaj z urzadzenia w skrajnie zimnych lub
goracych warunkach (ponizej -5°C lub powyzej
40°C). kaduj robota w temperaturze powyzej
0°C/32°F i ponizej 40°C/104°F,
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Nie uzywaj urzgdzenia na powierzchniach mo-
krych lub ze stojacg woda.

Dopilnuj, aby urzadzenie nie zbierato duzych
przedmiotow, takich jak kamienie, duze kawatki
papieru, ani zadnych przedmiotow, ktére mogty-
by zablokowac urzgadzenie.

Nie uzywaj urzgdzenia do zbierania palnych lub
tatwopalnych materiatéw, takich jak benzyna,
toner do drukarki lub kopiarki, ani nie uzywaj go
w miejscach, gdzie moga sie znajdowac.

Nie uzywaj urzgdzenia do zbierania elementow
palacych sie lub dymiacych, takich jak papierosy,
zapatki, goracy popiodt lub czegokolwiek, co moze
powodowac pozar.

Nie wktadaj przedmiotéw do wlotu ssgcego. Nie
korzystaj z urzgdzenia, jesli wlot ssacy jest zablo-
kowany. Wlot powietrza powinien by¢ wolny od
kurzu, widkienek, wtosow lub innych przedmio-
tow, ktore moga zmniejszyC przeptyw powietrza.
Jegli przewdd zasilajacy jest uszkodzony, musi
zostaé on wymieniony przez producenta lub jego
przedstawiciela, aby uniknac niebezpieczenstwa.
Przed czyszczeniem lub konserwacjg urzadzenia
nalezy WYLACZYC przetgcznik zasilania.

Typ akumulatora litowego odpowiedni do staciji
CH2497F to: maks. 4 ogniwa, maks. napiecie
znamionowe 14,4 V (prad staty), pojemnosc zna-
mionowa 5800 mAh. Przed usunigciem urzadze-
nia nalezy wymontowac akumulator i zutylizowac
go zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

19,
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Nalezy zutylizowa¢ zuzyte akumulatory zgodnie
z lokalnymi przepisami.

Nie nalezy pali¢ urzadzenia, nawet jesli jest po-
waznie uszkodzone. Akumulatory moga eksplo-
dowac w ogniu.

Urzadzenie musi by¢ uzytkowane zgodnie z in-
strukcjami podanymi w niniejszej instrukcji obstu-
gi. Ecovacs Home Service Robotics nie ponosi
odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody lub
uszkodzenie ciata spowodowane niewtasciwym
uzyciem.

Robot zawiera akumulatory, ktére moga by¢ wy-
mieniane jedynie przez wykwalifikowanych pra-
cownikéw. Aby wymienic lub wyja¢ akumulator,
skontaktuj sie z dziatem obstugi klienta.

Nalezy upewnic sie, ze napiecie zrodta zasilania
odpowiada napieciu zasilajgcemu oznaczonemu
na stacji OMNI.

Uzywaj tylko oryginalnego akumulatora i stacji
OMNI dotgczonej do urzadzenia przez producen-
ta. Zakaz uzywania baterii nietadowalnych.
Uwazaj, aby nie uszkodzi¢ przewodu zasilajg-
cego. Nie ciggnij, nie przenos$ urzadzenia lub
stacji OMNI trzymajac za przewdd zasilajgey, nie
uzywaj przewodu zasilajgcego jako uchwytu, nie
zamykaj drzwi na przewodzie zasilajagcym, ani
nie ciggnij przewodu zasilajgcego wokét ostrych
krawedzi lub naroznikdw. Nie przejezdzaj urzg-
dzeniem przez przewdd zasilajgcy. Przewdd
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zasilajgcy nalezy trzymac z dala od gorgcych
powierzchni.

Nie nalezy uzywac stacji OMNI, jesli jest uszko-
dzona. Jesli zasilacz ulegt zniszczeniu lub dziata
nieprawidtowo, nie zalezy go naprawia¢ ani ko-
rzystac z niego nadal.

Nie nalezy korzysta¢ z urzadzenia z uszkodzo-
nym przewodem zasilajgcym lub gniazdem. Nie
uzywaj urzgdzenia ani stacji OMNI, jesli nie dzia-
tajg prawidtowo, zostaty upuszczone, uszkodzo-
ne, pozostawione na zewnatrz lub w kontakcie

z woda. Muszg zostac¢ naprawione przez produ-
centa lub jego przedstawiciela w celu unikniecia
zagrozenia.

Przed czyszczeniem lub konserwacja stacji OMNI
nalezy odtgczy¢ wtyczke przewodu zasilajgcego
od gniazdka elektrycznego.

Wyjmij urzadzenie ze stacji OMNI i WYLACZ
urzadzenie za pomoca wytgcznika zasilania, za-
nim wyjmiesz akumulator w celu utylizacji urza-
dzenia.

Jesli nie uzywasz stacji OMNI przez dtuzszy czas,
odtgcz jg od zasilania.

Jesli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy
czas, wylacz go w celu przechowania oraz odigcz
stacje OMNI od zasilania.

OSTRZEZENIE - Zbiornik na wode nalezy napet-
niaC¢ wytgcznie czysta woda.

33. OSTRZEZENIE: Do tadowania akumulatora nale-
zy uzywac tylko odigczanej jednostki zasilajgce;
CH2497F dostarczonej z urzgdzeniem.

Aby spetni¢ wymogi zwigzane z poddaniem dziata-

niu fal radiowych, podczas pracy urzgdzenia nalezy

zachowacé odlegtos¢ 20 cm miedzy urzgdzeniem a

osobami znajdujacymi sie w poblizu.

Zeby zapewni¢ zgodnos¢ z tymi wymogami, przeby-

wanie w mniejszej odlegtosci nie jest zalecane. Ante-

na uzyta w tym przekazniku nie powinna by¢ umiesz-
czona w poblizu innych anten lub przekaznikdw.

Aktualizacja urzadzenia

Zazwyczaj niektére urzadzenia sg aktualizowane co

dwa miesigce, ale nie zawsze tak doktadnie.

Niektdre urzgdzenia, zwtaszcza wprowadzone do

sprzedazy ponad trzy lata temu, zostang zaktuali-

zowane tylko w przypadku wykrycia i koniecznosci
naprawy krytycznej luki.

Aby sprawdzi¢ aktualng wersje oprogramowania i

wigczy¢ automatyczne aktualizacje, przejdz do Usta-

wienia > Ustawienia zaawansowane robota > Infor-
macje o robocie > Aktualizacja w aplikacji (Settings

> Robot Advanced Settings > About Your Robot >

Update in the app). Wyswietlana jest tam aktualna

wersja; dotknij Aktualizuj (Update), aby wejs¢ na

strone i wybierz Automatyczna aktualizacja (Automatic

Update), aby ja wtgczyc.
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Ostrzezenie: Goraca powierzchnia

Transformator izolujgcy odporny na
zwarcia

Zasilacz przetaczajacy

Tylko do uzytku w pomieszcze-
niach.

Prad staty

Prad zmienny

Przed tadowaniem nalezy zapoznac
sie z instrukcja.

Polaryzacja gniazda tadowania

Fa B |1 |D|@ @ |

Miniaturowy bezpiecznik zwtoczny
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Zdalny nadzér przeznaczony jest wytgcznie do
prywatnego uzytku w niepublicznych, prywatnych
miejscach wytacznie w celu samo-ochrony i poje-
dynczej kontroli. W przypadku wykorzystania nalezy
pamietac¢ o lokalnych zobowigzaniach prawnych
dotyczacych ochrony danych. Zakaz nadzoru miejsc
publicznych, zwtaszcza w celach tajnych i/lub ze
strony pracodawcy, bez uzasadnionych powoddw.
Nieuzasadnione uzycie odbywa sie wytacznie na
ryzyko i odpowiedzialnos¢ uzytkownika.



Oswiadczenie 0 zgodnosci z przepisami Unii Europejskiej
Informacije dla uzytkownikow dotyczace usuwania
zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego

p=¢

Ten symbol umieszczony na produkcie lub jego
opakowaniu oznacza, ze zuzytego sprzetu elek-
trycznego i elektronicznego nie nalezy usuwac wraz
ze zwyktymi odpadami z gospodarstw domowych.
Aby zapewni¢ prawidtowa utylizacje, obowigzkiem
uzytkownika jest przekazanie zuzytego sprzetu do
wyznaczonych punktow zbiorki.

Prawidtowa utylizacja tych produktow pomoze
zaoszczedzi¢ cenne zasoby oraz zapobiec poten-
cjalnym negatywnym oddziatywaniom na ludzkie
zdrowie i Srodowisko naturalne wynikajgcym z nie-
prawidtowej utylizacji odpadow.

Aby zwrocic¢ zuzyte urzadzenie, skorzystaj z bez-
ptatnych systemow zwrotu i zbidrki, albo skontaktu;
sie ze sprzedawca, u ktérego urzadzenie zostato
zakupione. Skontaktuj sie z wtadzami lokalnymi, aby
uzyskac szczegotowe informacje na temat najbliz-
szego wyznaczonego punktu zbidrki.

Zgodnie z krajowymi przepisami za nieprawidtowg
utylizacje tego rodzaju odpaddéw moga zostac nato-
Zzone grzywny.

Informacje dla uzytkownikéw dotyczace
usuwania zuzytych baterii i akumulatoréw

A

Ten symbol oznacza, ze zuzytych baterii i akumulato-
row nie nalezy usuwac wraz ze zwyktymi odpadami

z gospodarstw domowych. Panstwa udziat jest waz-
nym wktadem na rzecz minimalizacji negatywnego
wpltywu zuzytych baterii i akumulatoréw na Srodowi-
sko naturalne i ludzkie zdrowie. W celu zapewnienia
prawidtowego recyklingu mozna przekazac opisywane
urzadzenie albo zawarte w nim baterie lub akumulato-
ry do sprzedawcy lub wyznaczonego punktu zbiorki,
co jest bezptatne.

Prawidtowa utylizacja tych produktéw pomoze zaosz-
czedzi¢ cenne zasoby oraz zapobiec potencjalnym
negatywnym oddziatywaniom na ludzkie zdrowie i
Srodowisko naturalne wynikajgcym z nieprawidtowe;
utylizacji odpadow.

Zgodnie z krajowymi przepisami za nieprawidtowa
utylizacje tego rodzaju odpaddéw moga zostaé natozo-
ne grzywny.

Istniejg oddzielne systemy zbidrki zuzytych baterii

| akumulatorow.

Prosimy o prawidtowa utylizacje baterii i akumulatorow
w lokalnym punkcie zbiérki odpaddw/recyklingu.
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Dyrektywa w sprawie ograniczenia stosowania
niektérych niebezpiecznych substanciji (RoHS)

Niniejszym Ecovacs Home Service Robotics Co.,
Ltd. oswiadcza, ze cate urzgdzenie, tgcznie z jego
elementami (kable, przewody itp.), spetnia wyma-
gania Dyrektywy 2011/65/UE (RoHS) ze zmianami
wprowadzonymi w Dyrektywie Delegowanej Komisji
(UE) 2015/863 w sprawie ograniczenia stosowania
niektorych niebezpiecznych substancji w sprzecie
elektrycznym i elektronicznym (,RoHS wersja prze-
ksztatcona” lub ,,RoHS 2.07).

Dyrektywa w sprawie sprzetu radiowego

Niniejszym Ecovacs Home Service Robotics Co.,
Ltd. oswiadcza, ze produkt wymieniony w tej sekcji
spetnia podstawowe wymagania i inne odpowiednie
postanowienia okreslone w Dyrektywie 2014/53/UE
W sprawie sprzetu radiowego.

PLIS8

Autoryzowany przedstawiciel w Europie:

C € ECOVACS Europe GmbH

Holzstrasse 2 | D-40221 Dusseldorf | Niemcy
Niniejszym Ecovacs Home Service Robotics Co.,
Ltd. oswiadcza, ze urzadzenie spetnia podstawowe
wymagania okreslone i inne odpowiednie postano-
wienia Dyrektywy 2011/65/UE (RoHS) ze zmianami
wprowadzonymi w Dyrektywie Delegowanej Ko-
misji (UE) 2015/863 oraz okreslone w Dyrektywie
2014/53/UE w sprawie sprzetu radiowego.
Deklaracje zgodnosci mozna przejrze¢ pod naste-
pujacym adresem:
https://www.ecovacs.com/global/compliance




ELEMENTY ZESTAWU

@ Zawarto$é opakowania

ROBOT DEEBOT Stacja OMNI Podstawa

nnnnnnnnnnnnnn

Instrukcja Przewdd zasilajacy
obstugi

* Rysunki zawarte w niniejszej instrukcji stuzg wytacznie jako przyktady i moga
réznic sie od rzeczywistego wygladu urzadzenia. Wyglad produktu i specyfikacje
moga ulec zmianie bez dodatkowych powiadomien.

@ Rysunek produktu

1. Robot DEEBOT - widok z przodu

Przyciski na robocie DEEBOT:
Nacisniecie: przetagczenie miedzy uruchomieniem/wstrzymaniem/kontynuacija

pracy urzadzenia

Krétkie nacisniecie i przytrzymanie przez trzy sekundy: Powr6t do stacii

Dwukrotne dotkniecie: zwolnienie/cofanie mopa

(Robot DEEBOT nie znajduje sie w stacj)

Modut unikania
przeszkod

Kamera Al

N

Dodatkowe Swiatto
(tylko wybrane
modele)

Modut nawigacji

\

2. Robot DEEBOT - widok od spodu

Czujniki antyupadkowe

Goérna pokrywa

AN\\\NNNN

Zderzak

Szczotka boczna

Czujnik wykrywania
dywanéw

Przycisk zwalniajacy

=

(e,

Koétko uniwersalne

Szczotka gtéwna

]

=

Bl
szczotke I—
\\;T = NS M Kotka napedowe
Pojemnik ociekowy p— ==
. ! ) / Czujniki antyupadkowe
Wymienny mop rolkowy &
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3. Wewnatrz robota DEEBOT (pod pokrywa pojemnika na kurz)

Przycisk RESET

Konfiguracja sieci: Nacisnij przycisk RESET i postepuj zgodnie z poleceniami
gtosowymi, aby skonfigurowac siec.

Przywrdcenie ustawien fabrycznych: Nacisnij i przytrzymaj przycisk RESET przez
pie¢ sekund. Po wyemitowaniu komunikatu gtosowego zostanie odtworzona me-
lodia poczatkowa, a robot DEEBOT zostanie przywrdécony do ustawien domysl-
nych. Zresetowanie spowoduje usuniecie istniejacej mapy i ustawien sprzatania.
Nalezy zachowacé ostroznosg.

Wskaznik stanu

i i-Fi Przetacznik zasilania
potaczenia Wi-Fi/ e
przycisk RESET == 7 =W

»O " =WYL,

Gniazda fadujgce

Pojemnik na brudna
wode

Czujnik wykrywania
krawedzi

Port napetniania woda

4. Pojemnik na kurz ‘ |
J Pokrywa pojemnika na kurz

Zatrzask filtra

Filtr

Siatka filtra

Port usuwania kurzu
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5. Stacja OMNI

@ Zbiornik na brudng wode O Zbiornik na czysta wode

1 [

T Wskaznik

Pojemnik na brud

Gniazda fadujgce

=

= (@
&I
A Pojemnik do mycia mopa
Uwaga:
¢ Pulsuje na czerwono: nalezy sprawdzi¢ aplikacje ECOVACS HOME, aby poznaé
przyczyne.

¢ Jesli robot DEEBOT nie taduje sie, nalezy wyczys¢ gniazda tadujace za pomoca
czystej suchej sciereczki.

6. Worek na kurz

Uchwyt worka na kurz




7. Stacja OMNI (tyh)

Gniazdo zasilania

Otwér wentylacyjny

]
i

9. Przeglad czujnikow

Nazwa

Opis dziatania

Modut nawigaciji

Zastosowano technologie laserowego pomiaru odlegtosci, ktora
mierzy odlegto$¢ miedzy robotem DEEBOT a otaczajacymi obiektami
na podstawie czasu odbicia, umozliwiajgc modutowi mapowanie
obiektéw wokot poruszajacego sie robota. Odlegtosé wykrywania
wynosi 10 m.

Modut unikania
przeszkod

Do pomiaru odlegtosci miedzy robotem DEEBOT i otaczajacymi obiek-
tami stosuje sie pomiar odlegtosci oparty na promieniowaniu podczer-
wonym i koncepcji podobienstwa trojkgtow. Jesli czujnik wykryje obiekt
w poblizu, robot DEEBOT automatycznie wykona skret, aby uniknaé
zderzenia z obiektem. Odlegtos¢ wykrywania wynosi 0,3 m.

Czujniki antyupadko-
we

Znajdujace sie na spodzie robota DEEBOT czujniki podczerwieni,
wykorzystujgc oparty na promieniowaniu podczerwonym pomiar
odlegtosci, mierza odlegtos¢ miedzy spodem robota a podtozem.
Robot nie poruszy sie w przdd, jesli z przodu znajduja sie schody
(np. wysokos¢ biatej powierzchni wynosi 55 mm lub wiecej, albo
wysokos¢ czarnej powierzchni wynosi 30 mm lub wiecej), a zidenty-
fikowana wysokos¢ przekracza ustawionag wartos¢, realizujac funkcije
zapobiegania upadkowi.

Czujnik wykrywania
dywanow

Czujnik emituje ultradzwieki o czestotliwosci 300 kHz, ktérych ener-
gia zostanie pochtonieta przez dywan, powodujac, ze odbita energia
bedzie nizsza od wartosci progowej. DEEBOT w ten sposéb wykrywa
obecnos¢ dywandéw. W laboratorium firmy ECOVACS zidentyfikowa-
no ponad 50 rodzajéw dywandéw dostepnych na rynku.

Czujnik antykolizyjny

Zgodnie z zasada dziatania sprzegacza optycznego DEEBOT bedzie
unikac kolizji z przeszkodami w momencie ich napotkania.

Czujnik wykrywania
krawedzi

Dzieki pomiarowi odlegtosci opartemu na promieniowaniu podczer-
wonym czujnik wykrywania krawedzi wykrywa odlegtos$é miedzy
robotem DEEBOT a przedmiotami znajdujgcymi sig po jego boku.
Jesli po prawej stronie znajduje sie $ciana lub przeszkoda, robot
DEEBOT przeprowadzi czyszczenie krawedzi, aby unikna¢ pominie-
cia pewnych miejsc lub kolizji.

Kamera Al

Wykorzystaj kamere Al do rejestrowania obrazéw otaczajacego
$rodowiska. Zrealizuj nagranie wideo. Dzigki interakcji z mikrofonem
mozna zrealizowaé potaczenie wideo (dotyczy niektorych modeli).

8. Wskaznik

Wskaznik Efekt Swietlny Stan
Pulsuje na biato tadowanie

ROBOT DEEBOT :
Swieci na czerwono Niski poziom natadowania baterii
Pulsuje na czerwono Usterka
Swieci na biato Tryb czuwania/praca

Stacja Pulsuje na czerwono Usterka
Wylaczon przerwa w zasilaniu/

yia y Tryb gtebokiego uspienia

111 PL




KONFIGURACJA POCZATKOWA | UZYTKOWANIE

@ Przed przystgpieniem do czyszczenia

PL 112

Uporzadkuj powierzchnig do sprzatania

Aby zapewnic¢ jak najwiekszg powierzch-
nie do sprzatania, przed uzyciem robota
DEEBOT ustaw meble (np. stoty, krzesta
i wentylatory kolumnowe) na wtasciwym
miejscu i usun z podtogi nisko potozone
przedmioty, np. wage.

Zapobiegaj upadkom robota DEEBOT

Umiesc¢ fizyczng bariere przy krawedzi
spadku (np. schody i stopnie), aby zapo-
biec upadkowi robota DEEBOT.

Otwoérz drzwi, aby umozliwi¢ robo-
towi DEEBOT rozpoznanie

Przy pierwszym uzyciu otworz drzwi do
wszystkich pomieszczen, aby umozliwic¢
robotowi DEEBOT rozpoznanie catego
mieszkania.

Zapewnij odpowiednie oswietlenie

Upewnij sig, ze wszystkie obszary czysz-
czenia sg dobrze oswietlone, aby utatwic
kamerze Al DEEBOT doktadne omijanie
przeszkdd, takich jak buty, skarpetki

i przewody.

Usun z podtogi wszelkie przedmioty takie jak przewody, ubrania
czy kapcie, aby poprawié¢ wydajnosc¢ sprzatania.

Przed uzyciem urzadzenia na dywanie z fredzlami nalezy podwi-
nac krawedzie dywanu.

Nie stawaj w waskich przestrzeniach, takich jak korytarze, aby
nie blokowa¢ modutu nawigaciji.

Zapewnij wyrazng wizje robotowi DEEBOT i nie dopusc¢ do
zarysowania albo zabrudzenia obiektywu kamery Al odciskami
palcéw lub ttustymi plamami. Do czyszczenia kamery nalezy uzy-
wac czystej miekkiej Sciereczki, zamiast srodkéw czyszczacych,
detergentéw lub sprayéw.



@ Skrocony opis obstugi € Pobieranie aplikacji ECOVACS HOME

Przed uzyciem urzadzenia nalezy usuna¢ wszelkie materiaty ochronne. Aby korzystaé ze wszystkich dostepnych funkcji, zalecane jest sterowa-

1. Instalacja nie robotem DEEBOT za pomoca aplikacji ECOVACS HOME APP.

Odgtos ,kliknigcia” oznacza prawidiinstalacje. Zeskanuj kod QR znajdujgcy sie pod gorng pokrywa, aby pobraé aplikacje.

Pod goérna pokrywa

2. Zamontuj i ustaw stacje

Ustaw stacje OMNI przy $cianie na réwnej, twardej powierzchni. Nie wolno umiesz-
czac przedmiotéw w odlegtosci mniejszej niz 0,05 m po bokach ani w odlegtosci
mniejszej niz 0,8 m z przodu stacji.

Lub wyszukaj ,ECOVACS HOME” w sklepie aplikacji App Store lub Google Play,
aby pobra¢ aplikacje.

# Download on the
¢ App Store
e >
A % \. Get it on
2 P7° Google Play
e
Uwaga:

e Jesli w poblizu stacji znajduja sie przedmioty odblaskowe, np. lustra i odblaskowe listwy przypodtogo-
we, nalezy je zakry¢ na wysokos$¢ 14 cm od dofu.

¢ Nie nalezy umieszczac stacji w miejscach nastonecznionych lub o wysokiej temperaturze.

e Aby zapewni¢ wieksze mozliwosci, nalezy umiescic¢ stacje w miejscu, w ktérym sygnat Wi-Fi jest silny.
¢ Nie wolno uzywac urzadzenia na powierzchniach mokrych lub ze stojaca woda.

¢ Nie wolno przeciera¢ robota DEEBOT i stacji za pomoca wilgotnej Sciereczki ani stosowac jakiegokol-
wiek ptynu.

>» [@‘ ECOVACS HOME]

am
7%

Uwaga: Postepuj zgodnie ze wskazéwkami podanymi w aplikacji, aby zakonczy¢ rejestracje,
zalogowac sie i nawigzac potaczenie.
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@ Polgczenie robota DEEBOT z APLIKACJA

Poprzez Bluetooth: Wigcz robota DEEBOT i uruchom tryb Bluetooth w telefonie
komadrkowym. Zezwdl aplikacji na potgczenie z telefonem komérkowym poprzez
Bluetooth. Dotknij, aby zeskanowaé kod QR na robocie DEEBOT albo dotknij E—]
lub w aplikacji, aby wyszukaé znajdujacego sie w poblizu robota DEEBOT.

Poprzez Wi-Fi: Mozesz rowniez potaczy¢ robota DEEBOT z aplikacjg w inny spo-
sob, zgodnie ze wskazéwkami wyswietlanymi na stronie aplikacji.

Uwaga: Aby zapewni¢ wieksze mozliwosci, nalezy potaczy¢ sie poprzez Bluetooth.

Wymagania sieci Wi-Fi:

e Nalezy korzysta¢ z mieszanej sieci 2,4 GHz lub 2,4/5,0 GHz.

¢ Router powinien obstugiwac standard 802.11b/g/n i protokét IPv4.

¢ Nie wolno korzystac z wirtualnej sieci prywatnej VPN (Virtual Private Network) ani
serwera proxy.

¢ Nie wolno korzystac z sieci ukryte;.

¢ Protokét WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) nie jest obstugiwany.

¢ Nalezy korzysta¢ z kanatéw Wi-Fi od 1 do 11 w Ameryce Pdthocnej oraz kanatow
od 1 do 13 poza Ameryka Pétnocna (skontaktuj sie z lokalnym organem regulacyj-
nym).

e Jesli uzywasz przedtuzacza/repeatera sieci, nazwa sieci (SSID) i hasto s3g takie
same jak w sieci podstawowe;.

e Nalezy wtaczy¢ WPA2 w routerze.

Wskaznik Wi-Fi

Wolno pulsuje biatym swia- Roztaczenie z Wi-Fi

ttem
’.\ tS%anbko pulsuje biatym swia- Potaczenie

Swieci na biato

Potaczenie z Wi-Fi

Nalezy pamietaé, ze korzystanie z inteligentnych funkcji, np. zdalne uruchomienie,
wyswietlanie map 2D/3D i ustawienia sterowania oraz spersonalizowane sprza-
tanie (w zaleznosci od urzadzenia), wymaga pobrania aplikacji ECOVACS HOME,
ktdra jest stale aktualizowana. Musisz zaakceptowac naszg Polityke prywatnosci

i Umowe uzytkownika, abysmy mogli przetworzy¢ niektére z Twoich podstawo-
wych i koniecznych informacji, zanim bedziesz mogt korzystac z niektérych funk-
cji aplikacji ECOVACS HOME do sterowania urzadzeniem. Jesli nie zaakceptujesz
naszej Polityki prywatnosci i Umowy uzytkownika, powyzsze funkcje pozostang
niedostepne. Jednak nadal mozna korzysta¢ z podstawowych funkcji urzgdzenia
w trybie recznej obstugi.
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Informacje o interfejsie sieciowym

Nazwa Opis
Interfeis Interfejs podczerwieni jest domysinie wytgczony i jest
o dczia - aktywowany, gdy robot znajduje sie w stacji tadujacej. Gdy robot
> ni DEEBOT znajduje sie w stacji tadujgcej, komunikuje sie z nig za
wien posrednictwem interfejsu podczerwieni.
Wiacz Bluetooth, aby potaczy¢ robota z siecig podczas
Bluetooth konfiguraciji sieci. Bluetooth wykorzystuje ustuge GAP1800,
GATT 1801, 8888 do bezpiecznej konfiguracji i wymiany danych.
Wi-Fi* Utatw przesytanie danych miedzy aplikacjg a robotem,
umozliwiajgc sterowanie robotem za pomoca aplikacji.
Produkty firmy ECOVACS oferujg inteligentne funkcje, np.
Aplikacja konfiguracja sieci, mapowanie i wybvor trybu sprzatania
ECOVACS | (okreslone dla kazdego produktu). Aby korzystac z tych
HOME funkciji, uzytkownicy muszg pobrac i uzywac oficjalnej aplikaciji

ECOVACS HOME.

* Roboty serii DEEBOT z funkcja odkurzania sg przeznaczone do domowych
scenariuszy sprzatania. Do dziatania urzadzenia wymagana jest domowa sie¢
Wi-Fi, a ochrona anty-DDoS wymaga skonfigurowania przez uzytkownikéw
w ustawieniach trasy.




© Wiaczenie zasilania i natadowanie robota DEEBOT

Wiacz zasilanie za pomoca przetgcznika zasilania znajdujgcego sie pod pokrywa
robota DEEBOT (,,I” = wigczenie zasilania, “O”= wytaczenie zasilania) i umiesé
robota DEEBOT z przodu podtaczonej do zasilania stacji, a nastepnie wprowadz
robota DEEBOT z powrotem do stacji.

Uwaga:

¢ Robota DEEBOT nie mozna tadowag, jesli zasilanie jest wytaczone.

® Po zakoriczeniu czyszczenia zaleca sie pozostawienie robota DEEBOT witgczonego i natado-
wanego, aby byt gotowy do nastepnej sesji czyszczenia.

e Robot DEEBOT powinien rozpocza¢ sprzatanie ze stacji. Nie wolno przesuwag stacji podczas
pracy robota.

(® Napehnij zbiornik na czystg wode

Napetnij zbiornik na czystg wode. Za pomoca nakretki butelki dodaj odpowiednia
ilos¢ srodka czyszczgcego rozcienczonego w stosunku 1:200. Umocuj pokrywe
zbiornika, delikatnie potrzasnij, aby wymieszacé. Nastepnie uzyj.

O Zbiornik na czysta wode
Zbiornik na brudna
9 wode

Uwaga:

e Jesli zbiornik na czystg wode zostanie napetniony (okoto 4 1), dodaj jedna na-
kretke srodka czyszczacego (okoto 20 ml).

¢ Nie wolno dodawac¢ goracej wody, poniewaz moze to spowodowaé deformacije
zbiornika na wode.

e Jesli na zewnetrznej stronie zbiornika na wode znajduja sie jakiekolwiek plamy
z wody, nalezy je zetrze¢ miekka, sucha sciereczka przed ponownym uzyciem
urzgdzenia.

¢ Nie wolno dodawac¢ zadnych srodkéw czyszczacych innych niz oficjalny srodek
czyszczacy firmy ECOVACS, poniewaz mogtyby one spowodowac uszkodzenie
urzadzenia.

e Wszelkie plamy z wody wewnatrz zbiornika na wode sg pozostatoscia po
testach fabrycznych. Mozna bez obaw uzywac.
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@ Obstuga robota DEEBOT

1. Rozpoczecie mapowania

Tworzac mape po raz pierwszy nalezy postepowac za robotem DEEBOT, aby

pomaoc robotowi przy drobnych problemach.

Na przyktad robot DEEBOT moze zosta¢ zablokowany pod meblami. Nalezy

zapoznac sie z ponizszymi rozwigzaniami:

O Umies¢ wyzej swoje niskie meble do siedzenia, jesli to mozliwe;

(2) Zaston spody mebli.

2. Rozpoczecie sprzatania

e Zbiornik na wode robota DEEBOT jest automatycznie napetniany przez stacje.
Reczne napetnianie nie jest konieczne.

e Podczas zmywania robot DEEBOT rozpoznaje rodzaj podtogi i jest w stanie
automatycznie unies¢ mop rolkowy po napotkaniu dywanu. Nie nalezy uzywac
robota DEEBOT na wtochatych chodnikach ani dywanach o wtosiu diuzszym
niz 10 mm. Zalecane jest ztozenie wtochatych dywanikow o wtosiu dtuzszym niz
10 mm podczas procedury sprzatania i ustawienie wirtualnej granicy w aplikacji
ECOVACS HOME.

Przed pierwszym sprzgtaniem upewnij sie, ze robot DEEBOT znajduje sie w stacji

i jest w petni natadowany. Wskaz przycisk (') na robocie DEEBOT, aby go urucho-

mié. Mozesz réwniez uzy¢ aplikacji ECOVACS HOME, aby rozpoczaé sprzatanie.

3. Pauza

Dotknij przycisk (') na robocie DEEBOT, aby wstrzymac prace urzadzenia. Mozesz
réwniez uzy¢ aplikacji ECOVACS HOME App, to pause zeby wstrzymacé prace
robota DEEBOT.

4. Wybudzanie
Po wstrzymaniu pracy wszystkie wskazniki na robocie DEEBOT wytgcza sie po

chwili. Aby wybudzi¢ robota DEEBOT, nacisnij krétko przycisk d) lub uzyj aplikacji
ECOVACS HOME.

:
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5. Powrot do staciji

Wykorzystaj aplikacje ECOVACS HOME, aby spowodowac powrdét robota
DEEBOQOT do stacji; albo nacisnij i przytrzymaj przycisk (') na robocie DEEBOT
przez trzy sekundy, aby umozliwi¢ robotowi dokowanie w stacji w celu natado-
wania.

6. Tryb gtebokiego uspienia

Jesli robot DEEBOT pozostaje poza stacjg przez ok. 10 godzin, zostanie przetfa-
czony do trybu gtebokiego uspienia w celu ochrony akumulatora. Nalezy wytaczy¢
i wigczy¢ robota DEEBOT, aby go wybudzi€. Jesli nie reaguje, umiesc robota
DEEBOT w stacji dokujgcej w celu natadowania.




REGULARNA KONSERWACJA

Czestotliwos¢ czynnosci konserwacyjnych

By zapewni¢ najwyzsza wydajnos¢ robota DEEBOT, nalezy regularnie przeprowa-

dzaé konserwacje i wymieniaé czesci zgodnie z nastepujacymi wskazaniami:

Czestotliwosé

Czestotliwosé

Czes¢ robota DEEBOT o )
Czynnosci wymian
konserwacyjnych
Zmywalny mop rolkowy / Co 1 do 2 miesiecy
Pojemnik na brudna wode Co tydzien /
Pojemnik ociekowy Co tydzien /
Worek na kurz / Wy[’n |_en,_JesI| apl_lkaqa
wyswietli komunikat
Szczotka boczna Co dwa tygodnie |Co 3 do 6 miesiecy
Szczotka gtéwna Co tydzien Co 6 do 12 miesiecy
Filtr Co tydzien Co 3 do 6 miesiecy
Kotko uniwersalne
Czujniki antyupadkowe
Czujnik wykrywania krawedzi
Zderzak Mniej wiecejraz
Gniazda fadujace robota DEEBOT w mi:e i ecu d /
Styki fadowania w stacji OMNI a
Modut nawigaciji
Modut unikania przeszkéd
Kamera Al
Zbiornik na czystg wode Co 3 do 6 miesiecy |/
Zbiornik na brudng wode Co miesiac /
Pojemnik na brud Co miesiac /
Korpus i spdd stacji Co miesiac /
Pojemnik do mycia mopa Co 5 do 6 miesiecy |/

Wiecej akcesoriéw mozna znalez¢ w aplikacji ECOVACS HOME lub na stronie internetowe;j

https://www.ecovacs.com.

Konserwacja robota DEEBOT

@ Konserwacja pojemnika na kurz i filtra

1. Zdemontuj pojemnik na kurz i oprdznij go.

2. Otworz siatke filtra i zdemontuj filtr.
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3. Wyptucz pojemnik na kurz i filtr wodg, a nastepnie strzasnij krople wody. 9 Konserwacja szczotki giéwnej i szczotki bocznej

Czyszczenie szczotki gtdwnej
1. Zdejmij pokrywe szczotki gtéwne;.

Uwaga: Przed obréceniem robota DEEBOT do géry nogami nalezy oprézni¢ zbiornik na
brudng wodeg i tacke ociekowa.

Uwaga:
e Wyptucz filtr wodg w pokazany sposéb.
¢ Do czyszczenia filtra nie wolno uzywacé palcéw ani szczoteczki.

4. Osusz pojemnik na kurz i filtr na powietrzu.

Uwaga: Nalezy doktadnie osuszy¢ elementy pojemnika na kurz przed uzyciem.
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4. Zainstaluj szczotke grzebieniowa, szczotke gtowna i pokrywe.

Czyszczenie szczotki bocznej

Zdejmij szczotke boczng za pomoca srubokreta i wyczysc ja.

€@ Konserwacja mopa rolkowego
Czyszczenie mopa rolkowego.

1. Dotknij dwukrotnie przycisk d) , aby zwolni¢ elementy mopa rolkowego.

Dwukrotne
dotkniecie |__

Uwaga: Nie ciagnij rolki z duza sita, gdy jest wsunieta, poniewaz moze to spowodowac uszko-
dzenie elementu mopa rolkowego.

2. Nacisnij boczny przycisk odblokowania, aby zdja¢ watek.

A
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3. Wyczys$¢é mopa rolkowego.

Uwaga: Nie wolno my¢ robota DEEBOT woda.

5. Wsun mop rolkowy do ostony koncéwki watka i dwukrotnie dotknij przycisk (l),
aby go cofnac.

Podwadjne
klikniecie
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@ Konserwacja tacki ociekowej

1. Zdemontuj tace ociekowa.

Uwaga: Jesli robot DEEBOT nie znajduje sie w trybie suszenia, podczas odwracania moze
wyciec niewielka ilo$¢ pozostajacej wody.

2. Zdejmij i oczys¢ elementy pojemnika ociekowego.




6 Konserwacja pojemnika na brudng wode (® Konserwacja innych elementow

Wyczys¢é soczewke modutu unikania przeszkod

1. Zdemontuj pojemnik na brudna wodeg i filtr siatkowy.

AANNNNN

Czyszczenie zderzaka

3. Zainstaluj ponownie filtr i mocno docisnij. Nastepnie ponownie zamontuj pokry-
we pojemnika na brudng wode.

—

g
7
2
3
2

Docisnij mocno pokrywe pojemnika na brudng wode w oznaczonym kierunku, az jej
ptaszczyzna zostanie catkowicie dopasowana do gornej krawedzi pojemnika, aby
zapewni¢ doktadne uszczelnienie.
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Czyszczenie czujnika wykrywania krawedzi

Wyczys¢é modut nawigacyjny

Czyszczenie czujnikow antyupadkowych

Czyszczenie gniazd tadujacych
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Czyszczenie kotek uniwersalnych Konserwa Cja Sta le

@ Konserwacja worka na kurz
1. Zdejmij pokrywe pojemnika na brud.

7/

Czyszczenie kétek napedowych
2. Wyjmij jednorazowy worek na kurz w kierunku wskazanym strzatka i usun go.

Uwaga
e Uwaga: Wiecej akcesoriow mozna znalez¢ w aplikacji ECOVACS HOME lub na stronie inter-

netowej https://www.ecovacs.com.
e Wyczysé elementy czystg suchg Sciereczka. Nie wolno stosowaé namoczonej Sciereczki. Nie

wolno stosowacé srodkéw czyszczacych w sprayu ani detergentéw.

Uwaga Przytrzymaj uchwyt, aby wyja¢ worek na kurz, co moze skutecznie zapobiec wydosta-
niu sie kurzu.

231 PL



3. Wyczys¢ pojemnik na brud za pomoca suchej Sciereczki i wtdz nowy worek 4. Wsun gorny zatrzask pokrywy pojemnika na brud do szczeliny i docisnij, aby
na kurz. zapewni¢ prawidtowe uszczelnienie.
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@ Konserwacja pojemnika do mycia mopa

1. Zdemontu;j i wyczys$¢ podstawe staciji.

»

2. Zdemontuj i oczy$¢ pojemnik do mycia mopa i pojemnik do namaczania.
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3. Zainstaluj tace namaczajaca.

4. Zainstaluj tace do mycia mopa i podstawe.

Uwaga: Zainstaluj prawidtowo pojemnik i podstawe, aby zapobiec nieprawidtowemu dziataniu.
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€@ Przechowywanie

Przed przechowywaniem nalezy w petni natadowac i wytaczy¢ robota DEEBOT.
Nalezy tadowac robota co 1,5 miesigca, aby zapobiec nadmiernemu roztadowaniu
akumulatora.

0 Nalezy pamietaé, ze robota nie mozna tadowag, jesli jest wytaczony.

Uwaga:

® Po zakoriczeniu sprzatania zaleca sig nie wytaczac zasilania robota DEEBOT, ale tadowac go,
aby byt lepiej przygotowany do nastgpnej sesji sprzatania.

e Jesli akumulator jest nadmiernie roztadowany lub nie byt uzywany przez dtuzszy czas, robot
DEEBOT moze nie zosta¢ natadowany. Skontaktuj sie z firma ECOVACS w celu uzyskania
pomocy. Akumulatora nie wolno demontowac samodzielnie.

e W przypadku nie uzywania urzadzenia przed dtuzszy czas nalezy utrzymac pojemnik na brud-
na wode, zbiorniki na wode i mopy rolkowe w suchosci.



ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

W przypadku wystapienia mozliwych opisanych ponizej probleméw zapoznaj sie z odpowiednimi rozwigzaniami.

Lp. |Usterka Mozliwa przyczyna Rozwigzanie
Wprowa_dz_ono nieprawidiow nazwe uzytkownika lub Wprowadz prawidtowe dane logowania do Wi-Fi.
hasto Wi-Fi.
Robot DEEBOT nie znajduje sie w zasiegu domowego Upewnij sie, ze robot DEEBOT znajduje sie w zasiegu domowego sy-
sygnatu Wi-Fi. gnatu Wi-Fi. Staraj sie trzymac jak najblizej routera.
Robot DEEBOQOT nie taczy Nacisnij przycisk RESET, aby potaczy¢ robota DEEBOT z telefonem
1 sie z aplikacjg ECOVACS Robot DEEBOT nie znajduje sie w stanie konfiguraciji. poprzez Bluetooth. Jesli to sie nie powiedzie, potacz sie ponownie za
HOME. pomoca aplikacji ECOVACS HOME.
1. Sprawdz, czy nazwa sieci Wi-Fi zawiera znaki specjalne. Nie nalezy
Na liscie sieci Wi-Fi brak domowej sieci Wi-Fi. uzywac znakdéw specjalnych, jak: | @#& ¥%.
2. Nie nalezy korzystac z sieci 5 GHz.
Zostata zainstalowana nieprawidtowa aplikacja. Pobierz i zainstaluj aplikacje ECOVACS HOME.
Przesuwanlelrobota DEEBOT podczas sprzatania moze Podczas czyszczenia nie wolno przesuwac robota DEEBOT.
spowodowac utrate mapy.
> Nie mozna ytwg_rzyc mapy Automatyczne czyszczenie nie zostato zakoriczone. UpeV\ntj sig, ze robot !Z)EEBOT automatycznie wraca do stacji OMNI po
mebli w aplikacji. zakonczeniu sprzatania.
Tryb _w.|elop|etrowy nie byt wtaczony podczas tworzenia Wiacz tryb wielopietrowy w aplikaji.
drugiej mapy.
Szczotka boczna wypada . . . . .
. . . . . Podczas montazu szczotki bocznej za pomoca srubokreta nalezy upew-
3 podczas uzytkowania urza- | Szczotka boczna nie zostata prawidtowo zainstalowana. o .
dzenia. nic¢ sie, ze sruba jest dobrze dokrecona.
Stacia OMNI iest nieprawidlowo umieszczona Nalezy prawidtowo umiescic stacje, zgodnie ze wskazéwkami podanymi
) ] P ’ w sekgji [Wtgczenie zasilania i natadowanie robota DEEBOT].
Stacja OMNI nie jest zasilana lub zostata recznie przesu- | Sprawdz, czy stacja OMNI jest podtgczona do zasilania sieciowego. Nie
Robot nie wykrywa sygnatu. | hieta. wolno przesuwag stacji OMNI.
4 Robot nie moze powroci¢ do | Robot DEEBOT nie rozpoczyna sprzatania ze stacii Zalecane jest, aby robot DEEBOT rozpoczynat sprzagtanie ze stacji
stacji. OMNI. OMNI.
Trasa powrotu robota do stacji w celu natadowania jest . . - .
. . : . Nalezy utrzymac trase powrotu robota do stacji w celu natadowania wol-
zablokowana. Na przykfad: drzwi do pomieszczenia, w .
. o . ) na od przeszkod.
ktérym znajduje sie stacja OMNI, sg zamkniete.
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Lp- Usterka Mozliwa przyczyna Rozwigzanie
Pomieszczenie jest tak duze, ze robot DEEBOT musi Nalezy w’rqc,zyc. tryk? .A;Jto Res”ume (gutomatyczne wzhawianie zadania).
“cié do stacii. aby sie natadowaé Aby uzyskac wiecej informacji, nalezy postepowac zgodnie ze wska-
Robot DEEBOT wraca do powrocic Jl, aby S ' zéwkami podanymi w aplikacii.
5 stacji OMNI przed zakoncze-
niem sprzatania. W przypadku bardzo skomplikowanych uktadéw domow
wydajnos¢ sprzatania moze zostac¢ obnizona, co moze | Upros¢ uktad swojego domu.
skutkowac niekompletnym sprzataniem.
Robot DEEBOT nie zostat wtgczony. Witacz robota DEEBOT.
Upewnij sig, ze gniazda tadujace robota DEEBOT doktadnie tacza sie
. . . ;. | - . _
Gniazda fadujace robota DEEBOT nie tacza sie ze styka- lze stykami stacji oraz.puISl.,ue ws"kaznlk Q . Sprawdz, czy gniazda iadlu
mi stacji OMNI. jace robota DEEBOT i styki stacji OMNI nie sg zanieczyszczone. Nalezy
czyscic te elementy zgodnie ze wskazoéwkami podanymi z w sekcji
6 Nie mozna natadowac robo- [REGULARNA KONSERWACUJA].
ta DEEBOT. — : : —
Sprawdz, czy stacja OMNI jest podtgczona do zasilania 1. Upewnij sie, € staqja QMNI jest“pqd’@czona do, zas |Ign|a. .
S 2. Po podtaczeniu zasilania upewnij sie, ze stychac¢ dzwiek uruchamia-
sieciowego. N
nia silnika.
. ) o Informacje na temat prawidtowej instalacji mozna znalez¢ w sekcji
Podstawa nie zostata zainstalowana na miejscu.
[Skrocony opis obstugi].
_ Szczotka gtdéwna/boczna zaplatata sie lub zablokowany | Zalecane jest regularne oczyszczanie szczotki gtéwnej, szczotki bocz-
Podczas czyszczenia robot | jest pojemnik na kurz/filtr. nej, pojemnika na kurz, mopa rolkowego, filtra itp.
7 DEEBOT pracuje bardzo . — :
gtosno. Robot DEEBOT pracuje w trybie silnego ssania lub Przetacz urzadzenie do pracy w trybie standardowym
w trybie maksymalnej mocy ssania. )
Robot DEEBOT zaplatat sie w co$ na podtodze (przewo- | Robot DEEBOT sprébuje uwolnic sie na wiele sposobdw. Jesli mu sie
dy, opadajgce zastony, fredzle dywanu itp.). nie uda, recznie usun przeszkody i zrestartuj robota.
8 R:;bCOtn[;EE?OkZ p?zde(;zz?(i d Robot DEEBOT moze zablokowac sie pod meblami Umiescic¢ wyzej meble, ustaw fizyczng bariere lub wirtualng granice
pracy napotyka p ¢z przeswitem o podobnej wysokosci. w aplikacji ECOVACS HOME.
i zatrzymuje sie.
Lo . Uporzadkuj mieszkanie, ustaw fizyczng bariere lub wirtualna granice
Robot DEEBOT blokuje sie w waskim obszarze. w aplikacji ECOVACS HOME.
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Lp. |Usterka Mozliwa przyczyna Rozwigzanie
Podczas pracy robota Przed rozpoczeciem sprzatania nalezy uporzadkowac porozrzucane
DEEBOT moga pojawic przewody, kapcie i inne przedmioty na podfodze, mozliwie najdoktadniej.
sie nastepujgace problemy: Przedmioty takie jak przewody i kapcie znajdujace sie na Jesli podczas sprzatania zostanie pominiety jakis obszar, robot DEEBOT
nieuporzagdkowana trasa podiodze blokuja robota DEEBOT. automatycznie to skoryguje. Nalezy powstrzymac sie od przeszkadzania
sprzatania, odchylenia od pracujacemu robotowi DEEBOT (np. przez przesuwanie go lub blokowanie
trasy sprzatania, powtorne jego trasy).
sprzatanie oczyszczonych | Gdy robot DEEBOT wchodzi na stopnie, progi lub belki
miejsc i pomijanie matych | drzwiowe, kétka napgdowe moga $lizgaé sie po podiozu, | Zalecane jest zamknigcie drzwi objetego obszaru i posprzatanie go osobno.
obszaréw. (Jesli istnieje duza | co moze mie¢ wptyw na zdolnosé urzadzenia do porusza- | Po zakoriczeniu sprzatania robot DEEBOT powréci na miejsce startu.
9 powierzchnia, ktéra nie zosta- | nia sie po catym domu.
ta tymczasowo oczyszczona, - .
robot DEEBOT automatycznie Praca na SW|ezo_woskowanych i wylpolercl)v_vanych po_d- _ _ o .
- " - togach lub gtadkich ptytkach skutkuje mniejszym tarciem Przed sprzataniem nalezy odczekac, az wosk wyschnie.
oczysci pominigte miejsce. miedzy kétkami napedowymi a podtozem
Czasami robot DEEBOT po- .
nownie wejdzie do wyczysz-
CzOnego pomieszczenia, co
nie musi oznaczaé powtarza- | Ze wzgledu na réznice w uktadzie domow do niektorych Uporzadkuj mieszkanie, aby umozliwi¢ robotowi DEEBOT dostep i sprzata-
nia sprzatania, ale ze robot obszaréw robot DEEBOT nie moze wejsc. nie.
DEEBQOT odnalazt pominiete
miejsce.)
10 f])isoznleme zdalnego sterowa- \?ﬁ;g:i Wi-Fi jest staby, co powoduje powolne tadowanie Nalezy uzywag robota DEEBOT w miejscach o dobrym sygnale Wi-Fi.
Svuggmj(aa;??éng\t/%geﬂg&pEr,ozmama hie zostafa wigczona Wiacz funkcje automatycznego oprozniania w aplikacji ECOVACS HOME.
Reczne przesuniecie robota DEEBOT z powrotem do stacji | Zalecane jest pozwolenie robotowi DEEBOT na samodzielny powrdt do
moze nie uruchomic funkcji automatycznego oprézniania. | stacji OMNI. Nie przesuwaj go recznie.
W trybie DO NOT DISTURB robot DEEBOT nie opréznia Wytacz tryb DO NOTDISTURB w aplikacji ECOVACS HOME Ilub recznie
kurzu po powrocie do stacji OMNI. uruchom oprézniane kurzu.
Po powracie do stacji OMNI Wymien worek na kurz zgodnie ze wskazéwkami podanymi w sekcji
11 | robot DEEBOT nie opréznia Y 9 podany )

pojemnika na kurz.

Stacja wykrywa obnizenie wydajnosci oprdzniania.

[REGULARNA KONSERWACJA] i zamknij pojemnik na brud. Jesli worek
na kurz nie jest zapetniony, gdy aplikacja wyswietli komunikat, mozesz
ponownie wiozy¢ worek.

Sprawdz, czy pojemnik na kurz nie jest zapetniony i czy nie
powoduje blokady.

Wyczys¢ pojemnik na kurz zgodnie ze wskazéwkami podanymi w sekciji
[REGULARNA KONSERWACJA].

Jesli powyzsze mozliwe przyczyny zostang wykluczone,
elementy stacji moga dziata¢ nieprawidtowo.

Aby uzyskac¢ pomoc, skontaktuj sie z dziatem obstugi klienta.
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Lp- Usterka Mozliwa przyczyna Rozwigzanie
Wymien worek na kurz zgodnie ze wskazéwkami podanymi w sekcji
. . worek na kurz nie jest zapetniony, gdy aplikacja wyswietli komunikat,
12 zakonczone niepowodze- . . o
niem mozesz ponownie wiozy¢ worek.
X\Lyégt pojemnika na kurz jest zablokowany przez ciata Zdejmij pojemnik na kurz i usun ciata obce z wylotu.
Drobne czasteczki przechodzg przez worek na kurz
i gromadza sie na wewnetrznej stronie pojemnika na Wyczys¢ wewnetrzng strone pojemnika na brud.
brud.
Wewnetrzna strona pojem-
13 nika na brud jest zanie- Worek na kurz zostat uszkodzony. Sprawdz i wymien worek na kurz.
czyszczona.
Worek na kurz nie jest prawidtowo zainstalowany. Prawidtowo zainstaluj worek na kurz.
Pojemnik na brud nie zostat zamkniety. Sprawdz, czy pokrywa pojemnika na brud jest prawidtowo zamknieta.
Podczas pracy robota Wylot pojemnika na kurz jest zablokowany przez ciata
14 DEEBOT wydostaje sie obyce POl J yp Zdejmij pojemnik na kurz i usun ciata obce z wylotu.
kurz. '
. . . Zainstaluj prawidtowo mop rolkowy zgodnie ze wskazdéwkami podany-
1 Mop rolkowy nie obraca Mop rolkowy nie zostat prawidtowo zainstalowany. mi w sekcji [REGULARNA KONSERWACJA] .
5 :
sie. . Wyczys$¢ i prawidtowo zainstaluj mop rolkowy zgodnie ze wskazéwka-
Mop rolkowy zostat zablokowany przez ciata obce. mi podanymi w sekcji [REGULARNA KONSERWACJA.
Obrdc i nacisnij kétko napedowe, aby sprawdzi¢, czy nie ma zadnych
16 Kotko napedowe zostato Kotka napedowe zostaty zaplatane lub zablokowane owinie¢ lub zablokowania przez ciata obce. Jesli znajdziesz jakiekol-

zablokowane.

przez ciata obce.

wiek ciata obce, usun je natychmiast. Jesli problemu nie mozna rozwiag-
zag, skontaktuj sie z dziatem obstugi klienta celem uzyskania pomocy.
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Usterka

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Pojemnik do mycia mopa
jest zapetniony woda i nie
mozna go oproznic. Ko-

Zbiornik na brudng wode nie zostat prawidtowo zainsta-
lowany.

Stuknij zbiornik na brudng wode, aby upewnic sie, ze zostat prawidto-
wo zainstalowany.

Korki uszczelniajace w zbiorniku na brudna wodg nie
zostaty prawidtowo zainstalowane.

Sprawdz, czy korki uszczelniajgce zostaty prawidtowo zainstalowane.

Pojemnik do mycia mopa zostat nieprawidtowo zainsta-
lowany.

Sprawdz i upewnij sie, ze taca do mycia mopa jest prawidtowo zamon-
towana.

Pojemnik do mycia mopa ulega zabrudzeniu.

Odtacz i umyj podstawe tacy do mycia mopa woda.

Sprawdz, czy ptywak nie zostat zablokowany, gdy w

Wyjmij pojemnik do mycia mopa, aby umiescic¢ ptywak na swoim miej-

17 munikat glosowy informuje | Podstawie pojemnika do mycia mopa nie byto wody. scu.
0 usj[erce pojemnika do Umies¢ robota DEEBOT w stacji. Po upewnieniu sie, ze urzadzenie jest
mycia mopa. . . L/l . . .
. . . . - natadowane, dotknij dwukrotnie przycisk (') . Jesli problemu nie mozna
Stacja OMNI nie moze normalnie odprowadzi¢ wody. i i o ) o .
rozwigzac, skontaktuj sie z dziatem obstugi klienta celem uzyskania
pomocy.
Port ssacy pojemnika do mycia mopa zostat zabloko- Upewnij sie, ze w porcie ssgcym pojemnika do mycia mopa nie znajdu-
wany przez ciata obce. ja sie ciata obce.
Komunikat gtosowy utrzymuje sie po wyprébowaniu Whytacz i wigcz zasilanie stacji. Jesli problemu nie mozna rozwigzac,
wszystkich powyzszych rozwigzan. skontaktuj sie z dziatem obstugi klienta celem uzyskania pomocy.
_ _ ' . . . _— . _ Zdemontuj i oproznij pojemnik na brudna wode, a nastepnie wyptucz
Wadliwe dziatanie po- E;éimrllt(r::r:mdna wodg jest nadmiernie zanieczysz go i ponownie zainstaluj. Jesli problemu nie mozna rozwigzaé, skontak-
jemnika na brudng wode y ' tuj sie z dziatem obstugi klienta celem uzyskania pomocy.
18

lub czeste automatyczne
czyszczenie mopa.

Tacka ociekowa jest nadmiernie zanieczyszczona
kurzem.

Zdemontuj i opréznij pojemnik ociekowy, a nastepnie wyptucz go i
ponownie zainstaluj. Jesli problemu nie mozna rozwigzac, skontaktuj
sie z dziatem obstugi klienta celem uzyskania pomocy.
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DANE TECHNICZNE

Model DEX62
an’m!onowe parametry 20V =12 A
wejscia

Czas tadowania ok. 3,5 godz.
Model staciji CH2497F

Znamionowe parametry
wejscia

220-240V ~, 50/60 Hz

Znamionowe parametry

. 20V=—=2A
wyjscia
Znamionowy prad wej-
sciowy 0,5A
(tadowanie)
Pobdr mocy (oprdznianie) 650 W
Pobdér mocy
(mycie mopa gorgca 1650 W
woda)

Pasma czestotliwosci

2400-2483,5 GHz

Pobdér mocy w trybie czu-
wania sieciowego

Ponizej 2,00 W

Moc wyjsciowa modutu bezprzewodowego jest mniejsza niz 100 mW.

Na podstawie wymagan urzadzenia (funkcjonalnosc i interfejs uzytkownika uzytkownika) nasze
produkty wykorzystuja architekture o ultraniskim poborze mocy, wiec nie obstuguja trybu
wytaczenia ani trybu czuwania. Po petnym natadowaniu urzadzenie zostanie przetagczone do
sieciowego trybu czuwania w ciggu 20 minut. Pobdr mocy w sieciowym trybie czuwania wynosi

1,9 W.

Uwaga: Dane techniczne i konstrukcyjne moga ulec zmianie ze wzgledu na nieustanne ulepsza-

nie produktu.

Wiecej akcesoriow mozna znalez¢ na stronie https://www.ecovacs.com.
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Pobierz petng wersje instrukcji obstugi

Uzyj aparatu urzadzenia mobilnego, aby zeskanowac kod QR i uzyskaé

instrukcje obstugi.

Uzyj aparatu urzadzenia
mobilnego, aby
zeskanowac kod QR

i uzyskac instrukcje
obstugi.




Ecovacs Home Service Robotics Co., Ltd.
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