INSTRUKCJA OBSLUGI
DRONA E88 PRO

OPIS FUNKCJI ZDALNEGO STEROWANIA

Tryb bezgtowy Kalibracja zyroskopu
Przetgcznik predkosci

Drobne dostosowanie

Drobne dostosowanie
w lewo

W prawo

Podnoszenie Drobne dostosowanie

do przodu
Opadanie Drobne dostosowanie

do tytu

Drazek gazu Uchwyt na Wigcznik qu‘i?é(rﬁ}]ir_owania

lem
telefon

ZDALNE STEROWANIE

1. Uchwyt na telefon.
Wyciggnij uchwyt na telefon i zamocuj telefon.




2. Wyréwnanie czestotliwosci 2.4G
Wiacz przetacznik zasilania drona i umie$é go na ptaskiej powierzchni, na ktérej wskaznik zacznie
migac¢. Nastepnie wigcz przetgcznik zasilania w zdalnym sterowaniu, przesun dzwignie gazu na
najwyzsza pozycje na 1 sekunde, a nastepnie przesun jg do najnizszej pozycji. Po dzwigku ,Di" i
dtugotrwatym zaswieceniu si¢ wskaznika na dronie oznacza to, Zze synchronizacja czestotliwosci zostata
zakonczona i mozna rozpoczgé lot.

3. Jeden przycisk do startu i ladowania
Zaleca sig, aby wysokos$¢ tego produktu
byta okreslana przez barometr. Ze wzgledu
na wplyw réznych temperatur otoczenia i
innych czynnikéw, zmiany wysoko$ci na
poczatku lotu lub przy niskim poziomie

natadowania baterii s3 normalne. n .
NALEZY OBSLUGIWAC URZADZENIE DOPIERO PO ZAKONCZENIU
SYNCHRONIZACJI CZESTOTLIWOSCI 2.4 G.
4. Kontrola lotu
@ Gaz (lewy drazek)




Instrukcje tadowania baterii pilota i drona

1. Instalacja baterii w pilocie
AA*3

?:L Wbz baterig prawidtowo, zgodnie z

N p oznaczeniami elektrod (+, -)

2. Ladowanie baterii drona

(1) Wyjmij baterie z drona.

(2) Podiacz baterig do odpowiedniego kabla fadujgcego,
a nastepnie wsun kabel do urzadzenia tadujgcego,
takiego jak port USB w komputerze.

(3) Podczas tadowania zdalnego sterowania,

wskaznik bedzie sie $wieci¢, a po zakonczeniu
tadowania zgasnie.

CZAS LADOWANIA WYNOSI OKOLO 60MIN

3. Instalacja i uruchomienie baterii drona

Wi6z w petni natadowang baterie do gniazda baterii drona i przytrzymaj wigcznik zasilania,
az dron zaswieci sie.

INSTALACJA DRONA

1. Funkcja sktadania




2. Instalacja $migiet

Zainstaluj $migto w odpowiednim kierunku, a nastepnie dokre¢ $rube
po zamocowaniu ramienia no$nego drona zgodnie z oznaczeniem
(A/B) na $migle.

DEFINICJA KIERUNKU | WYBOR TRYBU BEZGLOWEGO

Po przetaczeniu na tryb bezgtowy, dron zrezygnuje z okreslania kierunkéw przodu, tytu, lewego
i prawego, a jako kierunek do przodu przyjmie kierunek nosa drona (strona z kamerg) podczas
synchronizacji czestotliwosci 2,4 G.

1. Definicja kierunku przed startem: Ustaw kierunek przodu drona bezposrednio przed sobg
(strona z kamerg), a nastepnie wigcz pilota do synchronizacji czestotliwosci 2,4 G, aby zakonczy¢
definiowanie kierunku w trybie bezgtowym dla tego lotu.

2. Nacis$nij przycisk trybu bezgtowego podczas lotu, a pilot Tryb bezglowy
zacznie wydawac dzwigki; $wiatta drona zaczng szybko migac,
wchodzac w tryb bezgtowy. Naci$nij ponownie przycisk trybu
bezgtowego, a pilot wyda dzwiek ,di” i ,di”, co oznacza wyjscie
z trybu bezgtowego.

/\ Uwaga: Przed przejsciem do tr{(bu bezgtowego, nalezy okresli¢
kierunek przodu, czyli kierunek drona na ziemi
po uruchomieniu.

KALIBRACJA HORYZO|

LNA

Kalibracja horyzontalna moze by¢ wykonana, jesli dron nie jest w stanie wznie$¢ sie
pionowo podczas startu. Nalezy nacisngé¢ przycisk One Key Correction, a dioda na
dronie zacznie szybko miga¢. Po zakorczeniu kalibracji, gdy dioda na dronie
przestanie miga¢, oznacza to, ze kalibracja zostata zakoficzona. Podczas
wykonywania polecenia kalibracji dron musi by¢ ustawiony w stabilnej pozycji
réwnolegtej do poziome; linii, w przeciwnym razie efekt kalibracji moze by¢
nieprawidtowy.




OPERACJE PRECYZYJNEGO DOSTOSOWANIA

Jesli dron dryfuje w okreslong strong lub obraca sig¢ w lewo/prawo
w miejscu, mozna go lekko dostosowaé za pomocg ponizszych
operacji, aby uzyskac stabilny stan lotu.

@ Jesli dron dryfuje do przodu lub do tytu @ Dostosuj kierunek.

Przetgcznik predkosci dzieli predko$¢ na trzy biegi dla lotu do
przodu, do tytu oraz w lewo i w prawo. Domyslnie po wigczeniu
zasilania ustawiona jest predko$¢ na bieg 1. Nacisniecie przycisku
na pilocie spowoduje dwa dzwieki "Di" dla biegu 2, trzy dzwigki
"Di" dla biegu 3, a jeden dzwiek "Di" oznacza powrdét do biegu 1.

Kroki realizacji:

1. Naci$nij przycisk 360° obrotu, a kontroler bedzie nadal wysytat
dzwiegki di”, ,di”, ,di";

2. Przesun prawg dzwignig. W tym momencie dron wykona obrét o
360° w kierunku, w ktérym zostata przesunigta prawa dzwignia.

A KIEDY DRON WEJDZIE W STAN NISKIEGO NAPIECIA, FUNKCJA
WYKONYWANIA OBROTU O 360° ZOSTANIE AUTOMATYCZNIE
ZABLOKOWANA.
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WSKAZOWKI ROZWIAZYWANIA PROBLEMOW

Problem

Przyczyna

Naprawa

Po podiaczeniu baterii do
drona, wskaznik miga ciagle,
a dron nie reaguje na
polecenia.

Nie udalo sie przeprowadzi¢ synchronizacji
czestotliwosci 2,4 G miedzy dronem a pilotem.

Prosze ponownie wykonaé synchronizacje
2.4G migdzy dronem a pilotem

Brak reakcji po podtaczeniu
baterii.

(1) Sprawdz, czy pilot lub dron sa wiaczone.
(2) Sprawdz, czy bateria pilota lub drona nie
jest rozladowana

(3) Sprawdz, czy piyty dodatnia i ujemna
baterii maja dobry kontakt

(1) Ponownie zainstaluj baterie
(2) Nataduj lub wymien baterie na nowe
(3) Potwierdz, ze bieguny dodatni i ujemny
baterii sa zainstalowane prawidiowo

Po przesunieciu dzwigni gazu
na pilocie, silnik nie obraca
sie, a Swiatio wskaznika
drona miga przez caly czas.

Bateria drona jest rozladowana

Naladuj baterig lub wymieri ja na w peni
naladowana.

$migto drona caly czas sig
obraca, ale nie mo:
wystartowac.

(1) Odksztalcenie $migta
(2) Niedostateczna moc baterii drona

(1) Wymien spiralny wirnik.
(2) Nataduj baterie lub wymier ja na w pefni
natadowana,

Dron mocno wibruje.

Odksztaicenie $migta

Wymiefi $migfo

Dron zawsze dryfuje w
jednym kierunku.

$rodkowy punkt zyroskopu w dronie jest
nieprawidiowy

Przeprowads ponowna kalibracje pozioma lub
uruchom ponownie.

Dron stracit rownowage po
upadku.

Srodkowy punkt zyroskopu w dronie jest
nieprawidiowy

Przsprowad ponown kalibracie pozioma lub
uruchom ponownie:

UWAGA: BATERIE NOWO ZAKUPIONYCH PRODUKTOW MAJA
NISKIE NAPIECIE, PROSIMY O NALADOWANIE BATERII PRZED

UZYCIEM!




