The word "dreame" is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the company's Chinese name " 1851 ",
which means striving for excellence in every endeavor and reflects the company's vision of continuous pursuit, exploration and search in technology.
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EVXELPLOLO XproTr) - T — : T — : 218 - Use the robot in environments with an ambient temperature above 0°C and
below 40°C. Make sure there is no liquid or sticky substance on the floor.

MANUAL O UTILZAGIOT et D )] - Pick up any cables from the floor before using the robot to prevent it from
dragging them while cleaning.

pasctuall JWa i : 264 - Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from

bumping into and damaging them.



Il Safety Information

Usage Restrictions

- To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from

- Do not use a wet cloth to wipe or any liquid to rinse the robot and

Safety Information

Batteries and
the floor, and remove cables or power cords on the cleaning path before Charging

operating the appliance.

- Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening

of the robot.

- Keep the brush cleaning tool out of reach of children.
- Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of

whether it is stationary or moving.

- Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to

pick up flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted
acids or solvents.

- Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up

objects such as stones, large pieces of paper or any item that may clog
the appliance.

- Make sure the robot is turned off and the charging dock is unplugged

before cleaning or performing maintenance.

Laser Safety
charging dock. Washable parts must be dried completely before Information

installing and using them.

- Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its

original packaging if possible.

- Please use this product in accordance with the instructions in the User

Manual. Users are responsible for any loss or damage that arise from
improper use of this product.

- Do not use any third-party battery, power cord, or charging dock. Use only with

RCSO supply unit.

- Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or charging dock on

your own.

- Do not place the charging dock near a heat source.
- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the dock's charging

contacts.

- Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be

discarded at an appropriate recycling facility.

- If the robot will not be used for an extended period, fully charge it, then

turn it off and store in a cool, dry place. Recharge the robot at least
once every 3 months to avoid over-discharging the battery.

- This product contains batteries that can only be replaced by qualified

technicians or after-sales service.

- Do not use non-rechargeable battery packs.

- The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825-

1:2014/A11:2021 Standard for Class 1 laser products. Please avoid direct
eye contact with it during use.

CLASS 1 LASER PRODUCT
CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689:2021




Bl Safety Information Product Overview

ﬁ For indoor use only

] Read operator's manual

Package Contents

Other Accessories

> 2> [

Side Brush Power Cord User Manual

C (pre-installed)

\\ O\
% Mop Pad Holder x2 Mop Pad x2
7

Charging Dock
Hereby, Dreame Trading(Tianjin)Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLL42SDA is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU
declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com
For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Bl Product Overview Product Overview

Robot Robot and Sensors Cliff Sensors
o (_Spot Cleaning Button c s
- Press to start spot cleaning arpet sensor @ © Charging Contacts
o Power / Clean Button o LDS Cover Side Brush o——
- Press and hold for 3 seconds to turn on or off J\ o Locer Dictance . :J o Brush Guard
- Press to start cleaning after the robot is turned on T L, Sensor (LDS) Main Brush o M g
o Bumper Main Wheel o % Main Wheel
o () Dock Button . o Brush Guard Clips
. o Line Laser Sensor
- Press to send the robot back to the charging dock

- Press and hold for 3 seconds to disable Child Lock

Status Indicator

- Solid White: Cleaning or cleanup completed

- Blinking Orange: Error —°ResetButton

- Press and hold for 3
seconds to restore to

factory settings Note: The robot is compatible with a TriCut brush (model: RMB10)

to achieve a better cleaning effect. If needed, please purchase one

o Mop Pad Holder
Mounting Holes

Note:

- Press any button on the robot to pause while the robot is cleaning or Cover o
returning to charge.

« Child Lock can be enabled/disabled through the Dreamehome app.

o Wi-Fi Indicator .
through official channels.

Water Tank o o Dust Box

o Edge Sensor Dust Box

o Dust Box Clip

Dust Box Covero

Dust Box Cover Clipo o Filter

Mop Assembly o
o Filter Clip



BN Product Overview Preparing Your Home

Mopping Module Charging Dock 8

oy

S -
> K

Water Tank

Signaling Area
Charging Contacts

o Water Tank Release Clip
Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs and

Power Port
o Water Tank Stopper Before cleaning, please move away unstable, fragile, valuable or
o Water Inlet dangerous items, and clean up cables, cloths, toys, hard objects and sharp sofa to ensure the secure and smooth operations of the robot.
objects on the ground to avoid being entangled, scratched or knocked over
by the robot and causing losses.
A
]

Mop Assembly DDD DDD
v

Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its
proper place to leave more space.

Mop Pad o
Attachment Area

To prevent the robot from not recognizing areas that need to be cleaned,
do not stand in front of the robot, or in a threshold, hallway, or narrow

. places.
Mop Pad Holder Mop Pad Note:
- When operating the robot for the first time, follow it around while cleaning to remove any potential obstacles in time.
» Do not vacuum hard objects like stones, steel balls and toy parts, or sharp objects like construction waste, broken glass and nails, otherwise the ground may
be scratched. 9
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Before Use

1. Place the Charging Dock and Connect to an
Electrical Outlet

Place the charging dock on level ground against the wall. Insert the
power cord into the charging dock and plug it into the socket.

2= Place the charging dock in a location that is as open as possible with
a good Wi-Fi signal.

Note:
- Remove any objects that are closer than 1.5 m from the front and
0.5 m from either side of the charging dock.

- Do not place the charging dock in an area with direct sunlight or
where other objects might block the signal, as this may hinder the
robot from returning to the charging dock.

2. Remove the Protections

3. Install the Side Brush and the Mop Assembly

Side Brush Clip o

Side Brush

Mop Pad Holder o

Mounting Holes o Mop Assembly

Note: Install the side brush until it clicks into place.

4. Charge the Robot

When placing the robot, align the charging contacts at the bottom of the
robot with the charging contacts of the charging dock, and the robot will
automatically turn on and start charging.

A

Note: It is recommended to fully charge your robot before first time use.

Connecting with Dreamehome App

1. Download Dreamehome App

Scan the QR code on the robot, or search "Dreamehome" in the app store to
download and install the app.

Note:
- Only 2.4GHz Wi-Fi is supported.

- Due to upgrades in the app software, the actual operations may differ from

the directions in this manual. Please follow the instructions based on the
current app version.

2. Add Device

Open the Dreamehome app, tap "Scan QR code to connect" and scan the
same QR code on the robot again to add the device. Please follow the
prompts to finish the Wi-Fi connection.

Note:

- If you want to reset Wi-Fi, repeat step 2 and then follow the prompts to finish
the Wi-Fi connection.

- To disconnect the device from Wi-Fi network, press and hold the Reset button
on the robot for 3 seconds.

o Wi-Fi Indicator

-Blinking slowly: To be connected
-Blinking quickly: Connecting
-0On: Wi-Fi connected

11
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How to Use

Turn On/Off

Press and hold the power button for 3 seconds to turn on the robot. Place
the robot onto the charging dock, the robot should turn on automatically
and begin charging. To turn off the robot, move the robot away from the
base station and press and hold the power button for 3 seconds.

Fast Mapping

After configuring the network for the first time, follow the instructions in the
app to quickly create a map. The robot will start mapping without cleaning.
When the robot returns to the charging dock, the mapping process has
been completed and the map will be saved automatically.

Start Cleaning

Press the power button to start cleaning after the robot is turned on. The
robot will accurately map out a route, methodically clean along the edges
and walls, then finish by cleaning each room in an S-shaped pattern to
ensure a thorough job.

Note:It is recommended that the robot set out from the charging dock

before cleaning. Do not move the charging dock while the robot is cleaning.

This ensures that the robot returns to charging dock smoothly.

Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to pause it.

If the robot is paused for more than 10 minutes, it automatically enters sleep
mode. All indicators on the robot will turn off. Press any button on the robot,
or use the app to wake up the robot.

Note:If the robot is paused and placed onto the charging dock, the current
cleaning task will end.

Auto Resume Cleaning

If the battery is too low, the robot will automatically return to the charging
dock to charge. After charging to the appropriate battery level, it will resume
unfinished cleaning tasks.

Note: To use this function, please open it in the App.

Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to Do Not Disturb (DND) mode, the robot will be
prevented from resuming cleaning and the power indicator will turn off. DND
mode is disabled by default at the factory. You can use the app to enable DND
mode or modify the DND period. The DND period is 22:00-8:00 by default.
Note:

- The scheduled cleaning tasks will be performed as usual during the DND period.
- The robot will resume cleanup where it left off after the DND period expires.

How to Use

Spot Cleaning

When the robot is awaiting, press briefly the button {J to enable the spot
cleaning mode. In this mode, the robot cleans a square-shaped area of
1.5 x 1.5 meters around it and returns to its starting point once the spot
cleaning is completed.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold the
power button for 10 seconds to forcefully turn it off. Then, press and hold
the power button for 3 seconds to turn the robot on.

Use Mopping Function

It is recommended that all floors are vacuumed at least three times before
the first mopping session to achieve a better cleaning effect.

1. Dampen the mop pads and wring out excess water. Install and attach
the mop pads onto the mop pad holder in place. Lastly, install the mop
assembly onto the bottom of the robot.

2. Open the cover of the robot and take the water tank out. Fill the water
tank with clean water and then reinstall it.

Note:

- Do not use detergent or disinfectant.

- Do not fill the water tank with hot water as this may cause the water tank
to warp.

13
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How to Use

4. When the robot finishes a cleaning task and returns to the charging dock,
remove the mop assembly and wash the mop pads in time. To remove the
water tank, press and hold the release clip , and then take it out.

3. Press the power button or use Dreamehome app to start cleaning.

Note: Note: When the robot is charging or not in use, remove the mopping
- It is not recommended to use the mopping function on carpets. module, pour out all the remaining water in the water tank, and clean the
- Use the app to adjust the water flow as required. mop pads to prevent mildew or odors.

Routine Maintenance

Parts

To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine maintenance.

Part

Maintenance

Replacement Period

Part

Maintenance

Replacement Period

Mop pad holder

Dust box's filter

Once every 2 weeks

/

Bumper

Every 3 to 6 months

Omnidirectional wheel

Charging dock's
signaling area

Charging dock's
charging contacts

Laser Distance Sensor
(LDS)

Once every month

Carpet sensor

Cliff sensors

Bottom of the robot

Frequency Frequency
Mop pad After each use Every 1 to 3 months Robot's charging contacts
Main brush Every 6 to 12 months Line laser sensor
Side brush Every 3 to 6 months Edge sensor

Once every month

Dust box

Water Tank

Clean it as needed

Note: The replacement frequency will depend on your usage of the robot. If an exception occurs due to special circumstances, the parts should be replaced.

15



BN Routine Maintenance Routine Maintenance

3. If slow water flow occurs, or the water volume is not well-distributed, 2. Pull out the brush covers at both ends of the brush as shown in the Omnidirectional Wheel
clean the air hole in the cover of the water tank. diagram. Use a proper cleaning tool to remove any hair tangled in the
brush. Reinstall the brush covers on both ends of the brush, and then
reinstall the brush. Press on the brush guard to lock it in place.

Mopping Module

1. Open the robot's cover and press the clip to remove the water tank. Pour
out the water in the tank. Clean the tank with water only and leave to air dry
before use.

Main Brush
Note: Do not directly expose the water tank to sunlight. 1. Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard and Side B h&M Pad Hold
lift the brush out of the robot. ide brus op Pa older Note:
2. Remove the mop pads from the mop pad holder. Clean the mop pads with Remove and clean the side brush and mop pad holder. - Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of
the omnidirectional wheel. Do not use excessive force.

- Rinse the omnidirectional wheel under the running water and put it
back after drying it completely.

water only and leave it to air dry before use.

———
Lia.?.,gmal
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BN Routine Maintenance

Dust Box

1. Open the robot's cover and press the clip to remove the dust box.

2. Open the dust box cover and empty the dust box as shown in the diagram.

18

Filter
1. Remove the filter and tap its basket gently.

po®
ogo

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger or sharp
objects to prevent damage.

2. Rinse the dust box and filter with water and dry them completely
before reinstalling.

]

Note:

- Rinse the dust box and filter with clean water only. Do not use any
detergent.

- Use the dust box and filter only when they are completely dry.

Routine Maintenance

Robot Sensors and Charging Contacts

Wipe sensors and charging contacts of the robot by using a soft and dry
cloth, as shown in the below figure:

o Laser Distance Sensor (LDS)

o Line Laser Sensor

o Edge Sensor

o Bumper

—o Carpet Sensor

o Charging Contacts

Note: A wet cloth can damage sensitive elements within the robot and
the charging dock. Please use a dry cloth for cleaning.

Charging Contacts

Clean the charging contacts and the signaling area of the charging
dock with a soft and dry cloth.

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack.
Make sure that the battery remains well-charged for daily use to
maintain optimal battery performance. If the robot is not used for
an extended period of time, turn it off and put it away. To prevent
damages from over-discharging, charge the robot at least once
every three months.

19
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Troubleshooting

Problem

Solution

Problem

Solution

Robot does not turn on.

The battery is low. Recharge the robot on the charging dock, then try again.

The temperature of the battery is too low or too high. It is recommended to operate the appliance at a temperature
between 32 °F (0° C) and 104 °F (40° C).

Robot does not recharge.

The charging dock is not receiving power. Please confirm that both ends of the power cord are plugged in correctly.
Poor contact. Clean charging contacts of the charging dock and robot.

Does leaving the robot on the
charging dock consume power
if it is already fully charged?

Leaving the robot on the charging dock after it's fully charged consumes very little electricity and helps maintain
optimal battery performance.

Robot does not return to
charging dock.

There are too many obstructions around the charging dock. Place the charging dock in a more open area.
Please clean the dock's signaling area.

No water comes out of the
water tank, or only a little bit
comes out.

Check whether there is water inside the water tank.

Clean the mop if it becomes dirty.

Make sure the mop pad is installed correctly according to the User Manual.
Clean the air hole on the water tank stopper.

Robot is malfunctioning.

Turn off the robot and then reactivate it.

Robot is making a strange
noise.

A foreign object may be caught in the main brush, side brush, or one of the main wheels. Stop the robot and remove
any debris.

Robot doesn't resume cleaning
after charging.

Make sure the robot is not set to Do Not Disturb mode (DND), which will prevent it from resuming cleaning.
The robot does not resume cleaning when it is manually recharged or placed onto the charging dock.

Robot no longer cleans
efficiently or leaves dust
behind.

The dust bin is full. Please clean it.
The filter is blocked. Please clean it.
A foreign object is caught in the main brush. Please clean it.

Robot cannot connect to Wi-Fi.

There is something wrong with the Wi-Fi connection. Reset the Wi-Fi and download the latest version of the
Dreamehome app, then try reconnecting.

Location permission is not open. Please ensure the location permission on the Dreamehome app is enabled.
Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

5GHz Wi-Fi is not supported. Please ensure your robot connects to 2.4GHz Wi-Fi.

The username or password of Wi-Fi is incorrect. Please enter the correct username and password.

Robot does not perform
scheduled cleaning.

The robot has low battery. Scheduled cleaning will not start unless the robot has at least 15% battery left.

Robot doesn't return to
charging dock after being
moved.

Moving the robot may cause it to re-position itself or re-map its surroundings. If the robot is too far from the charging
dock, it might not be able to automatically return on its own, in which case you need to manually place the robot
onto the charging dock.

The mop pad stops rotating.

A foreign object is caught in the mop pad. Please clean it.

The mop pad holder is raised
abnormally.

Please remove the mop pad holder to check if there is any foreign object stuck in it, and try to restart the robot. If the
problem persists, please contact the after-sales service team.

For more support, contact us via https://global.dreametech.com

21



Bl Specifications Battery Disposal and Removal R

Robot Charging Dock The built-in lithium-ion battery contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the battery, make sure the battery is removed
by qualified technicians and discarded at an appropriate recycling facility.
Model RLL42SDA Model RCSO - the battery must be removed from the appliance before it is scrapped;
- the appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery;
Charging Time Approx. 6 hours Rated Input 100-240 V~ 50/60 Hz 0.5 A - the battery is to be disposed of safely.
Rated Voltage 14.4V = Rated Output 19.8V = 1A CAUTION:
Before removing the battery, disconnect the power and run out the battery as much as possible.
Rated Power 75 W ded b . Hould be di ed ) i facil
Rechargeable Lithium-ion Battery Pack Unneede attene's should be discar g atan appropr.lat? recycling ac'l ity.
Operation Frequency 2400-2483.5 MHz Do not expose to high temperature environment to avoid risks of explosion.
Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery. If contact occurs, flush with water and seek medical help.
) Model P2150-4S2P-MMBK
Maximum Output Power | <20 dBm
. Removal Guide:
Type Li-ion
Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation 1. Turn over the robot, use a proper tool to remove the screws on the back of the robot, and then remove the cover.
distance of at least 20cm between the antenna and the body of the user. Rated Capacity 4.8 Ah 2. Unplug the terminals between the battery and PCB board to remove the battery.
Number 1

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed
with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a
designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities.

f— Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the
installer or local authorities for more information about the location as well as terms and conditions of such collection points.

22 23
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Um Stromschlage, Brande oder Verletzungen durch unsachgemaBen Gebrauch des Gerats zu vermeiden,
lesen Sie bitte die Bedienungsanleitung vor dem Gebrauch sorgfaltig durch und bewahren Sie sie zum
spateren Gebrauch auf.

Nutzungseins-
chrankungen

-Um einen sicheren Betrieb zu gewdahrleisten und Risiken zu vermeiden, darf dieses Produkt

nicht von Kindern unter 8 Jahren, von Personen mit kdrperlichen, sensorischen oder geistigen
Einschrankungen oder von Personen mit mangelnden Kenntnissen ohne Aufsicht eines
Elternteils oder Vormunds verwendet werden. Kinder dirfen die Reinigung und Wartung nicht
ohne Aufsicht durchfiihren.

- Kinder dirfen nicht mit diesem Produkt spielen. Sorgen Sie daflir, dass Kinder und Haustiere

wahrend des Betriebs des Roboters einen sicheren Abstand zum Gerdat halten.

-Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort aus und wenden Sie sich

an den Kundendienst.

- Dieses Produkt ist nur fir die Bodenreinigung in einer hauslichen Umgebung geeignet.

Benutzen Sie es nicht im Freien, auf anderen Oberfldchen als dem Boden oder in einer
kommerziellen oder industriellen Umgebung.

-Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der sich Giber dem Bodenniveau befindet

und der nicht durch eine Schutzbarriere begrenzt wird.

- Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Verwenden Sie die LDS-Abdeckung, die

Roboterabdeckung oder den Bumper nicht als Griff fir den Roboter.

- Benutzen Sie den Roboterstaubsauger in Umgebungen mit einer Umgebungstemperatur von

Uber 0°C und unter 40°C. Achten Sie darauf, dass sich keine Flissigkeit oder klebrige Substanz
auf dem Boden befindet.

- Heben Sie Kabel vom Boden auf, bevor Sie den Roboter benutzen, um zu verhindern, dass

diese wahrend der Reinigung mitgezogen werden.

- Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstdnde vom Boden, um zu verhindern, dass der

Roboter sie anstéBt und beschadigt.

Sicherheitshinweise

Nutzungseins-
chrankungen

- Entfernen Sie lose Gegenstande vom Boden und entfernen Sie Kabel oder Netzkabel am

Reinigungsweg, bevor Sie das Gerat in Betrieb nehmen, um Schaden oder Schaden beim
Anziehen zu verhindern.

-Halten Sie Haare, Finger und andere Kdrperteile von der Saug6ffnung des Roboters fern.
- Bitte halten Sie die Reinigungswerkzeuge fir die Blrste von Kindern fern.
- Kinder, Haustiere oder Gegenstande dirfen weder auf dem stillstehenden noch dem sich

bewegenden Roboter positioniert werden.

- Benutzen Sie den Roboter nicht zum Aufwischen oder Aufsaugen brennender Substanzen.

Verwenden Sie den Roboter nicht zum Aufsaugen von entflammbaren oder brennbaren
Flissigkeiten, atzenden Gasen oder unverdiinnten Sauren oder Lésungsmitteln.

-Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstande ein. Verwenden Sie das Gerat nicht zum

Aufnehmen von Gegenstanden wie Steinen, groBen Papierstiicken oder anderen Dingen, die
das Gerat verstopfen kénnten.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter ausgeschaltet und die Ladestation vom Strom getrennt ist,

bevor Sie Reinigungs- oder Wartungsarbeiten durchfihren.

-Verwenden Sie kein nasses Tuch zum Abwischen oder eine Flissigkeit zum Spulen des

Roboters und der Ladestation. Waschbare Teile mUssen vollstadndig getrocknet werden, bevor
sie installiert und verwendet werden.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und moéglichst in der

Originalverpackung befordert wird.

- Bitte verwenden Sie das Produkt gemaB den Anweisungen im Benutzerhandbuch. Der

Benutzer ist fur jeglichen Verlust oder Schaden verantwortlich, der aufgrund inkorrekter
Verwendung dieses Produkts entsteht.

25
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Akkus und Ladung

Informationen
zur
Lasersicherheit

-Verwenden Sie keine Batterien, Netzkabel oder Ladestationen von Drittanbietern. Bitte

ausschlieBlich mit RCSO Netzgerat verwenden.

-Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Ladestation selbst zu zerlegen, zu reparieren oder zu

modifizieren.

- Stellen Sie die Ladestation nicht in der Nahe einer Warmequelle ab.
- Benutzen Sie kein nasses Tuch oder nasse Hadnde, um die Ladekontakte der Ladestation zu

reinigen.

- Entsorgen Sie alte Akkus sachgemaB. Unbenutzte Akkus sollten in einer geeigneten Recycling-

Einrichtung entsorgt werden.

-Wenn der Roboter flir eine ldngere Zeit nicht benutzt werden soll, laden Sie ihn voll auf,

schalten ihn aus und lagern ihn an einem kihlen und trockenen Ort. Laden Sie den Roboter
mindestens je 3 Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

- Dieses Produkt enthalt Akkus, die nur von qualifizierten Technikern oder dem Kundendienst

ausgewechselt werden kénnen.

- Benutzen Sie keine nicht wiederaufladbaren Akkupacks.

- Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht der Norm IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/

A11:2021 far Laserprodukte der Klasse 1. Bei der Verwendung ist direkter Augenkontakt zu
vermeiden.

LASERPRODUKT DER KLASSE 1
LASERPRODUKT FUR VERBRAUCHER
EN 50689:2021

Sicherheitshinweise

ﬁ Nur fir den Innenbereich geeignet

||| ] Lesen Sie das Benutzerhandbuch

Hiermit erklart Dreame Trading(Tianjin)Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLL42SDA den Anforderungen der Richtlinie 2014/53/EU entspricht. Der
vollstandige Text der EU-Konformitatserklarung kann unter folgender Internetadresse eingesehen werden: https://global.dreametech.com
Ein ausfihrliches elektronisches Handbuch finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags.
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Produktiibersicht

Packungsinhalt

Anderes Zubehor

Seitenbirste

Roboter

Wischpadhalter x 2

Ladestation

N = [

Netzkabel Benutzerhandbuch

Wischpad x 2
(vorinstalliert)

Produktiibersicht

Roboter

_ J Taste fiir die Punktreinigung
- Druicken Sie diese Taste, um die Punktreinigung zu starten

Einschalt-/Reinigungstaste

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um das Geréat
ein- oder auszuschalten

- Driicken Sie diese Taste, um die Reinigung nach dem Einschalten
des Roboters zu starten

O Schaltfliche zum Andocken

- Driicken, um den Roboter zuriick in die Ladestation zu schicken

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrickt, um die
Kindersicherung zu deaktivieren

Status-Anzeige
- Leuchtet weiB: Reinigung oder Saduberung abgeschlossen
- Blinkt Orange: Fehler

Hinweis:

- Durch Driicken einer beliebigen Taste am Roboter kénnen Sie den
Reinigungsvorgang unterbrechen oder die Ladung des Roboters
fortsetzen.

- Die Kindersicherung kann Uber die Dreamehome App aktiviert/
deaktiviert werden.
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IR Produktiibersicht

Roboter und Sensoren Klippensensoren
Teppichsensor @ o Ladekontakte
o LDS-Abdeckung Seitenblirste o——= [:J
o Laserdistanzsensor (LDS) Hauptbirste o o Blrstenschutz
N Hauptrad e M E Hauptrad
o StoBfanger KL .
o Linienlasersensor | o Kammern tur
Burstenschutz

o Befestigungsoffnungen

—————O - . .
Reset-Taste fr Wischpadhalter

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden
lang, um die Werkseinstellungen
wiederherzustellen

Hinweis: Der Roboter ist kompatibel fir eine bessere Reinigungswirkung

mit einer TriCut-Birste (Modell: RMB10) kompatibel. Bitte bestellen Sie sie
o WLAN-ANnzeige bei Bedarf tber offizielle Kanale.

Abdeckung o

Staubbehilter

Wasserbehalter o o Staubbehalter

o Randsensor

o Staubbehalter-Clip

Staubbehalter-Deckelo

Staubbehalterabdeckungs-Clipo ° Filter

Mopp-Baugruppe o
o Filter-Clip
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Produktiibersicht

Wischmodul

Wasserbehalter

o Wasserbehalter-
Entriegelungs-Clip

o Wasserbehdlter-Stopfen
o Wassereinlass

Wischmopp-Verbundteil

Wischmopp Befestigungsbereich

Wischpadhalter Wischpad

Ladestation

Signalbereich
Ladekontakte

Stromanschluss
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Y |hr Zuhause vorbereiten Vor der Verwendung

1. Platzieren Sie die Ladestation und schlieBen Sie 3. Installation der Randbiirste und der Mopp-
E sie an eine Steckdose an Baugruppe
ﬂ Stellen Sie die Ladestation auf ebenem Boden an die Wand. SchlieBen Sie
das Netzkabel an die Ladestation und stecken Sie es an die Steckdose. Seitenbursten-Clip °

7= Stellen Sie die Ladestation an einem mdglichst freistehenden Ort mit tick .
gutem WLAN-Signal auf. Driicken Sie

Seitenblirste

Befestigungsoffnungen o o Wischmopp-Verbundteil

. L . . . . . L . . . fir Wischpadhalt
Entfernen Sie vor der Reinigung instabile, zerbrechliche, wertvolle oder Montieren Sie vor der Reinigung die physische Barriere an den Kanten Hrischpadnater
gefahrliche Gegenstdnde und rdumen Sie Kabel, Tlicher, Spielzeug, harte von Treppen und Mébeln, um dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten

und scharfe Gegenstande vom FuBboden auf, um ein Verfangen, Zerkratzen zu ermdglichen.

oder Umfallen des Roboters und damit verbundene Verluste zu vermeiden.

' ) Hinweis: Installieren Sie die Seitenbdrste, bis sie einrastet.
N

Hinweis:
N - Entfernen Sie alle Gegenstande, die sich naher als 1,5 m von der Vorderseite 4. Aufladen des Roboters

und 0,5 m von jeder Seite der Ladestation befinden.

o ) o ) o Richten Sie beim Aufstellen des Roboters die Ladekontakte an der
DDD - Stellen Sie die Ladestation nicht in einem Bereich mit direkter Unterseite des Roboters auf die Ladekontakte der Ladestation aus. Der
D D D Sonneneinstrahlung oder an einem Ort auf, an dem andere Objekte das Roboter schaltet sich daraufhin automatisch ein und beginnt mit dem

Signal blockieren kénnten, da dies die Riickkehr des Roboters zur Ladestation Aufladen.
behindern kénnte.

2. Schutzfolien entfernen -

v

.. r ]
Offnen Sie die Tur des zu reinigenden Raumes und stellen Sie die Mdbel Um zu verhindern, dass der Roboter den zu reinigenden Bereich nicht =
in die geeignete Position, um mehr Platz zu schaffen. erkennt, stellen Sie sich nicht vor den Roboter bzw.vor eine Schwelle, im

Hinweis: Gang oder an engen Stellen.

- Folgen Sie dem Roboter bei der ersten Inbetriebnahme wahrend des Reinigungsvorgangs, um maégliche Hindernisse rechtzeitig zu entfernen.

- Saugen Sie keine harten Gegenstande wie Steine, Stahlkugeln und Spielzeugteile oder scharfe Gegenstande wie Bauschutt, Glasscherben und Nagel auf, da

Hinweis: Es wird empfohlen, den Roboter vor der ersten Inbetriebnahme
dadurch der Boden verkratzt werden kann.

vollstandig aufzuladen.
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Y Vverbinden mit der Dreamehome App
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1. Dreamehome App herunterladen

Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter, oder suchen Sie im App-Store nach
,Dreamehome”, um die App herunterzuladen und zu installieren.

Hinweis:
« Es wird nur 2,4 GHz WLAN unterstitzt.
- Aufgrund von Aktualisierungen der App-Software kann der tatsachliche

Betrieb von den Anweisungen in dieser Anleitung abweichen. Bitte folgen
Sie den auf der aktuellen App-Version basierenden Anweisungen.

2. Gerat hinzufiigen

Offnen Sie die Dreamehome-App, tippen Sie auf ,Scannen Sie den QR-Code
zum verbinden”, und scannen Sie denselben QR-Code auf dem Roboter
erneut, um das Gerat hinzuzufligen. Bitte folgen Sie den Anweisungen, um
die WLAN-Verbindung herzustellen.

Hinweis:
- Zum Zuricksetzen der WLAN-Verbindung wiederholen Sie Schritt 2 und
folgen Sie den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung zu erstellen.

- Halten Sie die Reset-Taste am Roboter 3 Sekunden lang gedriickt, um das
Gerat vom WLAN-Netzwerk zu trennen.

o WLAN-Anzeige
- Blinkt langsam:
Verbindung wird hergestellt
- Blinkt schnell:
Verbindung hergestellt
- Ein: Verbunden

Anwendung

Einschalten/Ausschalten

Zum Einschalten des Roboters driicken und halten Sie die Ein-/Aus-Taste 3
Sekunden lang gedriickt. Die Betriebsanzeige sollte leuchten. Stellen Sie den
Roboter auf die Ladestation. Der Roboter sollte sich automatisch einschalten
und mit dem Aufladen beginnen. Um den Roboter auszuschalten, entfernen
Sie den Roboter von der Basisstation und halten Sie die Taste 3 Sekunden
lang gedriickt.

Schnelle Kartenerstellung

Nach der erstmaligen Konfiguration des Netzwerks folgen Sie zur schnellen
Kartenerstellung den Anweisungen in der App. Der Roboter beginnt mit
der Kartenerstellung ohne Reinigung. Wenn der Roboter zur Ladestation
zurlckkehrt, ist die Kartenerstellung abgeschlossen und die Karte wird
automatisch gespeichert.

Reinigung starten

Driicken Sie nach dem Einschalten des Roboters die Ein/Aus-Taste, um die
Reinigung zu starten. um die Reinigung zu starten. Der Roboter legt eine
genaue Route fest, reinigt methodisch entlang der Kanten und wande und
reinigt schlieBlich jeden Raum in einem S-férmigen Muster, wodurch eine
grindliche Reinigung gewahrleistet wird.

Hinweis:

- Es wird empfohlen, dass der Roboter vor der Reinigung von der Ladestation
losfahrt. Bewegen Sie die Ladestation nicht, wahrend der Roboter eine
Reinigung durchfiihrt. Dadurch wird sichergestellt, dass der Roboter
problemlos zur Ladestation zurlickkehren kann.

Pause/Ruhemodus

Wenn der Roboter lauft, driicken Sie eine beliebige Taste, um ihn
anzuhalten.

Wird der Roboter ldnger als 10 Minuten angehalten, geht er automatisch in
den Ruhemodus Uber. Alle Anzeigen am Roboter schalten sich aus. Driicken
Sie eine beliebige Taste auf dem Roboter, oder nutzen Sie die App, um den
Roboter wieder in Betrieb zu nehmen.

Hinweis: Wird der Roboter ausgeschaltet und auf die Ladestation gestellt,
endet die aktuelle Reinigungsaufgabe.

Reinigung automatisch fortsetzen

Wenn der Akku zu schwach ist, kehrt der Roboter automatisch zur
Ladestation zum Aufladen zurlick. Wenn der Akku ausreichend aufgeladen
ist, setzt er die noch nicht abgeschlossenen Reinigungsaufgaben fort.

Hinweis: Zur Nutzung dieser Funktion missen Sie diese in der App 6ffnen.

Nicht-Stéren-Modus (DND)

Ist der Roboter auf den Nicht-Stéren-Modus (DND) eingestellt, kann er die
Reinigung nicht fortsetzen und die Betriebsanzeige erlischt. Der Nicht-
Stéren-Modus (DND) ist ab Werk standardmaBig deaktiviert. Sie konnen
den Nicht-Stéren-Modus (DND) lber die App aktivieren oder den DND-
Zeitraum andern. Der Nicht-Stéren-Zeitraum (DND) ist standardmaBig auf
22:00-8:00 Uhr eingestellt.

Hinweis:

- Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wahrend dem Nicht-Storen-
Zeitraum (DND) wie gewohnt ausgefihrt.

- Der Roboter wird die Reinigung fortsetzen, wo er nach Ablauf des DND-
Zeitraums aufgehort hat.
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Anwendung

Punktreinigung

Drlicken Sie im Modus ,Wartend” des Roboters kurz die , ] " Taste, um den
Punktreinigungsmodus zu aktivieren. In diesem Modus reinigt der Roboter

einen quadratischen Bereich von 1,5 x 1,5 Meter um ihn herum und kehrt zu
seinem Ausgangspunkt zuriick, sobald die Reinigung bestimmter Bereiche

abgeschlossen ist.

Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich nicht ausschalten
lasst, halten Sie die Ein-/Aus-Taste 10 Sekunden lang gedriickt, um
ihn zwangsweise auszuschalten. Halten Sie dann die Ein-/Aus-Taste 3
Sekunden lang gedriickt, um den Roboter einzuschalten.

Wischfunktion benutzen

Es wird empfohlen, alle Boden vor dem ersten Wischen mindestens dreimal
zu saugen, um eine bessere Reinigungswirkung zu erzielen.

1. Befeuchten Sie die Wischmoppsund driicken Sie das Uberschussige
Wasser aus. Installieren Sie die Wischmopps auf dem Wischmopphalter und
befestigen Sie ihn dort. Bringen Sie abschlieBend die Mopp-Baugruppe an
der Unterseite des Roboters an.

2. Offnen Sie die Abdeckung des Roboters und nehmen Sie den Wassertank
heraus. Flllen Sie den Wassertank mit sauberem Wasser und setzen Sie ihn
dann wieder ein.

Hinweis:

- Verwenden Sie keine Reinigungs- oder Desinfektionsmittel.

- Flllen Sie den Wassertank nicht mit heiBem Wasser, da sich der
Wassertank dadurch verformen kann.

Anwendung

3. Starten Sie die Reinigung durch Drlicken der Ein/Aus-Taste oder tber die
Dreamehome-App.

Hinweis:

- Es wird nicht empfohlen, die Wischfunktion auf Teppichen zu verwenden.

- Verwenden Sie die App, um den Wasserdurchfluss je nach Bedarf
einzustellen.

4. Wenn der Roboter eine Reinigungsaufgabe beendet hat und zur Ladestation
zuruckkehrt, entfernen Sie die Mopp-Baugruppe und waschen Sie die
Wischmopps rechtzeitig. Um den Wassertank zu entfernen, halten Sie den
Entriegelungsclip gedruckt und nehmen Sie den Wassertank heraus.

Hinweis: Wenn der Roboter aufgeladen wird oder nicht in Gebrauch ist,
nehmen Sie das Wischmodul ab, gieBen Sie das restliche Wasser aus
dem Wassertank und reinigen Sie die Wischmopps, um Schimmel und
Geruchsbildung zu vermeiden.
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Y RegelméaBige Wartung

Teile

TUm den Roboter in einem einwandfreien Zustand zu halten, wird empfohlen, in der App oder in der folgenden Tabelle die Hinweise zur regelmaBigen
Wartung des Zubehdrs zu beachten.

Teil Haufigkeit der Haufigkeit des Teil Haufigkeit der Haufigkeit des
Wartungsarbeiten Austausches Wartungsarbeiten Austausches
) Nach jedem ) Ladekontakte des
Wischpad Gebrauch Alle 1 bis 3 Monate Roboters
N - Linienlasersensor
Hauptburste Alle 6 bis 12 Monate
) R - Randsensor
Seitenblrste Alle 3 bis 6 Monate
Einmal alle 2 Wochen StoBfanger
Wischpadhalter / Einmal im Monat

Omnidirektionales Rad
Alle 3 bis 6 Monate /

Teppichsensor

Staubbehélterfilter

Signalbereich der
Ladestation Klippensensoren

Ladekontakte der

Ladestati / Unterseite des Roboters
adestation

Einmal im Monat

Staubbehalter
Laserdistanzsensor
(LDS) Wasserbehalter

Nach Bedarf reinigen

Hinweis: Die Austauschintervalle hangen von der Nutzung des Roboters ab. Sollte durch besondere Umstande eine Ausnahme auftreten,
missen die Teile ausgetauscht werden.
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RegelmaBige Wartung

Wischmodul

3. Wenn das Wasser nur langsam flieBt oder die Wassermenge nicht gut
verteilt ist, reinigen Sie die Luft6ffnung in der Abdeckung des Wassertanks.
1. Offnen Sie die Abdeckung des Roboters und driicken Sie den Clip, um den
Wassertank zu entfernen. Fillen Sie das Wasser im Wasserbehalter aus.
Reinigen Sie den Wassertank ausschlieBlich mit Wasser und lassen Sie ihn
vor der Benutzung an der Luft trocknen.

Hauptbiirste

1. Driicken Sie den Burstenschutz-Clip nach innen, um den Blrstenschutz zu
entfernen und die Blrste aus dem Roboter zu heben.

Hinweis: Setzen Sie den Wassertank nicht direkt dem Sonnenlicht aus.

2. Entfernen Sie die Wischpadsaus dem Wischpadhalter. Reinigen Sie die
WischpadsausschlieBlich mit Wasser und lassen Sie es vor der Benutzung
an der Luft trocknen.
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RegelmaBige Wartung

2. Ziehen Sie die Blrstenabdeckungen an beiden Enden der Birste Omnidirektionales Rad
heraus, wie in der Abbildung gezeigt. Entfernen Sie mit dem geeigneten
Reinigungswerkzeug alle in der Birste verhedderten Haare. Bringen Sie die
Blrstenabdeckungen an beiden Enden der Blirste wieder an und setzen Sie
anschlieBend die Birste wieder ein. Driicken Sie auf den Blrstenschutz, um
ihn zu arretieren.

: o Hinweis:
Seitenbirste und Mopphalter - Trennen Sie die Achse und den Reifen des omnidirektionalen Rads mit
Die Seitenbirste und den Mopphalter entfernen und reinigen. einem Werkzeug, z. B. einem kleinen Schraubendreher. Uben Sie dabei

keine UbermaBige Kraft aus.
- Spllen Sie das omindirektionales Rad unter flieBendem Wasser ab und
setzen Sie es nach dem vollstandigen Trocknen wieder ein.

RegelmaBige Wartung

Staubbehalter Filter
1. Offnen Sie die Abdeckung des Roboters und driicken Sie den Clip, um den 1. Nehmen Sie den Filter heraus und klopfen Sie vorsichtig auf seinen
Staubbehalter zu entfernen. Filterkorb.

oo®
0go

Hinweis: Reinigen Sie den Filter niemals mit einer Blrste, einem Finger
oder scharfen Gegenstanden, um Schaden zu vermeiden.

2. Offnen Sie die Staubbehalter-Abdeckung und leeren Sie den Staubbehalter 2. Spllen Sie den Staubbehalter und den Filter mit sauberem Wasser ab
wie in der Abbildung gezeigt. und trocknen Sie sie vor der Benutzung vollstandig ab.

Hinweis:

- Spllen Sie den Staubbehadlter und den Filter nur mit sauberem Wasser ab.
Keine Reinigungsmittel verwenden.

- Verwenden Sie den Staubbehaélter und den Filter nur, wenn sie

vollstandig trocken sind.
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Bl RegelmaBige Wartung

Sensoren und Ladekontakte des Roboters

Wischen Sie die Sensoren und Ladekontakte des Roboters mit einem
weichen und trockenen Tuch ab, wie in der folgenden Abbildung
dargestellt:

o Laserdistanzsensor (LDS)

o Linienlasersensor

o Randsensor

o StoBfanger

—o Teppichsensor

o Ladekontakte

Hinweis: Ein feuchtes Tuch kann empfindliche Elemente im Inneren
des Roboters und der Ladestation beschadigen. Bitte nutzen Sie ein
trockenes Tuch zur Reinigung.

4

Ladekontakte

Reinigen Sie die Ladekontakte und den Signalisierungsbereich der
Ladestation mit einem weichen, trockenen Tuch.

Akku

Der Roboter enthalt einen leistungsstarken Lithium-lonen-Akku. Achten Sie
bei taglichem Gebrauch auf eine ausreichende Ladung des Akkus, um eine
optimale Akkuleistung zu erhalten.

Fehlersuche und -behebung

Problem

Lésung

Der Roboter ldsst sich
nicht einschalten.

Der Akku ist schwach. Laden Sie den Roboter auf der Ladestation auf und versuchen Sie es dann erneut.
Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch. Die empfohlene Betriebstemperatur des Gerats liegt zwischen 0 ° C
(32°F ) und 40 ° C (104 °F ).

Der Roboter ldsst sich
nicht aufladen.

Die Ladestation wird nicht mit Strom versorgt. Prifen Sie, ob beide Enden des Netzkabels richtig eingesteckt sind.
Schlechter Kontakt. Reinigen Sie die Ladekontakte der Ladestation und des Roboters.

Der Roboter kehrt nicht
in die Ladestation zu-
rick.

Es gibt zu viele Hindernisse in der Nahe der Ladestation. Stellen Sie die Ladestation in einem offeneren Bereich auf.
Bitte reinigen Sie den Signalbereich der Ladestation.

Der Roboter funktioniert
nicht richtig.

Schalten Sie den Roboter aus und reaktivieren Sie ihn wieder.

Der Roboter macht ein
seltsames Gerdusch.

Ein Fremdkdrper kdnnte sich in der Hauptbirste, der SeitenbUirste oder einem der Hauptrader festgesetzt haben. Stoppen
Sie den Roboter und entfernen Sie mdgliche Riickstande.

Der Roboter reinigt nicht
mehr effizient oder es
bleibt Staub liegen.

Der Staubbehalter ist voll. Bitte reinigen Sie ihn.
Der Filter ist verstopft. Bitte reinigen Sie ihn.
Ein Fremdkérper hat sich in der Hauptburste festgesetzt. Bitte reinigen Sie sie.
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Il Fehlersuche und -behebung
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Fehlersuche und -behebung

Problem

Lésung

Problem

Lésung

Der Roboter kann keine
Verbindung zum WLAN
herstellen.

Es liegt ein Problem mit der WLAN-Verbindung vor. Setzen Sie das WLAN zurlick, laden Sie die neueste Version der
,Dreamehome” App herunter und versuchen Sie dann, die Verbindung wiederherzustellen.

Die Standortberechtigung ist nicht aktiviert. Bitte stellen Sie sicher, dass die Berechtigung fur Standortermittlung bei der
,Dreamehome” App aktiviert ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass sich der Roboter in einem Gebiet mit guter WLAN-Abdeckung befindet.

5GHz WLAN wird nicht unterstitzt. Bitte vergewissern Sie sich, dass Ihr Roboter mit 2,4-GHz-WLAN verbunden ist.

Der Benutzername oder Passwort flir das WLAN ist falsch. Bitte geben Sie den richtigen Benutzernamen und das richtige
Passwort ein.

Der Roboter kehrt nicht
in die Ladestation
zurlick, nachdem er
bewegt wurde.

Das Bewegen des Roboters kann zu einer neuen Positionierung des Roboters oder einer Neukartierung seiner Umgebung

flhren. Wenn der Roboter zu weit von der Ladestation entfernt ist, kann er méglicherweise nicht automatisch zurtickkehren.

In diesem Fall missen Sie den Roboter manuell auf die Ladestation stellen.

Der Wischmopp dreht
sich nicht mehr.

Ein Fremdkdrper hat sich im Wischmopp festgesetzt. Bitte reinigen Sie ihn.

Der Roboter fihrt keine
planmdaBige Reinigung
durch.

Der Roboter hat einen niedrigen Akkustand. Die planmaBige Reinigung beginnt erst, wenn der Akkustand des Roboters
mindestens 15 % betragt.

Der Wischpadhaltet ist
abnormal angehoben.

Bitte entfernen Sie den Wischpadhalter, prifen Sie, ob sich ein Fremdkérper darin befindet, und starten Sie den Roboter
neu. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Verbraucht der Roboter
Strom, wenn er auf der
Ladestation gelassen
wird, nachdem er bereits
vollstéandig aufgeladen
wurde?

Wenn der Roboter auf der Ladestation gelassen wird, nachdem er vollstandig aufgeladen wurde, verbraucht er nur sehr
wenig Strom und dieses dient dazu, die optimale Akkuleistung zu erhalten.

Es kommt kein oder nur
wenig Wasser aus dem
Wassertank.

Prifen Sie, ob noch Wasser im Wassertank ist.

Reinigen Sie den Wischmopp, wenn er verschmutzt ist.

Vergewissern Sie sich, dass der Wischmopp korrekt und wie in der Bedienungsanleitung beschrieben installiert ist.
Reinigen Sie die BelUftungséffnung am Verschlussstopfen des Wasserbehalters.

Der Roboter setzt die
Reinigung nach dem
Aufladen nicht fort.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht in den Nicht-Stéren-Modus (DND) geschaltet ist, da er sonst die Reinigung
nicht fortsetzen kann.

Der Roboter setzt die Reinigung nicht fort, wenn er manuell aufgeladen oder auf die Ladestation gestellt wird.

Bei weiteren Fragen wenden Sie sich bitte an https://global.dreametech.com
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Roboter Ladestation
Modell RLL42SDA Modell
Ladedauer Ca. 6 Stunden Nenneingang 100-240 V~ 50/60 Hz 0,5 A
Nennspannung 14,4V=
Nennausgang
Nennleistung 75 W

Betriebsfrequenz

2400-2483,5 MHz

Maximale
Ausgangsleistung

<20 dBm

Wiederaufladbares Lithium-lonen-Akkupack

Modell

P2150-4S2P-MMBK

Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerdt in einem Abstand
von mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Kdrper des Benutzers

gehalten werden.

Typ

Lithium-lonen

Bemessungskapazitat

4,8 Ah

Anzahl

Entsorgung und Entnahme des Akkus

Der eingebaute Lithium-lonen-Akku enthalt umweltgefahrdende Stoffe. Lassen Sie den Akku vor der Entsorgung von qualifiziertem Fachpersonal ausbauen
und entsorgen Sie ihn in einer geeigneten Recyclingeinrichtung.

- Der Akku muss vor der Entsorgung aus dem Gerat entfernt werden;
- Das Gerat muss beim Entfernen des Akkus vom Stromnetz getrennt werden;
- Der Akku muss sicher entsorgt werden.

VORSICHT:

Vor dem Entfernen des Akkus ist das Gerat vom Stromnetz zu trennen und der Akku so tief wie mdglich zu entladen.
Nicht mehr bendétigte Akkus sind in einer geeigneten Recyclingeinrichtung zu entsorgten.
Setzen Sie den Akku nicht hohen Temperaturen aus, um Explosionsgefahr zu vermeiden.

Unter unsachgemaBen Bedingungen kann Flissigkeit aus dem Akku austreten. Bei Kontakt mit der Fllssigkeit spllen Sie die betroffene Stelle mit Wasser und
suchen Sie einen Arzt auf.

Anleitung zum Herausnehmen:

1. Drehen Sie den Roboter um, entfernen Sie mit einem geeigneten Werkzeug die Schrauben auf der Riickseite des Roboters und nehmen Sie dann die
Abdeckung ab.

2. Losen Sie die Klemmen zwischen dem Akku und der Leiterplatte, um den Akku zu entfernen.

WEEE-Informationen
Fir alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte gelten die Regelungen der Richtlinie 2012/19/EU Uber Elektro- und Elektronik-Altgerate
(WEEE), die nicht in den unsortierten Hausmull gelangen diirfen. Zum Schutz der menschlichen Gesundheit und der Umwelt sollten Sie daher
Ihre Altgerate bei einer von der Regierung oder den lokalen Behdrden eingerichteten Sammelstelle fir das Recycling von Elektro- und Elektronik-
Altgeraten abgeben. Eine ordnungsgemaBe Entsorgung und Wiederverwertung tragt dazu bei, mégliche negative Folgen fiir die Umwelt und die
— menschliche Gesundheit zu vermeiden. Bitte wenden Sie sich an den Installateur oder die lokalen Behorden, um weitere Informationen lGber den
Standort sowie die Bedingungen und Voraussetzungen fiir solche Sammelstellen zu erhalten.
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Entsorgung von Elektro- und Elektronikaltgerdten

Die durchgestrichene Mdlltonne bedeutet, dass Sie gesetzlich verpflichtet sind, diese Gerate einer vom unsortierten Siedlungsabfall getrennten
Sammelstelle zuzufiihren. Die Entsorgung Uber die Restmilltonne oder die gelbe Tonne ist untersagt. Enthalten die Produkte Batterien oder
Akkus, die nicht fest verbaut sind, miissen diese vor der Entsorgung entnommen und getrennt als Batterien entsorgt werden.

Maoglichkeiten der Riickgabe von Altgerdten

Besitzer von Altgeraten kdnnen diese im Rahmen der durch 6ffentlich-rechtlichen Entsorgungstrdger eingerichteten und zur Verfiigung stehenden
Mdoglichkeiten der Rickgabe oder Sammlung von Altgeraten abgeben, damit eine ordnungsgemdBe Entsorgung der Altgerate sichergestellt ist. Unter dem
folgenden Link kénnen Sie ein Onlineverzeichnis der Sammel- und Riicknahmestellen ansehen: https://www.ear-system.de/ear-verzeichnis/sammel-und-
ruecknahmestellen

Datenschutz

Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und Elektronikaltgerdten darauf hin, dass Sie fur das Loschen personenbezogener Daten auf den zu entsorgenden
Altgeraten selbst verantwortlich sind.

Informations sur la sécurité N

Pour éviter tout risque de choc électrique, d'incendie ou de blessure causé par une utilisation incorrecte de
'appareil, veuillez lire attentivement le manuel d'utilisation avant d'utiliser 'appareil et le conserver pour
pouvoir vous y référer ultérieurement.

Restrictions - Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants de moins de 8 ans ni par des

d’utilisation personnes présentant un handicap moteur, sensoriel ou mental, ou ayant une
expeérience ou des connaissances limitées, sans la supervision d'un parent ou
d'un tuteur afin de garantir un fonctionnement s(r et d'éviter tout risque. Le
nettoyage et l'entretien ne doivent pas étre effectués par des enfants sans
surveillance.

- Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit. Pendant le nettoyage, assurez-
vous gue les enfants et les animaux de compagnie sont maintenus a une
distance de sécurité du robot aspirateur.

- Si le cordon d’alimentation est endommagé ou rompu, cessez immeédiatement
de l'utiliser et contactez le service apres-vente.

- Ce produit est uniquement destiné au nettoyage des sols dans un environnement
domestique. Ne l'utilisez pas a l'extérieur, sur des surfaces autres que des sols ou
dans un environnement commercial ou industriel.

- N'utilisez pas le robot dans une zone située au-dessus du niveau du sol sans
barriere de protection.

- Ne placez pas le robot a l'envers. N'utilisez pas le couvercle du LDS, le couvercle
du robot ou le pare-chocs comme poignée pour déplacer le robot.

- Utilisez le robot aspirateur dans des environnements ou la température
ambiante est supérieure a 0 °C et inférieure a 40 °C. Assurez-vous qu'il n'y a pas
de liquide ou de substance collante sur le sol.

- Retirez tous les cables au sol avant d'utiliser le robot pour éviter gu'il ne les

entraine dedans pendant le nettoyage. "
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Restrictions
d’utilisation

- Retirez tous les objets fragiles ou de petite taille au sol afin d’éviter que le robot

ne les percute ou ne les endommage.

- Pour éviter d'endommager 'appareil ou de le trainer, débarrassez le sol de tout

objet mobile et retirez les cables ou les cordons d'alimentation qui se trouvent
sur le trajet de nettoyage avant d'utiliser 'appareil.

- Maintenez vos cheveux, vos doigts et les autres parties de votre corps éloignés

de l'orifice d’aspiration du robot.

- Conservez l'outil de nettoyage de brosse hors de la portée des enfants.
- Ne mettez pas d'enfants, d'animaux ou d'objets sur le robot, qu'il soit a l'arrét

Oou en mouvement.

- N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets bridlants. N'utilisez pas le robot

pour ramasser des liquides inflammables ou combustibles, des gaz corrosifs ou
des acides ou solvants non dilués.

- N'aspirez pas d’'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas l'appareil pour

ramasser des objets tels que des pierres, de gros morceaux de papier ou tout
autre élément susceptible d'obstruer 'appareil.

- Assurez-vous que le robot est éteint et que le socle de charge est débranché

avant d'effectuer le nettoyage ou l'entretien.

- N'utilisez pas de chiffon humide pour essuyer ou de liquide pour rincer le robot

et le socle de charge. Les pieces lavables doivent étre totalement séchées avant
de les installer et de les utiliser.

- Dans la mesure du possible, assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le

transportez et rangez-le dans son emballage d'origine.

- Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du Mode d’emploi.

Les utilisateurs sont responsables des pertes ou dommages résultant d'une
mauvaise utilisation de ce produit.

Informations sur la sécurité

- N'utilisez pas de batterie, de cordon d'alimentation ou de station de

Batteries et
charge

Informations de
sécurité sur le
laser

recharge tiers. Veuillez n 'utiliser que ['unité d’alimentation RCSO0.

- N'essayez pas de démonter, réparer ou modifier vous-méme la batterie ou

la station de charge.

- Ne placez pas la station de charge pres d'une source de chaleur.
- N'utilisez pas de chiffon humide, ni vos mains humides, pour essuyer ou

nettoyer les contacts de charge de la station.

- Ne jetez pas vos batteries usagées de facon incorrecte. Les batteries inutiles

doivent étre jetées aux centres de recyclage appropriés.

- Sivous ne prévoyez pas d’utiliser le robot pendant une période prolongée,

chargez-le compléetement, éteignez-le, puis entreposez-le dans un endroit
frais et sec. Rechargez le robot au moins une fois tous les 3 mois pour éviter
un déchargement excessif de la batterie.

- Ce produit contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par

des techniciens qualifiés ou par le service apres-vente.

- N'utilisez pas de batteries non rechargeables.

- Le capteur laser de ce produit répond a la norme IEC 60825- 1:2014/EN

60825-1:2014/A11:2021 des appareils a laser de classe 1. Veuillez éviter de
regarder directement le laser pendant 'utilisation.

PRODUIT LASER DE CLASSE 1
PRODUIT LASER GRAND PUBLIC
EN 50689:2021
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Informations sur la sécurité

ﬁ Pour un usage en intérieur uniquement

] Lire le mode d'emploi

Par le présent document, Dreame Trading(Tianjin)Co., Ltd. déclare que le modéle d'équipement radio RLL42SDA répond a la directive 2014/53/UE.
L'intégralité du texte de la déclaration UE de conformité est disponible a l'adresse Internet suivante : https://global.dreametech.com
Pour consulter le mode d'emploi en ligne, veuillez accéder a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags

Apercu du produit

Contenu de l'emballage

Autres accessoires

D

Brosse latérale

Robot

&,
Support de serpilliere x 2

Station d'accueil

ZD@

Cordon d’alimentation

Serpilliere x 2
(pré-installées)

Mode d’emploi
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Bl Apercu du produit Apercu du produit

Robot Robot et capteurs Détecteurs de vide

f

AN o
Contacts de charge
oo °
| o Couvercle LDS Brosse latérale o——=S :}

o ([ Bouton de nettoyage localisé

- Appuyez pour démarrer le nettoyage localisé Capteur de tapis

© Bouton Alimentation/Nettoyage
- Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour allumer ou éteindre
- Appuyez pour commencer le nettoyage une fois le robot allumé

o Grille de protection
de la brosse

laser (LDS)
o Pare-chocs
o Capteur laser d'alignement

Roue principale o

o Roue principale

o Clips de la grille
de protection de la
brosse

o 1) Bouton de station de base

- Appuyez pour renvoyer le robot a la station d'accueil

- Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour désactiver le
Verrouillage enfants

Indicateur d'état o Trous de montage

) . - o — du support de
- Blanc fixe : Nettoyage ou dépoussiérage terminé ——o Bouton Réinitialiser serpilliere
- Orange clignotant : Erreur - Maintenez-le enfoncé
pendant 3 secondes
Remarque : pour retablir les _ ) .
- Appuyez sur n'importe quel bouton du robot pour faire une pause Couvercle o parametres d'usine Remarque : Le robot est compatible avec une brosse TriCut (Modele : RMB10)

pendant que le robot nettoie ou revient pour se charger.

- Le Verrouillage enfants peut étre activé et désactivé avec l'application
Dreamehome.

Indicateur Wi-Fi pour un meilleur nettoyage. Si nécessaire, veuillez en acheter une auprées des
canaux officiels.

Compartiment a poussiere
Réservoir d'eau o o Compartiment &

poussiere Couvercle du compartimento o
a poussiére o Fixation du
compartiment a

poussiere

o Capteur de bord

Clip du couvercleo
du compartiment
a poussiére

Filtre

Unité de serpilliere o Fixation du filtre

J
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Bl Apercu du produit Préparation de votre domicile

Module de lavage Station d'accueil

Réservoir d'eau

Clip de déverrouillage du o ) ng‘l x
réservoir d'eau Zone d'émission du signal

Bouchon du réservoir d'eau Contacts de charge

o Arrivée d'eau Port d'alimentation Avant de nettoyer, veuillez enlever les objets instables, fragiles, de valeur
ou dangereux, et retirer les cables, les vétements, les jouets, les objets
durs et les objets tranchants présents sur le sol pour éviter qu'ils ne soient
coincés, égratignés et renversés par le robot et de causer des pertes.

Unité de serpilliere

OO0

Zone de fixation de serpilliere o

v

Ouvrez la porte de la piéce a nettoyer, et disposez correctement les
meubles pour laisser plus de place.

Support de serpilliere Serpilliere Remarque :

Avant de nettoyer, placez une barriére physique au bord des marches
et du canapé pour permettre au robot de fonctionner facilement et en
toute en sécurité.

]
1

Hn

Pour permettre au robot de bien identifier les zones qui doivent étre
nettoyées, ne restez pas devant le robot, sur un seuil, dans un couloir ou
dans des endroits étroits.

- A la premiére utilisation du robot, suivez-le pendant qu'il nettoie afin de retirer tout obstacle éventuel a temps.
- N'aspirez pas des objets durs tels que des cailloux, des billes en acier et des piéces de jouet, ou des objets tranchants tels que des déchets de construction,

56 du verre brisé et des clous, sinon cela peut rayer le sol.
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Bl Avant l'utilisation

1. Placer la station d'accueil et la brancher sur une
prise électrique

Placez la station d'accueil sur un sol plat contre le mur. Insérez le cordon
d'alimentation dans la station d'accueil et branchez-le sur la prise.

= Placez la station d'accueil dans un endroit le plus dégagé possible et
disposant d'un signal Wi-Fi satisfaisant.

Remarque :

- Retirez tous les objets situés a moins de 1,5 m devant et 0,5 m de
chaque c6té de la station d'accueil.

- Ne placez pas la station d'accueil dans un endroit exposé a la
lumiere directe du soleil ou dans un endroit ou d'autres objets

pourraient bloquer le signal, car cela peut empécher le robot de
retourner a la station d'accueil.

2. Enlever les protections

58

3. Installer la brosse latérale et l'unité de serpilliere

Clip de la brosse latérale o

Verrouiller (\ Brosse latérale

Trous de montage du o
support de serpilliere

o Unité de serpilliere

Remarque : Installez la brosse latérale en veillant a bien l'engager.

4. Charger le robot

Pour placer le robot, alignez les contacts de charge en bas du robot avec
les contacts de charge de la station d'accueil, et le robot s'allumera et
commencera a se charger automatiquement.

Remarque : Il est conseillé de charger completement votre robot avant la
premiére utilisation.

Connexion a l'application Dreamehome

1. Télécharger l'application Dreamehome

Scannez le code QR sur le robot ou recherchez « Dreamehome » dans 'App Store
pour télécharger et installer 'application.

Remarque :
- Seul le réseau Wi-Fi 2,4 GHz est reconnu.

- Le logiciel d'application étant soumis a des mises a jour, les opérations

réelles peuvent donc différer des instructions de ce manuel. Suivez les
instructions en fonction de la version de l'application.

2. Ajouter un appareil

Ouvrez l'application Dreamehome, appuyez sur « Scannez le code QR pour
vous connecter » et scannez a nouveau le méme code QR sur le robot pour
ajouter l'appareil. Suivez les messages d'instructions pour terminer la
connexion Wi-Fi.

Remarque :
- Sivous voulez réinitialiser le réseau Wi-Fi, répétez |'étape 2 et suivez les
instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.

- Pour déconnecter l'appareil du réseau Wi-Fi, maintenez le bouton de
réinitialisation du robot enfoncé pendant 3 secondes.

o Indicateur Wi-Fi

- Clignote lentement : A connecter

- Clignote rapidement : Se connecte
+ Allumé : Connecté
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Comment utiliser le robot

Allumer/Eteindre

Appuyez sur le bouton d’alimentation et maintenez-le enfoncé pendant

3 secondes pour allumer le robot. L'indicateur d'alimentation doit
s'allumer. Placez le robot sur la station d'accueil, le robot doit s'allumer
automatiquement et commencer a charger. Pour éteindre le robot,
éloignez-le de la station de base, appuyez sur le bouton d'alimentation et
maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes.

Cartographie rapide

A la premiére configuration du réseau, suivez les instructions affichées

sur 'application pour créer rapidement une carte. Le robot commencera a
cartographier sans nettoyer. Lorsque le robot retourne a la station d'accueil,
le processus de cartographie est terminé et la carte sera automatiquement
enregistrée.

Commencer le nettoyage

Appuyez sur le bouton d'alimentation pour commencer le nettoyage
une fois le robot allumé. Le robot réalisera une carte précise du chemin
a parcourir, nettoiera méthodiquement le long des bords et des murs, et
terminera par un nettoyage de chaque zone selon un parcours en S pour
un résultat parfait.

Remarque :

- Le robot doit quitter la station d'accueil avant de nettoyer. Ne déplacez
pas la station d'accueil lorsque le robot nettoie. Cela permet de garantir
que le robot retourne bien a la station d'accueil.

Pause/Veille

Lorsque le robot est en cours de fonctionnement, appuyez sur un bouton pour
le mettre en pause.

Si le robot est mis en pause pendant plus de 10 minutes, il passe
automatiquement en mode veille. Tous les indicateurs sur le robot s'éteindront.
Appuyez sur n'importe quel bouton du robot ou utilisez l'application pour
réactiver le robot.

Remarque :Si le robot est en pause et placé sur la station d'accueil, la tache
de nettoyage en cours prendra fin.

Reprise automatique du nettoyage

Si la batterie est trop faible, le robot retournera automatiquement a la
station d'accueil pour se recharger. Aprés avoir chargé au niveau de batterie
approprié, il reprendra les taches de nettoyage inachevées.

Remarque : Pour utiliser cette fonction, veuillez l'ouvrir dans l'application.

Mode Ne pas déranger (DND)

Lorsque le robot est réglé sur le mode Ne pas déranger (DND), il lui sera
impossible de reprendre le nettoyage, et l'indicateur d'alimentation s'éteint.
Le mode DND est désactivé par défaut a l'usine. Vous pouvez utiliser
'application pour activer le mode DND ou modifier la période DND. La période
DND s'étend de 22:00 a 8:00 par défaut.

Remarque :

- Les taches de nettoyage planifiées seront effectuées comme d'habitude
pendant la période du DND.

- Le robot reprendra le nettoyage la ou il s'est arrété apres l'expiration de la
période DND.

Comment utiliser le robot

Nettoyage localisé

Lorsque le robot est en attente, appuyez brievement sur le bouton { J pour
activer le mode de nettoyage localisé. Dans ce mode, le robot nettoie une
surface carrée de 1,5 x 1,5 métres autour de lui, et retourne a son point de
départ a la fin du nettoyage localisé.

Redémarrage du robot

Si le robot ne répond plus ou ne peut pas étre éteint, appuyez sur le bouton
d‘alimentation et maintenez-le enfoncé pendant 10 secondes pour forcer
l'arrét. Ensuite, appuyez sur le bouton d'alimentation et maintenez-le
enfoncé pendant 3 secondes pour allumer le robot.

Fonction de lavage

Les sols devraient tous étre aspirés au moins trois fois avant la premiere
session de lavage pour un meilleur résultat de nettoyage.

1. Humidifiez les serpillieres et essorez-les bien. Installez et fixez les
serpillieres sur le support de serpilliere. Enfin, installez l'unité de serpilliere
au bas du robot.

2. Ouvrez le couvercle du robot et retirez le réservoir d'eau. Remplissez d'eau
propre le réservoir d'eau, puis réinstallez-le.

Remarque :

- N'utilisez pas de détergent ou de désinfectant.

- Ne versez pas d'eau chaude dans le réservoir d'eau, car il pourrait se
déformer.
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Bl Comment utiliser le robot Entretien courant

3. Appuyez sur le bouton d'alimentation ou utilisez l'application 4. Lorsque le robot termine une tache de nettoyage et revient a la station Piéces
Dreamehome pour commencer le nettoyage. d'accueil, retirez l'unité de serpilliere et lavez les serpillieres lorsque

C'est nécessaire. Pour retirer le réservoir d'eau, maintenez le clip de Pour maintenir le robot en bon état, il est recommandé de se référer a l'utilisation des accessoires dans l'application ou au tableau suivant pour l'entretien de
. )

déverrouillage enfoncg, et retirez-le. routine.
piaces Fl:equen'ce Délai de piaces Fl:equen'ce Délai de
d'entretien remplacement d'entretien remplacement
N Contacts de charge du
Serpilliere Apr.es ;haque Tous les 1 a 3 mois robot
utilisation
Capteur laser
Brosse principale Tous les 6 a 12 mois d’alignement
Brosse latérale Tous les 3 & 6 mois Capteur de bord
Une fois toutes les 2
Support de serpilliere semaines / Pare-chocs Une fois tous les mois
. i i Roue omnidirectionnelle
Remarque : ) N . ' flltre du_pompart|ment Tous les 3 & 6 mois /
- Il n'est pas recommandé d'utiliser la fonction de lavage sur les tapis. a poussiere .
utili Rt licati iuster le débit d besoi Capteur de tapis
ilisez l'application pour ajuster le débit d'eau au besoin. Zone d'émission du
signal de la station Détecteurs de vide
Remarque : Lorsque le robot se charge ou n'est pas utilisé, retirez le d'accueil
module de lavage, videz toute l'eau résiduelle du réservoir d'eau et Partie inférieure du robot
nettoyez les serpillieres pour éviter tout risque d'odeurs et de moisissure. Contacts de, charge de Une fois tous les mois | / - N
la station d'accueil Compartiment a :
poussiére Le nettoyer si
Capteur de distance necessaire
laser (LDS) Réservoir d'eau

Remarque : La fréquence de remplacement dépendra de ['utilisation du robot. Si, en raison de circonstances particulieres, un événement se produit, les
piéces doivent étre remplacées.
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Il Entretien courant

3. Si le débit de l'eau est lent, ou que le volume d'eau n'est pas correctement

Module de lavage
réparti, nettoyez l'orifice d'aération dans le couvercle du réservoir d'eau.

1. Ouvrez le couvercle du robot et appuyez sur le clip pour retirer le réservoir
d'eau. Versez de l'eau dans le réservoir. Nettoyez le réservoir uniquement a
'eau et laissez-le sécher a l'air libre avant utilisation.

Brosse principale

1. Enfoncez les clips de la grille de protection de la brosse pour retirer la
grille de protection de la brosse et sortez la brosse du robot.

Remarque : N'exposez pas directement le réservoir aux rayons du soleil.

———
Eml

2. Retirez les serpillieres sur le support de serpilliere. Nettoyez les serpillieres
uniquement a l'eau et laissez-les sécher a l'air libre avant utilisation.

64

Entretien courant

2. Retirez les couvercles de brosse aux deux extrémités de la brosse Roue omnidirectionnelle
comme illustré sur le schéma. Utilisez un outil de nettoyage approprié
pour enlever les poils emmélés dans la brosse. Réinstallez les couvercles
de brosse aux deux extrémités de la brosse, puis réinstallez la brosse.

Appuyez sur le protége-brosse pour le verrouiller en place.

Brosse latérale et support de la serpilliere

Retirez et nettoyez la brosse latérale et le support de la serpilliere.

Remarque :
- Utilisez un outil tel qu'un petit tournevis pour séparer l'essieu et
le pneu de la roue omnidirectionnelle. N'appliquez pas de force

excessive.
- Rincez la roue omnidirectionnelle sous l'eau courante et remettez-la

apres l'avoir complétement séchée.
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Il Entretien courant

Compartiment a poussiere

1. Ouvrez le couvercle du robot et appuyez sur le clip pour retirer le
compartiment a poussiére.

2. Ouvrez le couvercle du compartiment a poussiere et videz le
compartiment a poussiére comme illustré sur le schéma.

66

Filtre

1. Retirez le filtre et tapotez légérement son panier.

go®
0go

Remarque : N'essayez pas de nettoyer le filtre a l'aide d'une brosse, d'un
doigt ou d'un objet tranchant afin d'éviter les dommages.

2. Rincez le compartiment a poussiere et le filtre a 'eau propre et séchez-
les completement avant utilisation.

Remarque :

- Rincez le compartiment a poussiére et le filtre uniquement a l'eau claire.
N'utilisez aucun détergent.

- Utilisez le compartiment a poussiere et le filtre uniqguement lorsqu'ils sont
complétement secs.

Entretien courant

Capteurs et contacts de charge du robot
Essuyez les capteurs et les contacts de charge du robot a l'aide d'un
chiffon doux et sec, comme illustré sur la figure ci-dessous :

o Capteur de distance laser (LDS)

o Capteur laser d'alignement

o Capteur de bord

o Pare-chocs

—o Capteur de tapis

o Contacts de charge

Remarque : Un chiffon humide peut endommager les éléments
sensibles dans le robot et la station d'accueil. Veuillez utiliser un chiffon
sec pour le nettoyage.

Contacts de charge

Nettoyez les contacts de charge et la zone d'émission du signal de la
station d'accueil a l'aide d'un chiffon doux et sec.

Batterie
Le robot contient une batterie lithium-ion haute performance. Assurez-vous

que la batterie reste bien chargée pour une utilisation au quotidien afin de
maintenir les performances optimales de la batterie.
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Bl Dépannage

68

Dépannage

Probleme

Nettoyage

Probleme

Nettoyage

Le robot ne s'allume pas.

Le niveau de batterie est bas. Rechargez le robot sur la station d'accueil, et réessayez.

La température de la batterie est trop basse ou trop haute. Il est recommandé d'utiliser 'appareil a une température
comprise entre 32 °F (0 ° C) et 104 °F (40 ° C).

Le robot ne nettoie plus
efficacement ou laisse de la
poussiére.

Le réservoir a poussiere est plein. Veuillez la nettoyer.
Le filtre est bloqué. Veuillez la nettoyer.
Un objet étranger reste coincé dans la brosse principale. Veuillez la nettoyer.

Le robot ne se recharge pas.

La station de charge n'est pas alimentée. Vérifiez que les deux extrémités du cordon d'alimentation sont branchées
correctement.

Contact incorrect. Nettoyez les contacts de charge de la station d'accueil et le robot.

Le robot ne retourne pas a la
station d'accueil.

Ily a trop d'obstacles autour de la station d'accueil. Placez la station d'accueil dans une zone plus dégagée.
Veuillez nettoyer la zone d'émission du signal de la station.

Le robot ne se connecte pas au
Wi-Fi.

La connexion Wi-Fi ne fonctionne pas correctement. Réinitialisez le Wi-Fi et téléchargez la toute derniere version
de l'application Dreamehome, puis essayez de vous reconnecter.

L'autorisation d'acces a la position n'est pas activée. Veuillez vous assurer que l'autorisation d'acces a la position
dans l'application Dreamehome est activée.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot est dans une zone de couverture Wi-Fi satisfaisante.
Le Wi-Fi 5 GHz n'est pas supporté. Veuillez vous assurer que votre robot se connecte au Wi-Fi 2,4 GHz.

Le nom d'utilisateur ou le mot de passe Wi-Fi n'est pas correct. Veuillez entrer le nom d'utilisateur et le mot de passe
appropriés.

Le robot présente un dys-
fonctionnement.

Eteignez le robot, puis réactivez-le.

Le robot n'effectue pas le
nettoyage programmeé.

La batterie du robot est faible. Le nettoyage programmé ne démarrera pas sauf si le niveau de la batterie du robot
est supérieur a 15 %.

Le robot fait un bruit
étrange.

Un objet étranger peut rester coincé dans la brosse principale, la brosse latérale ou 'une des roues
principales. Arrétez le robot et retirez tous les débris.

En laissant le robot
complétement chargé sur

la station d'accueil, est-ce
que l'appareil consomme de
'électricité ?

Laisser le robot sur la station d'accueil une fois completement chargé consomme tres peu d'électricité, et cela aide a
maintenir
les performances optimales de la batterie.
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Bl Dépannage

Probleme

Nettoyage

L'eau ne sort pas du réservoir d'eau, ou
son débit est tres faible.

Vérifiez qu'ily a de l'eau a l'intérieur du réservair.

Nettoyez la serpilliere si elle est sale.

Assurez-vous que la serpilliere est correctement installée, conformément au mode d'emploi.
Nettoyez 'orifice d'aération dur le bouchon du réservoir d'eau.

Le robot ne reprend pas le nettoyage
apres la recharge.

Assurez-vous que le robot n'est pas réglé sur le mode Ne pas déranger (DND), ce qui peut l'empécher de
reprendre le nettoyage.

Le robot ne reprend pas le nettoyage lorsqu'il est manuellement rechargé ou placé sur la station d'accueil.

Le robot ne retourne pas a la station
d'accueil apres avoir été déplacé.

Déplacer le robot peut l'inciter a se repositionner ou a effectuer une nouvelle carte de son environnement. Si
le robot est trop éloigné de la station

d'accueil, il peut ne pas revenir automatiquement a la station de lui-méme, auquel cas vous devrez
manuellement placer le robot

sur la station d'accueil.

La serpilliere s'arréte de tourner.

Un objet étranger reste coincé dans la serpilliere. Veuillez la nettoyer.

Le support de la serpilliere ne se souleve
pas normalement.

Veuillez retirer le support de la serpilliere pour vérifier la présence d'objet étranger coincé a l'intérieur, et
essayer de redémarrer le robot. Si le probleme persiste, contactez l'équipe de service apres-ventes.

Pour obtenir de l'aide, contactez-nous via https://global.dreametech.com

70

Caractéristiques techniques

Robot

Modele RLL42SDA

Temps de charge Environ 6 heures

Tension nominale 14,4V =

Puissance nominale 75W

Fréquences de

. 2400-2483,5 MHz
fonctionnement

Puissance de sortie

. <20 dBm
maximale

Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit respecter
une distance de séparation de 20 cm au moins entre l'antenne et le corps
de l'utilisateur.

Cet il A DEPOSER A DEPOSER
et appareil, EN MAGASIN  EN DECHETERIE
ses accessoires,

piles et cordons ou
se recyclent

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Station d'accueil

Modele RCSO

Tension d'entrée

. 100-240 V~50/60 Hz 0,5 A
nominale

Tension de sortie

. 19,8V=1A
nominale

Batterie lithium-ion rechargeable

Modele P2150-4S2P-MMBK
Type Li-ion
Capacité nominale 4,8 Ah
Nombre 1
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Retrait et élimination de la batterie

La batterie lithium-ion intégrée contient des substances dangereuses pour l'environnement. Avant d'éliminer la batterie, assurez-vous qu'elle est enlevée par
un technicien qualifié et déposée dans un centre de collecte approprié.

- la batterie doit étre retirée de l'appareil avant qu'il ne soit mis au rebut ;
- l'appareil doit étre débranché de la prise secteur pour le retrait de la batterie ;
- la batterie doit étre éliminée de maniére sdre.

PRUDENCE :

Avant d'enlever la batterie, débranchez l'alimentation et déchargez au maximum la batterie.

Les batteries usagées doivent étre déposées dans un centre de collecte approprié.

N'exposez pas la batterie dans un environnement a haute température pour éviter les risques d'explosion.

En cas d'usage abusif, du liquide peut s'échapper de la batterie. En cas de contact, rincez a l'eau et consultez un médecin.

Guide pour le retrait :

1. Retournez le robot, utilisez ['outil adapté pour retirer les vis a l'arriere du robot, puis enlevez le couvercle.
2. Débranchez les bornes entre la batterie et la carte de circuit imprimé pour retirer la batterie.

Informations concernant les DEEE

Tous les produits portant ce symbole sont des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE d'apres la directive 2012/19/UE) qui ne

doivent pas étre mélangés avec les ordures ménageres non triées. Vous devez protéger la santé humaine et l'environnement en déposant votre

équipement usagé dans un point de collecte prévu a cet effet pour le recyclage des déchets d'équipements électriques et électroniques, désigné

par le gouvernement et les autorités locales. Des procédures d'élimination et de recyclage adéquates permettent d'éviter les effets nocifs sur
l'environnement et la santé humaine. Veuillez contacter l'installateur ou les autorités locales pour plus d'informations sur le site, ainsi que les
modalités et conditions des points de collecte de ce type.

Informazioni sulla sicurezza

Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, per favore leggi
attentamente il manuale utente prima di usare l'apparecchio e conservalo per riferimento futuro.

Restrizioni per
'utilizzo

- Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a 8 anni,

né da persone con deficit fisici, sensoriali, cognitivi, esperienza o conoscenza
limitata, senza la supervisione di un genitore o tutore, al fine di garantire

la sicurezza del funzionamento ed evitare eventuali rischi. La pulizia e la
manutenzione non devono essere eseguite da bambini senza supervisione.

- Non consentire ai bambini di giocare con questo prodotto. Assicurarsi che bambini

e animali domestici siano a distanza di sicurezza dal robot mentre & in funzione.

- Questo prodotto deve essere usato solo per pulire i pavimenti di casa. Non va

usato all'esterno, su superfici diverse dai pavimenti o in ambito commerciale o
industriale.

- Se il cavo di alimentazione viene danneggiato o e spezzato, interromperne

immediatamente ['utilizzo e contattare il servizio di assistenza post-vendita.

- Non utilizzare il robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza una

barriera protettiva.

- Non posizionare il robot capovolto. Non usare la copertura LDS, la copertura del

robot o il paraurti come maniglia per il robot.

- Utilizzare 'aspirapolvere robot in ambienti con una temperatura ambiente

superiore a 0 °C e inferiore a 40 °C. Assicurarsi che non ci siano liquidi o sostanze
appiccicose sul pavimento.

- Togliere da terra eventuali cavi prima di utilizzare il robot, per evitare che vengano

tirati durante la pulizia.

- Spostare dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che il robot li urti e li

danneggi. 73



Informazioni sulla sicurezza
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Restrizioni per
l'utilizzo

- Per evitare danni o danni causati dal trascinamento, elimina eventuali oggetti

sciolti dal pavimento e rimuovi cavi o cavi di alimentazione sul percorso di
pulizia prima di usare l'apparecchio.

- Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla boccola di aspirazione

del robot.

- Tenere lo strumento per la pulizia della spazzola lontano dalla portata dei

bambini.

- Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto sul robot,

sia quando e fermo sia quando & in movimento.

- Non usare il robot per pulire eventuali sostanze infiammabili. Non usare il

robot per raccogliere liquidi infiammabili o combustibili, gas corrosivi o acidi o
solventi non diluiti.

- Non usare l'aspirapolvere su oggetti duri e taglienti. Non usare l'apparecchio

per raccogliere oggetti come sassi, pezzi di carta grandi o qualsiasi altro
oggetto che possa ostruire l'apparecchio.

- Accertarsi che il robot sia spento e che la base di ricarica sia scollegata prima di

pulire o effettuare operazioni di manutenzione.

- Non usare un panno umido per pulire o alcun liquido per risciacquare il robot e

la stazione di ricarica. Le parti lavabili devono essere completamente asciugate
prima di installarle e usarle.

- Accertarsi che l'robot sia spento durante il trasporto e conservarlo nella sua

confezione originale, se possibile.

- Utilizzare il prodotto seguendo le istruzioni fornite nel manuale utente. Gli utenti

sono responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso improprio
dell'apparecchio.

Informazioni sulla sicurezza

Batterie e Ricarica

Inform_azioni
sulla sicurezza
del laser

- Non utilizzare batterie, alimentatori o stazioni di ricarica non originali.

Utilizzare soltanto con l'unita di alimentazione RCSO.

- Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la base di

ricarica da soli.

- Non posizionare la base di ricarica vicino a fonti di calore.
- Non usare panni umidi o mani bagnate per strofinare o pulire i contatti della

base diricarica.

- Non smaltire in modo improprio le batterie usate. Smaltire le batterie non

piu necessarie in appositi impianti di riciclaggio.

- Se l'robot non viene utilizzato per diverso tempo, ricaricarlo completamente,

quindi spegnerlo e conservarlo in un posto fresco e asciutto. Ricaricare
'robot almeno una volta ogni 3 mesi per evitare uno scaricamento eccessivo
della batteria.

- Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite soltanto da

tecnici qualificati o dal servizio di assistenza post-vendita.

- Non utilizzare batterie non ricaricabili.

- Il sensore laser di questo prodotto e conforme alla norma IEC 60825-

1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 per i prodotti laser di Classe 1. Evitare il
contatto diretto con gli occhi durante l'uso.

PRODOTTO LASER DI CLASSE 1
PRODOTTO LASER DI CONSUMO
EN 50689:2021
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Informazioni sulla sicurezza

ﬁ Solo per uso interno

||| | | ] Leggere il manuale dell'operatore

Con la presente, Dreame Trading(Tianjin)Co., Ltd. dichiara che 'apparecchiatura radio di tipo RLL42SDA é conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo
completo della dichiarazione di conformita dell'UE e disponibile al seguente indirizzo internet: https://global.dreametech.com
Per un manuale elettronico dettagliato, visitare il sito https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs

Panoramica del prodotto

Contenuto della confezione

Altri accessori

N g—

Spazzola laterale Cavo di alimentazione Manuale d'uso

Robot

<2
Supporto per il tampone Tampone del mocio x 2
del mocio x 2 (preinstallato)

Stazione di ricarica

T



Panoramica del prodotto

Robot

o JPulsante per la pulizia localizzata
- Premere per avviare la pulizia localizzata

o Pulsante di accensione / pulizia
- Tenere premuto per 3 secondi per accendere o spegnere il
dispositivo
- Premere per avviare la pulizia dopo l'accensione del robot.
° (O Pulsante Dock
- Premere per rimandare il robot alla stazione di ricarica
- Tenere premuto per 3 secondi per disattivare il blocco bambini

Indicatore di stato
- Bianco fisso: pulizia o ripulitura completata
- Arancione lampeggiante: Errore

Nota:
- Premere qualsiasi pulsante sul robot per mettere in pausa mentre il
robot sta pulendo o tornando alla stazione di ricarica.

- Il blocco bambini puo essere attivato/disattivato tramite l'App
Dreamehome.
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Panoramica del prodotto

Robot e sensori

Sensore tappeto o———

Spazzola laterale o——

J\ / o Sensore di distanza

= |/ laser (LDS) Ruota principale o

o Paraurti
o Sensore laser di linea

— Pulsante di Ripristino
-Tenerlo premuto per 3
secondi per ripristinare
le impostazioni di
fabbrica

° Indicatore Wi-Fi

Coperchio o

o Contenitore della
polvere

Serbatoio o
dell'acqua

o Sensore di bordo

Gruppo mocio o

o Copertura LDS Spazzola principale o

Coperchio del contenitore o

Sensori di dislivello

© Contatti di ricarica

o Protezione della spazzola
@%—ﬂ Ruota principale
o Clip della protezione della

/ spazzola

o Fori di montaggio
del supporto

del tampone di
spazzolatura

Nota: Il robot € compatibile con una spazzola TriCut (Modello: RMB10) per
ottenere un migliore effetto di pulizia. Se necessario, acquistarla attraverso
i canali ufficiali.

Contenitore della polvere

o Clip contenitore della
polvere
o Filtro

della polvere

Clip del coperchioe o Clip del filtro

del contenitore della

polvere
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Panoramica del prodotto

Modulo mocio Stazione di ricarica

Serbatoio dell'acqua

Clip di rilascio del serbatoio

Area di segnalazione
dell'acqua

Contatti di ricarica
o Tappo del serbatoio dell'acqua

Porta di
Ingresso acqua

alimentazione

Gruppo mocio

Area di attacco del tampone del mocio o

Supporto per il
tampone del mocio mocio

Tampone del

Preparare la casa

Prima di procedere alla pulizia, allontanare gli oggetti instabili, fragili, di
valore o pericolosi e togliere i cavi, i panni, i giocattoli, gli oggetti duri e
gli oggetti appuntiti che si trovano a terra, per evitare che il robot possa
impigliarsi, graffiarsi o rovesciarsi e causare danni.

000

v

Aprire la porta della stanza da pulire e sistemare i mobili al loro posto
per lasciare pil spazio.

Nota:

Prima della pulizia, posizionare una barriera fisica sul bordo delle scale
e del divano per garantire il funzionamento sicuro e senza intoppi del
robot.

N
1

Lo

Per evitare che il robot non riconosca le aree da pulire, non sostare
davanti al robot, alle soglie, ai corridoi o a luoghi angusti.

- Quando si utilizza il robot per la prima volta, sequirlo durante la pulizia per eliminare in tempo eventuali ostacoli.

- Non aspirare oggetti duri come pietre, sfere d'acciaio e parti di giocattoli, né oggetti appuntiti come rifiuti edili, vetri rotti e chiodi, per evitare di graffiare il
pavimento. 31
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Prima dell'uso Collegamento con 'App Dreamehome

3. Installare la spazzola laterale e il gruppo del mocio

1. Posizionare la stazione di ricarica e collegarla a 1. Scaricare 'App Dreamehome 2. Aggiungere un dispositivo

una presa elettrica Clip per spazzola laterale o Effettuare la scansione del codice QR sul robot, oppure cercare "Dreamehome” Aprire 'app Dreamehome, toccare "Scansiona il codice QR per connetterti”
Posizionare la base di ricarica in piano contro la parete Inserire il cavo nellApp Store per scaricare e installare l'applicazione. e scansionare nuovamente lo stesso codice QR sul robot per aggiungere il
di alimentazione nella stazione di ricarica e collegarlo alla presa. Spazzola laterale dispositivo. Seguire le istruzioni per completare la connessione Wi-Fi.

2= Collocare la stazione di ricarica in una posizione il pitl possibile Nota:

aperta e con un buon segnale Wi-Fi. . . L T, . . . .
- Se si desidera ripristinare il Wi-Fi, ripetere il passaggio 2 e poi seguire le

istruzioni per terminare la connessione Wi-Fi.

- Per scollegare il dispositivo dalla rete Wi-Fi, tenere premuto il pulsante
Ripristino sul robot per 3 secondi.

Fori di montaggio del supporto del o
tampone di spazzolatura
o Gruppo mocio

o Indicatore Wi-Fi
- Lampeggia lentamente:
Da collegare

Nota: Installare la spazzola laterale finché non scatta in posizione.

>15m >0.5m - Lampeggia rapidamente:
Nota: Connessione
- Rimuovere tutti gli oggetti piu vicini di 1,5 m dalla parte anteriore e di 4. Caricare il robot - On: Collegat
0,5 m da entrambi i lati della stazione di ricarica.
o , ; . Quando si posiziona il robot, allineare i contatti di ricarica sul fondo Nota:
- Non collocare la base di ricarica in un'area illuminata dalla luce ; S ) ) ) . N
del robot con i contatti di ricarica della stazione, il robot si accendera . E supportato solo il Wi-Fi a 2,4 GHz.

solare diretta o dove altri oggetti potrebbero bloccare il segnale, in . BN o
- ) ” . automaticamente e iniziera la ricarica. ) ) ) , I -
quanto cio potrebbe impedire al robot di tornare alla base. + A causa degli aggiornamenti del software dell'applicazione, le operazioni
effettive potrebbero differire dalle indicazioni contenute in questo
manuale. Seguire le istruzioni in base alla versione attuale dell'App.

2. Rimuovere le protezioni

//‘

Nota: Si raccomanda di caricare completamente il robot prima del suo

primo utilizzo.
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Come si usa

Accensione/Spegnimento

Tenere premuto il pulsante di accensione per 3 secondi per accendere il
robot. L'indicatore di alimentazione dovrebbe essere acceso. Collocare il
robot sulla stazione di ricarica, il robot si accendera automaticamente e
iniziera a caricarsi. Per spegnere il robot, allontanarlo dalla stazione base e
tenere premuto il pulsante di alimentazione per 3 secondi.

Mappatura veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima volta, seguire le istruzioni
dell'App per creare rapidamente una mappa. Il robot iniziera a tracciare
una mappa senza pulire. Quando il robot torna alla stazione di ricarica,
il processo di mappatura é stato completato e la mappa viene salvata
automaticamente.

Avvio della pulizia

Premere il pulsante di accensione per avviare la pulizia dopo
'accensione del robot. Il robot traccera con precisione un percorso, pulira
metodicamente lungo i bordi e le pareti, poi terminera la pulizia di ogni
stanza secondo uno schema a S per garantire un lavoro completo.

Nota: Si raccomanda di far partire il robot dalla stazione di ricarica prima
diiniziare la pulizia. Non spostare la stazione di ricarica durante la pulizia
del robot. In questo modo si garantisce che il robot ritorni alla stazione di
ricarica senza problemi.

Pausa

Quando il robot e in funzione, premere un pulsante qualsiasi per metterlo
in pausa.

Se il robot rimane in pausa per piu di 10 minuti, entra automaticamente in
modalita di riposo. Tutti gli indicatori del robot si spengono. Premere un
pulsante qualsiasi del robot o utilizzare 'App per attivarlo.

Nota:Se il robot viene messo in pausa e posizionato sulla stazione di
ricarica, il compito di pulizia in corso viene interrotto.

Ripresa automatica della pulizia

Se la batteria & troppo scarica, il robot torna automaticamente alla stazione

di ricarica per ricaricarsi. Dopo la ricarica al livello di batteria appropriato,
riprendera le attivita di pulizia non ancora concluse.

Nota: Per utilizzare questa funzione, aprirla nell'App.

Modalita Non disturbare (DND)

Quando il robot € impostato sulla modalita Non disturbare (DND), il robot
non puo riprendere la pulizia e l'indicatore di alimentazione si spegne. La
modalita DND e disattivata per impostazione predefinita in fabbrica. Con

I'App € possibile attivare la modalita DND o modificare il periodo di DND.

Per impostazione predefinita, il periodo di DND va dalle 22:00 alle 8:00.

Nota:

- Le attivita di pulizia programmate saranno eseguite come di consueto
durante il periodo di DND.

- ILrobot riprendera la pulizia dal punto in cui l'aveva lasciata allo scadere
del periodo di DND.

Come si usa

Pulizia localizzata

Quando il robot e in attesa, premere brevemente il pulsante { ] per attivare
la modalita di pulizia localizzata. In questa modalita, il robot pulisce
un'area quadrata di 1,5 x 1,5 metri intorno a sé e torna al punto di partenza
una volta completata la pulizia localizzata.

Riavvio del robot

Se il robot smette di rispondere o non puo essere spento, tenere premuto il
pulsante di accensione per 10 secondi per spegnerlo forzatamente. Quindi,
tenere premuto il pulsante di accensione per 3 secondi per accendere il
robot.

Utilizzo della funzione lavaggio con il mocio

Si consiglia di passare l'aspirapolvere su tutti i pavimenti almeno tre volte
prima della prima passata di lavaggio per ottenere un effetto di pulizia
migliore.

1. Inumidire i tamponi del mocio e strizzare 'acqua in eccesso. Installare e
fissare i tamponi del mocio sul supporto del tampone in posizione. Infine,
installare il gruppo mocio sul fondo del robot.

2. Aprire il coperchio del robot ed estrarre il serbatoio dell'acqua. Riempire
il serbatoio dell'acqua con acqua pulita e rimontarlo.

Nota:

- Non utilizzare detergenti o disinfettanti.

- Non riempire il serbatoio dell'acqua con acqua calda per evitare che il
serbatoio si deformi.
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Come si usa

3. Premere il pulsante di accensione o utilizzare 'app Dreamehome per
avviare la pulizia.

4. Quando il robot termina un'attivita di pulizia e torna alla stazione di ricarica,
rimuovere il gruppo mocio e lavare i tamponi per tempo. Per rimuovere il
serbatoio dell'acqua, tenere premuta la clip di rilascio, quindi estrarlo.

Nota:
= Non e consigliabile utilizzare la funzione di lavaggio sui tappeti.

« Utilizzare l'App per regolare il flusso d'acqua secondo necessita. ) o . . . . .
Nota: Quando il robot & in carica o non viene utilizzato, rimuovere il modulo

di lavaggio, versare tutta l'acqua rimanente nel serbatoio dell'acqua e
pulire i tamponi del mocio per evitare muffa o odori.
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Manutenzione ordinaria

Parti di ricambio

To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine maintenance.
Per mantenere il robot in buone condizioni, si raccomanda di fare riferimento all'uso degli accessori nell'applicazione o alla tabella seguente per la

manutenzione ordinaria.

Parte

Frequenza di
manutenzione

Periodo di
sostituzione

Parte

Frequenza di
manutenzione

Periodo di
sostituzione

Contatti di ricarica del

stazione di ricarica

Sensore di distanza laser
(LDS)

Tampone del mocio Dopo ogni utilizzo | Ogni 1-3 mesi robot
Spazzola principale 0gni 6-12 mesi Sensore laser di linea
Spazzola laterale 0Ogni 3-6 mesi Sensore di bordo
- Una volta ogni 2
Supporto per il tampone settimane / paraurti
del mocio
Filtro del contenitore della . . Ruota omnidirezionale
olvere Ogni 3-6 mesi
potver Sensore tappeto
Area di segnalazione della
stazione d? ricarica Sensori di dislivello
Contatti di ricarica della Una volta al mese / Fondo del robot

Once every month

Contenitore della polvere

Serbatoio dell'acqua

Pulire se necessario

Nota: La frequenza di sostituzione dipende dall'utilizzo del robot. Se si verifica un'eccezione dovuta a circostanze particolari, le parti devono essere

sostituite.
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Manutenzione ordinaria

3. Se il flusso dell'acqua é lento o il volume dell'acqua non & ben distribuito,

Modulo mocio
pulire il foro dell'aria nel coperchio del serbatoio dell'acqua.

1. Aprire il coperchio del robot e premere la clip per rimuovere il contenitore
della polvere. Svuotare 'acqua dal serbatoio. Pulire il panno del mocio solo
con acqua e lasciarlo asciugare all'aria prima di utilizzarlo.

Spazzola principale

1. Premere i fermi della protezione della spazzola verso l'interno per
rimuoverla e sollevare la spazzola dal robot.

Nota: Non esporre direttamente il serbatoio dell'acqua alla luce del sole.

g
Eml

2. Rimuovere il tampone del mocio dal relativo supporto. Pulire il tampone
del mocio solo con acqua e lasciarlo asciugare all'aria prima di utilizzarlo.

Manutenzione ordinaria

2. Estrarre i coperchi delle spazzole alle due estremita della spazzola,
come mostrato nel diagramma. Utilizzare uno strumento di pulizia
adatto per rimuovere i peli impigliati nella spazzola. Reinstallare i
coperchi delle spazzole su entrambe le estremita della spazzola, e
poi la spazzola. Premi sulla protezione della spazzola per bloccarla in
posizione.

Spazzola laterale e supporto per mocio
Rimuovere e pulire la spazzola laterale e il supporto del mocio.

Ruota omnidirezionale

Nota:
- Utilizza un utensile come un piccolo cacciavite per separare l'asse
e lo pneumatico della ruota omnidirezionale. Non usare una forza

eccessiva.
- Sciacqua la ruota omnidirezionale sotto l'acqua corrente e rimettila

in posizione dopo averla asciugata completamente.
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Manutenzione ordinaria Manutenzione ordinaria

Contenitore della polvere Filtro Sensori del robot e contatti di ricarica Contatti di ricarica

o ) ) . . . . . e . . Pulire i sensori e i contatti di ricarica del robot utilizzando un panno o S , . . . S
1. ?pn il coperchio del robot e premi la clip per rimuovere il contenitore della 1. Rimuovere il filtro e battere delicatamente il suo cestello. morbido e asciutto, come mostrata nella figura seguente: Pulire i contatti di ricarica e l'area di segnalazione della stazione di ricarica
polvere.

con un panno morbido e asciutto.

o Sensore di distanza laser (LDS)

po®
ogo

o Sensore laser di linea

o Sensore di bordo

Nota: Non tentare di pulire il filtro con spazzole, dita o oggetti appuntiti

o Paraurti
er evitare di danneggiarlo. .
’ gg Batteria
Sensori di dislivello ; ; PR - ) .
2. Aprire il coperchio del contenitore della polvere e svuotarlo come mostrato 2. Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro con acqua pulita e L robot contiene una batteria agli ioni dilitio ad alte prestazioni. Assicurarsi
nel diagramma asciugarli completamente prima di utilizzarli. che la batteria rimanga ben carica durante l'uso quotidiano per mantenere
. —o Sensore tappeto prestazioni ottimali.

—

o Contatti di ricarica

]

Nota:

- Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro solo con acqua pulita.
Non utilizzare alcun detergente. . . . . o

- Utilizzare il contenitore della polvere e il filtro solo quando sono Nota: Un panno bagnato puo danneggiare gli elementi sensibili del robot e
completamente asciutti della stazione di ricarica. Per la pulizia utilizzare un panno asciutto.
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Risoluzione dei problemi
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Problema

Soluzione

Risoluzione dei problemi

Problema

Soluzione

ILrobot non si accende.

La batteria e scarica. Ricaricare il robot sulla stazione di ricarica e riprovare.

La temperatura della batteria e troppo bassa o troppo alta. Si raccomanda di far funzionare l'apparecchio a una
temperatura compresa tra 32 °F (0 ° C) e 104 °F (40 ° C).

Il robot non pulisce pit in modo
efficiente o lascia polvere.

Il contenitore della polvere é pieno. Pulirlo.
ILfiltro & bloccato. Pulirlo.
Un oggetto estraneo é rimasto incastrato nella spazzola principale. Pulirlo.

ILrobot non si ricarica.

La stazione di ricarica non riceve alimentazione. Verificare che entrambe le estremita del cavo di alimentazione siano
collegate correttamente.

Scarso contatto. Pulire i contatti di ricarica della stazione di ricarica e del robot.

ILrobot non torna alla stazione
diricarica.

Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione di ricarica. Posizionare la stazione di ricarica in un'area piu aperta.
Pulire l'area di segnalazione della stazione.

ILrobot non riesce a connettersi
al Wi-Fi.

C'e qualcosa che non va nella connessione Wi-Fi. Resettare il Wi-Fi e scaricare l'ultima versione
dellApp Dreamehome, quindi provare a riconnettersi.

Il permesso di localizzazione non é attivo. Assicurarsi che l'autorizzazione alla localizzazione sull'app Dreamehome
sia abilitata.

Il segnale Wi-Fi & debole. Assicurarsi che il robot si trovi in un'area con una buona copertura Wi-Fi.
ILWi-Fi a 5 Ghz non é supportato. Assicurarsi che il robot si colleghi al Wi-Fi a 2,4 GHz.
Il nome utente o la password del Wi-Fi non sono corretti. Inserire username e password corretti.

ILrobot non funziona corretta-
mente.

Spegnere il robot e riattivarlo.

ILrobot non esegue la pulizia
programmata.

La batteria del robot & scarica. La pulizia programmata non si avvia se il robot non ha almeno il 15% di batteria
residua.

ILrobot fa uno strano rumore.

Un oggetto estraneo puo essere rimasto incastrato nella spazzola principale, nella spazzola laterale o in una delle
ruote principali. Arrestare il robot e rimuovere eventuali detriti.

Lasciare il robot sulla stazione
di ricarica consuma energia se
e gia completamente carico?

Lasciare il robot sulla stazione di ricarica dopo che é stato completamente caricato consuma pochissima elettricita e
contribuisce a mantenere le prestazioni ottimali della batteria.
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Risoluzione dei problemi Specifiche tecniche

Problema soluzione Robot Stazione diricarica

Controllare se c'¢ acqua nel serbatoio dell'acqua. Modello RLL425DA Modello RCSO
Dal serbatoio dell'acqua non esce acqua | Pulire il mocio se si sporca.
0 ne esce poca. Assicurarsi che il mocio sia installato correttamente come indicato nel manuale d'uso. Tempo di ricarica Circa 6 ore Ingresso nominale 100-240 V~ 50/60 Hz 0,5 A

Pulire il foro dell'aria sul tappo del serbatoio dell'acqua.

Tensione nominale 14,4—=
Uscita nominale 19,8V—=1A
Assicurarsi che il robot non sia impostato sulla modalita Non disturbare (DND), che gli impedisce di Potenza nominale 75 W

ILrobot non riprende la pulizia dopo la

L riprendere la pulizia.
ricarica.

ILrobot non riprende la pulizia quando viene ricaricato manualmente o collocato sulla stazione di ricarica. Frequenza di

. 2400-2483,5 MHz Pacco batteria ricaricabile agli ioni di litio
funzionamento

Lo spostamento del robot pud provocare un riposizionamento o una nuova mappatura dell'ambiente ) .
circostante. Se il robot & troppo lontano dalla stazione Poter!za di uscita <20 dBm Modello P2150-4S2P-MMBK
diricarica, potrebbe non essere in grado di tornare automaticamente da solo, nel qual caso sara necessario massima
posizionare manualmente il robot sulla

stazione di ricarica o T . Tipo loni di litio
In condizioni normali di utilizzo, questa apparecchiatura deve essere tenuta

a una distanza di almeno 20 cm tra l'antenna e il corpo dell'utente.

D o) T eI
Il supporto del mocio e sollevato in Rimuovere il supporto del mocio per verificare che non vi siano oggetti estranei incastrati e provare a m

/PP 5
modo anomalo. riavviare il robot. Se il problema persiste, contattare il servizio post-vendita. “ Numero 1

ILrobot non torna alla base di ricarica
dopo essere stato spostato.

ILtampone del mocio smette di ruotare. Un oggetto estraneo é rimasto incastrato nel tampone. Pulirlo. . .
Capacita nominale 4.8 Ah

RACCOLTA DIFFERENZIATA

Verifica le dispe 0 Comune.

Per ulteriore supporto, contattateci tramite https://global.dreametech.com Separa le componenti e conferiscile in modo corretto.

%4 95



96

Smaltimento e rimozione della batteria

La batteria agli ioni di litio incorporata contiene sostanze pericolose per l'ambiente. Prima di smaltire la batteria, assicurarsi che venga rimossa da tecnici
qualificati e smaltita presso un centro di riciclo appropriato.

- la batteria deve essere rimossa dall'apparecchio prima di essere rottamata;
- l'apparecchio deve essere scollegato dalla rete di alimentazione quando si rimuove la batteria;
- la batteria deve essere smaltita in modo sicuro.

ATTENZIONE:

Prima di rimuovere la batteria, scollegare l'alimentazione e scaricare il piu possibile la batteria.

Le batterie non necessarie devono essere smaltite presso un impianto di riciclo appropriato.

Non esporre a temperature elevate per evitare rischi di esplosione.

In caso di condizioni difficili, & possibile che il liquido venga espulso dalla batteria. In caso di contatto, sciacquare con acqua e consultare un medico.

Guida alla rimozione:

1. Capovolgere il robot, utilizzare uno strumento appropriato per rimuovere le viti sul retro del robot, quindi rimuovere il coperchio.
2. Scollegare i terminali tra la batteria e la scheda PCB per rimuovere la batteria.

Informazioni sui RAEE
Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE come da direttiva 2012/19/
UE) che non devono essere mescolati con i rifiuti domestici indifferenziati. Per proteggere la salute umana e 'ambiente, invece, € necessario
consegnare i rifiuti di apparecchiature a un punto di raccolta designato per il riciclaggio dei rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche,
nominato dal governo o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclo corretti aiutano a prevenire potenziali conseguenze negative per l'ambiente
— e la salute umana. Per ulteriori informazioni sull'ubicazione e sui termini e le condizioni di tali punti di raccolta, contattare l'installatore o le
autorita locali.

Informacioén sobre seguridad

Para evitar descargas eléctricas, incendios o lesiones causadas por uso inadecuado del aparato, lea
atentamente el manual del usuario antes de utilizar el aparato y gudrdelo para futuras consultas.

Restricciones de
uso

- Este producto no debe ser utilizado por niflos menores de 8 aios ni por personas

con deficiencias fisicas, sensoriales o intelectuales, o experiencia o conocimientos
limitados, sin la supervision de un progenitor o un tutor legal que pueda garantizar
un funcionamiento seguro y evitar riesgos. La limpieza y el mantenimiento no deben
ser realizados por menores sin supervision.

-Este producto no es un juguete. Asegurese de que tanto nilos como mascotas

mantienen una distancia de seguridad mientras esté en funcionamiento.

- Este producto es solo apto para la limpieza de suelos del hogar. No lo utilice en

exteriores, en otro tipo de superficies ni en un entorno comercial o industrial.

-Si se dafia o se rompe el cable de alimentacion, deje de usarlo inmediatamente y

pongase en contacto con el servicio posventa.

-No use el robot en zonas con desnivel sin una barrera protectora.
-No coloque el robot boca abajo. No utilice la cubierta del SLD, la cubierta del robot o

el parachoques como asa para mover el robot.

- Utilice el robot aspirador en entornos con una temperatura ambiente superior a 0 °C

e inferior a 40 °C. Compruebe que no haya ningun liquido o sustancia pegajosa en el
suelo.

-Recoja cualquier cable del suelo antes de usar el robot para evitar que se dafien

durante la limpieza.

-Recoja objetos fragiles o pequefnos del suelo para evitar que el robot los succione y

los dafie.

-Para evitar dafos por arrastre, por favor quite cualquier objeto suelto del pisoy

guarde los cables en la ruta de limpieza antes de operar el aparato. o




S Informacion sobre seguridad
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Restricciones de
uso

Baterias y carga

- Evite que el pelo, los dedos o cualquier otra parte del cuerpo entre en contacto con

Baterias y carga
la zona de succién del robot.

-Mantenga el cepillo de limpieza fuera del alcance de los nifios.
-No coloque nifios, mascotas ni cualquier objeto encima del robot si este se

encuentra estacionado o en movimiento.

-No use el robot para limpiar sustancias toxicas o inflamables. No utilice el robot para

recoger liquidos inflamables o combustibles, gases corrosivos o acidos o disolventes
sin diluir.

-No aspire objetos duros o afilados. No utilice el aparato para recoger objetos

como piedras, trozos de papel grandes o cualquier elemento que pueda obstruir el
aparato.

-Antes de limpiar el robot o realizar labores de mantenimiento, asegurese de que

estd apagado y la base de carga desconectada.

-No utilice pafio humedo ni ningun liguido para limpiar o enjuagar el robot vy el

puerto de carga. Las piezas lavables deben secarse completamente antes de ser

instaladas y utilizadas. |nft())l’maCIOn_d .
-Asegurese de que el robot esté apagado cuando lo transporte y guardelo en su lsgserf segurida

embalaje original si es posible.

-Use este producto de acuerdo con las instrucciones del manual. Los usuarios son

responsables de cualquier perdida o dafio debidos a un uso no adecuado del
producto.

-No utilice ninguna bateria, cable de alimentacion o base de carga de terceros. Usar

solo con la unidad de alimentacion RCSO.

Informacioén sobre seguridad

-No intente desarmar, reparar ni modificar la bateria o la base de carga por su

cuenta.

-No coloque la base de carga cerca de una fuente de calor.
-No limpie los contactos de carga de la base con un pafio humedo ni las manos

mojadas.

-No deseche las pilas usadas de forma inadecuada. Las baterias que ya no se

necesiten deben desecharse en una instalacion de reciclaje adecuada.

-Sinova a utilizar el robot durante un largo periodo de tiempo, carguelo

completamente, apaguelo y guardelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot al
menos una vez cada 3 meses para evitar la sobredescarga de la bateria.

- Este producto contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por técnicos

cualificados o por el servicio posventa.

-No utilice paquetes de baterias no recargables.

- El sensor laser de este producto cumple la Norma IEC 60825-1:2014/EN

60825-1:2014/A11:2021 para productos laser Clase 1. Cuando lo use, evite el
contacto directo con los ojos.

PRODUCTO LASER CLASE 1
PRODUCTO LASER DE CONSUMO CLASE 1
EN 50689:2021
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Informacion sobre seguridad

ﬁ Solo para uso en interiores

||| _] Lea el manual del operador

Por la presente, Dreame Trading(Tianjin)Co., Ltd. declara que el equipo de radio tipo RLL42SDA cumple la Directiva 2014/53/EU. El texto completo de la
declaracién de conformidad de la UE esta disponible en la siguiente direccion de Internet: https://global.dreametech.com
Para un manual electrénico detallado, vaya a la direccion https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags

Descripcion general del producto

Contenido del paquete

Otros accesorios

D

Cepillo lateral

Robot

&

Soporte de almohadilla
de mopa x2
Estacion de carga

:(D@

Cable de alimentacion

Mopa x2 (preinstaladas)

Manual de Usuario

101




Descripcion general del producto

Robot
o (_Boton de Limpieza Localizada
- Presione para empezar la limpieza localizada
o Botdon de encendido / limpieza
- Mantenga pulsado durante 3 sequndos para encender o apagar
- Pulse para empezar a limpiar después de encender el robot
o {y Botdn de atraque
- Pulse para enviar el robot de regreso a la estacion de carga
- Mantenga pulsado durante 3 segundos para desactivar el bloqueo
infantil
Indicador de estado
- Blanco fijo: Limpieza completada
- Parpadeo en naranja: Error
Nota:
- Pulse cualquier botén en el robot para pausar mientras el robot esta
limpiando o volviendo para cargar.
- El bloqueo infantil se puede activar o desactivar mediante la
aplicacién Dreamehome.
102

Descripcion general del producto El
Robot y sensores Sensores de altura
Sensor de alfombras o———— @ o Contactos de carga
o Cubierta del LDS Cepillo lateral o——= :}
J\ o Sensor laser de it incioal o Protector de cepillo
SaSS ) distancia (LDS) Cepilloprincipal o If g o
Rueda principal o Rueda principal

© Pinzas del protector
de cepillo

o Paragolpes
@ o Sensores laser de linea

o Agujeros de
montaje del

———o Botdn de restablecimiento soporte de mopa

- Mantenga pulsado
durante 3 segundo para
restaurar la configuracién Nota: El robot es compatible con el cepillo TriCut (Modelo: RMB10),
de fabric

o Indicador Wi-Fi

Cubierta o que logra una limpieza de mejores resultados. Si es necesario, compre

uno a través de los canales oficiales.

Depdsito de agua o > Caja de polvo Caja de polvo
o Sensor de bordes

o Presilla de caja de polvo

Cubierta de caja de polvoo
Presilla de la cubiertao
de la caja de polvo

o Filtro

Conjunto de mopa o Presilla de filtro
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Descripcion general del producto

Modulo de mopa Estacion de carga

Depdsito de agua

Presilla de liberacion del
depdsito de agua Area de sefalizacion

Tapon del depdsito de agua Contactos de carga

Entrada de agua Puerto de carga

Conjunto de mopa

Area de fijacién de mopa o

Soporte de mopa Mopa
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Preparando su hogar

Antes de limpiar, retire los articulos inestables, fragiles, valiosos o
peligrosos, y recoja los cables, la ropa, los juguetes y los objetos afilados y
rigidos del suelo para evitar que se enreden, se arafien o se golpeen con el

robot causando pérdidas.

004

v

Abra la puerta de la habitacién que va a limpiar y coloque los muebles
en el lugar apropiado para hacer mdas espacio.

Nota:

Antes de empezar a limpiar, utilice la barrera fisica en el borde de las
escaleras y el sofd para garantizar un funcionamiento seguro y fluido

del robot.

]
D

Lo

Para evitar que el robot no reconozca el drea a limpiar, no permanezca
de pie delante del robot, en el umbral, el pasillo o lugares estrechos.

- Cuando utilice el robot por primera vez, sigalo mientras realiza limpieza para quitar cualquier obstaculo potencial de inmediato.

- No aspire objetos duros como piedras, bolas de acero ni piezas de juguetes, u objetos afilados como residuos de construccion, cristales rotos y clavos,

de lo contrario el suelo podria rayarse.
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I Antes de usar

1. Colocar la estacidn de carga y conectarla a una

toma eléctrica

Coloque la estacion de carga sobre un suelo nivelado contra la pared.
Inserte el cable de alimentacion en la estacion de carga y conéctelo a
la toma eléctrica.

= Coloque la estacion de carga en un lugar lo mdas abierto posible con
una buena sefial Wi-Fi.

Nota:
- Retire los objetos a menos de 1,5 m de la parte delanteray 0,5m a
cada lado de la estacion de carga.

- No coloque la estacién de carga en una zona con luz solar directa o
donde otros objetos puedan bloquear la sefial, ya que esto puede
dificultar que el robot regrese a la estacién de carga.

2. Retirar las protecciones
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3. Instalar el cepillo lateral y el conjunto de mopa

Presilla de cepillo lateral o

Cepillo lateral

Agujeros de montaje o

del soporte de mopa o Conjunto de

mopa

Nota: Instale el cepillo lateral hasta que encaje en su sitio.

4. Cargar el robot

Cuando coloque el robot, alinee los contactos de carga en la parte inferior
del robot con los contactos de carga de la estacidn de carga, y el robot se
encendera automaticamente y comenzard a cargarse.

//‘

Nota: Antes de usarlo por primera vez, se recomienda cargar totalmente
el robot.

Conexion con la app Dreamehome

1. Descargar la app Dreamehome

Escanee el codigo QR del robot, o busque "Dreamehome" en la App Store para

descargarla e instalarla.

Nota:
- Unicamente es compatible con Wifi 2,4 GHz.
- Debido a actualizaciones del software de la app, el funcionamiento

real puede diferir de las indicaciones que hay en este manual. Siga las

instrucciones en funcién de la version actual de la app.

2. Anadir un dispositivo

Abra la aplicacion Dreamehome, toque "Escanear el codigo QR para
conectarse" y vuelva a escanear el mismo cédigo QR en el robot para
afiadir el dispositivo. Siga las indicaciones para finalizar la conexién wifi.

Nota:
- Si desea restablecer el Wifi, repita el paso 2 y luego siga las indicaciones
para finalizar la conexién wifi.

- Para desconectar el dispositivo de la red WiFi, mantenga pulsado el
botdn de restablecimiento del robot durante 3 segundos.

o Indicador Wi-Fi

- Parpadeo lento: A conectar

- Parpadeo rapido: Conectando
- Encendido: Conectado
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Modo de uso

Encender/apagar

Mantenga pulsado el botdn de encendido 3 segundos para encender el
robot. El indicador de alimentacién se debe iluminar. Al colocar el robot
en la estacion de carga, el robot se debe encender automdaticamente

y empezar a cargar. Para apagar el robot, aléjelo de la estacion base 'y
mantenga pulsado el botdon de encendido durante 3 segundos.

Mapeo rapido

Después de configurar la red por primera vez, siga las instrucciones de la
aplicacién para crear rapidamente un mapa. El robot comenzard a mapear
sin limpiar. El proceso de mapeo se completard cuando el robot regrese a
la estacidn de carga, y el mapa se guardard automaticamente.

Empezar a limpiar

Pulse el boton de encendido para iniciar la limpieza después de

encender el robot. El robot trazara una ruta de forma precisa, limpiara
sistemdticamente a lo largo de los bordes y las paredes, luego terminara
limpiando cada habitacion con un patron en forma de S para garantizar un
trabajo exhaustivo.

Nota: Se recomienda que el robot salga de estacién de carga antes de

limpiar. No mueva la estacion de carga mientras el robot esté limpiando.
Esto garantiza que el robot vuelva correctamente a la estacion de carga.
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Pausa / Reposo

Cuando el robot esté funcionando, pulse cualquier botén para pausarlo.

Si el robot estd pausado mdas de 10 minutos, entra automaticamente en modo
de reposo. Todos los indicadores del robot se apagan. Para despertar el
robot, pulse cualquier botdn del robot o la estacién base, o use la app.

Nota:Si el robot se detiene y se coloca en la estacion de carga, se termina el
proceso de limpieza actual.

Reanudacién automatica de la limpieza

Si las baterias tienen muy poca carga, el robot vuelve automdaticamente a la
estacion de carga para cargarse. Después de llegar a la carga apropiada de
la bateria, retomara las tareas de limpieza no finalizadas.

Nota: Para usar esta funcién, dbrala en la app.

Modo No molestar (DND)

Cuando el robot se pone en el modo No Molestar (DND), se impide que el
robot retome la limpieza y el indicador de alimentacién se apaga. El modo
DND estd inhabilitado de manera predeterminada desde la fabrica. Se puede
usar la aplicacion para habilitar el modo DND o modificar el periodo DND. El
periodo DND es 22:00-8:00 de manera predeterminada.

Nota:

- Las tareas de limpieza programada se realizaran de la manera habitual durante
el periodo DND.

- El robot reanudara la limpieza no finalizada después de que expire el periodo
DND.

Modo de uso

Limpieza localizada

Cuando el robot estd en espera, presione brevemente el botén { ] para
habilitar el modo de limpieza localizada. En este modo, el robot limpia un
area de forma cuadrada de 1,5 x 1,5 metros a su alrededor y vuelve a su
punto de inicio una vez que se completa la limpieza localizada.

Reinicio del robot

Si el robot deja de responder o no puede apagarse, mantenga pulsado
el botdn de encendido durante 10 segundos para forzar el apagado.

A continuacion, mantenga pulsado el botén de encendido durante 3
segundos para encender el robot.

CAmo usar la funcion de pasar la mopa

Se recomienda aspirar todos los suelos al menos tres veces antes de la
primera sesién de pasar la mopa para lograr un mejor efecto de limpieza.

1. Humedezca las mopas y escurra el exceso de agua. Instale y coloque las
mopas en el soporte de mopa en su sitio. Por ultimo, instale el conjunto de
mopa en la parte inferior del robot.

2. Abra la cubierta del robot y saque el depésito de agua. Llene el depdsito
de agua con agua limpia y vuelva a instalarlo.

Nota:

- No use detergente o desinfectante.

- No llene el depdsito de agua con agua caliente, esto podria provocar que
el depdsito se deforme.
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Il Modo de uso

4. Cuando el robot finaliza la tarea de la limpieza y vuelve a la estacion de
carga, retire el conjunto de mopa y lave las mopas oportunamente. Para
retirar el depdsito de agua, mantenga pulsada la presilla de liberacién, y
luego saque el depésito.

3. Pulse el boton de encendido o utilice la aplicacién Dreamehome para
iniciar la limpieza.

Nota:
- Se recomienda usar la funcién de pasar la mopa en las alfombras.
- Use la app para ajustar el flujo de agua segun sea necesario.

Nota: Cuando el robot esta cargando o no esté en uso, retire el médulo de
mopa, vierta todo el agua que queda en el depdsito de agua y limpie las
mopas para evitar moho y olores.
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Mantenimiento rutinario

Piezas

Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar el uso de accesorios en la app o en la siguiente tabla de mantenimiento rutinario.

Frecuencia de

Frecuencia de

Frecuencia de

Frecuencia de

Area de sefalizacion de la
estacion de carga

Contactos de carga de la
estacion de carga

Sensor laser de distancia
(LDS)

Una vez al mes

Sensor de alfombras

Sensores de altura

Parte inferior del robot

Caja de polvo

Deposito de agua

Limpie cuando sea
necesario

Pieza mantenimiento sustitucién Pieza mantenimiento sustitucion
Mopa Después de cada uso | Cada 1 a 3 meses rcoogct)fctos de carga del
Cepillo principal Cada 6 a 12 meses Sensores laser de linea
Cepillo lateral Cada 3 a 6 meses Sensor de bordes
Una vez cada 2
Soporte de mopa semanas / Paragolpes
Una vez al mes
Filtro de la caja de polvo Cada 3 a 6 meses Rueda omnidireccional
/

Nota: La frecuencia de sustitucién dependera de su uso del robot. Si ocurre una excepcion debido a circunstancias especiales,
las piezas deben ser sustituidas.
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Mantenimiento rutinario

3. Si se produce un flujo de agua lento o la cantidad de agua no esta bien
distribuida, limpie los orificios de ventilacidn de la cubierta del depdsito de

1. Abra la cubierta del robot y presione la presilla para retirar el depdsito agua.
de agua. Vierta el agua del depodsito. Limpie la mopa solo con agua y deje
secar al aire antes del uso.

Mddulo de mopa

Cepillo principal
1. Presione las presillas del protector de cepillo hacia dentro para quitar el
protector de cepillo y sacar el cepillo del robot.

Nota: No exponga el depdsito de agua directamente al sol.

———
Eml

2. Retire las mopas del soporte de mopa. Limpie las mopas solo con agua y
deje secar al aire antes del uso.
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Mantenimiento rutinario

2. Extraiga las cubiertas de cepillo en ambos extremos del cepillo como se
muestra en el diagrama. Use una herramienta de limpieza adecuada para
retirar los pelos enredados en el cepillo. Reinstale las cubiertas de cepillo

en ambos extremos del cepillo, y luego reinstale el cepillo. Presione sobre
el protector de cepillo para bloquearlo en el sitio.

Soporte de mopa y cepillo lateral

Retire y limpie el cepillo lateral y el soporte de mopa.

Rueda omnidireccional

Nota:
- Use una herramienta como un pequefio destornillador para separar
el eje y el neumadtico de la rueda omnidireccional. No ejerza excesiva

fuerza.
- Enjuague la rueda omnidireccional en agua corriente y vuelva a ponerla

después de secarla completamente.
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Mantenimiento rutinario

Caja de polvo

1. Abra la cubierta del robot y pulse la presilla para retirar la caja de polvo.

2. Abra la cubierta de caja de polvo y vaciela como se muestra en el
diagrama.
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Filtro

1. Retire el filtro y golpee suavemente su canasta.

po®
ogo

Nota: No intente limpiar el filtro con un cepillo, los dedos u objetos
afilados para evitar dafos.

2. Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua y séquelos completamente
antes del uso.

—

]

Nota:
- Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua Unicamente. No utilice

detergente.
- Use la caja de polvo y el filtro Unicamente cuando estén completamente

secos.

Mantenimiento rutinario s

Sensores de robot y contactos de carga Contactos de carga
Restriegue los sensores y los contactos de carga del robot usando un
trapo suave y seco, como se muestra en la siguiente figura: Limpie los contactos de carga y el drea de sefializacion de la estacion de

carga con un pafio suave y seco.

o Sensor laser de distancia (LDS)

o Sensores laser de linea

o Sensor de bordes
o Paragolpes
Bateria

El robot cuenta con una bateria de iones de litio de alto
rendimiento. Asegurese de que la bateria permanezca bien cargada para
—o Sensor de alfombras el uso diario a fin de mantener un rendimiento 6ptimo.

o Contactos de carga

Nota: Un pafio humedo puede dafiar los elementos sensibles dentro
del roboty la estacién de carga. Utilice un pafio seco para la limpieza.
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S Resolucion de Problemas

Resolucion de Problemas

Problema

Solucién

Problema

Solucién

El robot no se enciende.

La bateria tiene poca carga. Recargue el robot en la estacion de carga e inténtelo de nuevo.

La temperatura de la bateria estd demasiado baja o demasiado alta. Se recomienda que el aparato funcione a una
temperatura entre 0° C (23 °F) y 40° C (104 °F).

El robot ya no limpia de forma
eficaz y deja tras de si polvo.

El depdsito de polvo estd lleno. Limpielo.
El filtro estd obstruido. Limpielo.
Un objeto extrafio se ha quedado atrapado en el cepillo principal. Limpielo.

El robot no se carga.

La estacion de carga no recibe corriente. Confirme que los dos extremos del cable de alimentacion estan conectados
correctamente.

Mal contacto Limpie los contactos de carga de la estacién de cargay el robot.

El robot no regresa a la
estacion de carga.

Hay demasiadas obstrucciones alrededor de la estacion de carga. Coloque la estacion de carga en un drea mas
abierta.

Limpie el area de sefializacidn de la estacion.

El robot no puede conectarse al
WiFi.

Hay algun problema con la conexién WiFi. Restablezca el WiFi y descargue la ultima versidn de la app Dreamehome,
luego intente volver a conectarlo.

El permiso de ubicacién no estd habilitado Asegurese de que el permiso de ubicacién en la app Dreamehome esta
habilitado.

La sefial de WiFi es débil. Asegurese de que el robot esté en un drea con buena cobertura WiFi.
El WiFi de 5GHz no es compatible. Asegurese de conectar el robot al WiFi de 2,4GHz.

El nombre de usuario y la contrasefia del WiFi son incorrectos. Introduzca la contrasefia correcta del nombre de
usuario y la contrasefa.

El robot no realiza la limpieza
programada.

El robot tiene poca bateria. La limpieza programada no se iniciara @ menos que el robot tenga al menos 15% de
bateria.

El robot no funciona correcta-
mente.

Apague el robot y luego vuelva a encenderlo.

El robot consume energia

si lo dejo en la estacion de
carga una vez completamente
cargado?

Si deja el robot en la estacién de carga una vez completamente cargado, consumird muy poca energia y ayudard a
mantener un rendimiento 6ptimo de la bateria.

El robot hace un ruido extrafio.

Un objeto extrafio puede haberse quedado atrapado en el cepillo principal, cepillo lateral o una de las ruedas
principales. Detenga el robot y retire cualquier residuo.

No sale agua del depdsito de
agua, o solo un poco.

Compruebe si hay agua en el depdsito de agua.

Limpie la mopa si se ensucia.

Asegurese de que la mopa estd instalada correctamente segun el Manual de Usuario.
Limpie el respiradero del tapdn del depodsito de agua.
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S Resolucidon de Problemas

Problema

Solucién

El robot no reanuda la limpieza después
de la carga.

Asegurese de que el robot no esté en modo No Molestar (DND), lo que prohibira que reanude la limpieza.
El robot no reanuda la limpieza cuando se carga o se coloca manualmente en la estacion de carga.

El robot no vuelve a la estacién de carga
después de moverlo.

Al mover el robot puede provocar que vuelva a posicionarse o mapee de nuevo el entorno. Si el robot esta
demasiado lejos de la estacion de carga, es posible que no pueda regresar automdaticamente por si solo, en
cuyo caso debera colocar manualmente el robot en la estacion base.

La mopa deja de girar.

Un objeto extrafio se ha quedado atrapado en la mopa. Limpiela.

El soporte de mopa se sube de manera
anémala.

Retire el soporte de mopa para comprobar si hay objetos extrafios atascados en él, e intente reiniciar el
robot. Si el problema persiste, contacte con el equipo de servicio posventa.

Para obtener mas ayuda, contacte con nosotros en https://global.dreametech.com
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Especificaciones
Robot Estacién de carga
Modelo RLL42SDA Modelo RCSO

Tiempo de carga

Aprox. 6 horas

Tensién nominal

14,4V =

Entrada nominal

100-240 V~ 50/60 Hz 0,5 A

Potencia nominal

75W

Salida nominal

19,8 V=T1A

Frecuencia de operacién

2400-2483,5 MHz

Potencia mdaxima de
salida

<20dBm

Paquete de bateria de iones de litio recargable

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una
distancia de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.

Modelo P2150-4S2P-MMBK
Tipo lones de litio
Capacidad nominal 4,8 Ah

Cantidad
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Bl Eliminacion y retirada de la bateria

La bateria de iones de litio integrada contiene sustancias que son peligrosas para el medio ambiente. Antes de desechar la bateria, asegurese de que la
bateria sea retirada por técnicos cualificados y desechada en instalaciones de reciclaje apropiadas.

- Se debe retirar la bateria del aparato antes de tirarlo;
- el aparato debe desconectarse del suministro eléctrico cuando se retire la bateria;
- asegurese de desechar la bateria de forma segura.

PRECAUCION:

Antes de retirar la bateria, desconecte la alimentacion y agote la bateria al maximo.

Las baterias no necesarias se deben desechar en instalaciones de reciclaje apropiadas.

No la exponga a ambiente de alta temperatura para evitar riesgos de explosion.

En condiciones abusivas, el liquido puede ser expulsado de la bateria. Si ocurre un contacto, enjuague con agua y busque ayuda médica.

Guia de retirada:

1. Voltee el robot, use una herramienta apropiada para retirar los tornillos de la parte posterior del robot, y luego retire la cubierta.
2. Desenchufe los terminales entre la bateria y la placa PCB para retirar la bateria.

Informacién WEEE

Todos los productos que llevan este simbolo son basura de equipos eléctricos y electronicos (WEEE segun la directiva 2012/19/UE) que no

deben mezclarse con basura doméstica sin clasificar. En cambio, debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando el residuo

de equipos a un punto de recogida designado para el reciclaje de basura de equipos eléctricos y electronicos, nombrado por el gobierno o las

autoridades locales. Una correcta eliminacién y reciclaje ayudardn a impedir potenciales consecuencias negativas al medio ambiente y la salud
humana. Contacte con el instalador o las autoridades locales para mas informacion acerca de la ubicacién asi como términos y condiciones de
tales puntos de recogida.
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Zalecenia dotyczgce bezpieczenstwa

Aby unikng¢ porazenia prgdem, pozaru lub obrazen ciata spowodowanych niewtasciwym uzytkowaniem urzgdzenia,
nalezy uwaznie przeczytac instrukcje obstugi przed uzyciem urzgdzenia i zachowac jg na przysztosc.

Ograniczenia w
uzytkowaniu

-Z produktu nie powinny korzysta¢ dzieci ponizej 8 roku zycia ani osoby z niedostatkam

i fizycznymi, sensorycznymi, intelektualnymi lub ograniczonym doswiadczeniem czy ni
ewystarczajgcg wiedzg bez nadzoru rodzica lub opiekuna, aby zapewni¢ bezpieczng o
bstuge i unikng¢ wszelkich zagrozen. Dzieci nie powinny przeprowadzac czyszczenia i

konserwacji bez nadzoru.

-Dzieci nie mogg bawic sie tym produktem. Nalezy upewnic sie, ze dzieci i zwierzeta

domowe przebywajg w bezpiecznej odlegtosci od odkurzacza z mopem podczas jego
pracy.

-Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtdg w srodowisku

domowym. Nie nalezy uzywac go na zewngatrz, na powierzchniach innych niz podtogi
oraz w pomieszczeniach komercyjnych lub przemystowych.

-Jesli przewadd zasilajgcy zostanie uszkodzony lub zepsuty, nalezy natychmiast

zaprzestac jego uzywania i skontaktowac sie z dziatem obstugi posprzedaznej.

-Robot nie nalezy uzywac na obszarze zawieszonym nad ziemig bez uprzedniego

zastosowania bariery ochronne;.

-Nie nalezy umieszczac robota do géry nogami. Nie nalezy uzywac pokrywy czunika

laserowego LDS, pokrywy robota ani zderzaka, jako uchwytu.

-0Odkurzacza nalezy uzywac w temperaturze otoczenia powyzej 0°C i ponizej 40°C.

Nalezy upewnic sie, ze na podtodze nie ma ptynow ani lepkich substancji.

-Przed uzyciem robota nalezy podnies¢ z podtogi wszelkie przewody, aby zapobiec ich

przemieszczaniu podczas czyszczenia.

-Nalezy usungc z podtogi wszelkie delikatne lub mate przedmioty, aby zapobiec ich

uszkodzeniu w przypadku zderzenia.
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Zalecenia dotyczgce bezpieczenstwa

Ograniczenia w
uz-ytkowaniu

122

-Aby unikngc¢ uszkodzen lub szkéd spowodowanych ciggnieciem, przed rozpoczeciem

pracy urzgdzenia nalezy usungc¢ z podtogi wszelkie luzne przedmioty oraz usungc¢
kable lub przewody zasilajgce znajdujgce sie na sciezce czyszczenia.

-Nalezy trzymac wtosy, palce i inne czesci ciata z dala od otworu ssgcego robotéw.
-Trzymac przyrzgd do czyszczenia szczotki poza zasiegiem dzieci.
-Nie wolno umieszczac dzieci, zwierzgt domowych ani zadnych przedmiotow na

robocie, niezaleznie od tego, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

-Nie uzywac robota do czyszczenia jakichkolwiek palnych substancji. Nie nalezy uzywac

robota do czyszczenia tatwopalnych lub wybuchowych cieczy, gazdéw korozyjnych,
nierozcienczonych kwasoéw lub rozpuszczalnikdw.

-Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotdow. Nie nalezy uzywac urzgdzenia

do czyszczenia przedmiotow takich jak kamienie, duze kawatki papieru lub innych
przedmiotow, ktore mogg zatkac urzgdzenie.

-Przed czyszczeniem lub konserwacjg nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony, a

stacja tadujgca jest odtgczona od zasilania.

-Nie nalezy uzywac mokrej szmatki do wycierania ani zadnego ptynu do optukiwania

robota i stacji tadujgcej. Czesci nadajgce sie do mycia muszg by¢ catkowicie wysuszone
przed ich zamontowaniem i uzyciem.

-Na czas transportu nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony oraz, w miare

mozliwosci, znajduje sie w oryginalnym opakowaniu.

-Produktu nalezy uzywac zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukcji obstugi.

Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnosc za wszelkie straty lub szkody wynikajgce z
niewtasciwego uzytkowania tego produktu.

Zalecenia dotyczgce bezpieczenstwa

Akumulator i
tadowanie

Informacjao
bezpieczenstwie
laserowym

-Nie uzywac zamiennikéw akumulatora, tadowarki ani stacji tadujgcej. Do stosowania

wytgcznie z zasilaczem RCSO.

-Nie nalezy podejmowac samodzielnych prob rozbierania, naprawy lub

modyfikowania akumulatora lub stacji tadujgcej.

-Nie stawiac stacji tadujgcej w poblizu Zrodta ciepta.
-Nie uzywa¢ mokrej szmatki ani mokrych rgk do wycierania lub czyszczenia stykow

tadowania stacji tadujgcej.

-Utylizowac stare akumulatory we wtasciwy sposob. Zbedne akumulatory nalezy

przykazywac do odpowiednich zaktadow zajmujgcych sie recyklingiem.

-Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy natadowac go do petna, a

nastepnie wytgczyc¢ i przechowywac w chtodnym i suchym miejscu. tadowac robota
Cco najmniej raz na 3 miesigce, aby unikng¢ nadmiernego roztadowania akumulatora.

-Wewnatrz tego produktu znajdujg sie akumulatory, ktére mogqg by¢ wymieniane

wytgcznie przez wykwalifikowanych technikéw lub serwis posprzedazny.

-Nie nalezy uzywac baterii jednorazowego uzytku.

- Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825-1:2014/EN

60825-1:2014/A11:2021 dla produktow laserowych Klasy 1. Unikac
bezposredniego kontaktu z oczami podczas uzytkowania.

PRODUKT LASEROWY KLASY 1
KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY
EN 50689:2021
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Zalecenia dotyczgce bezpieczenstwa

ﬁ Tylko do uzytku w pomieszczeniach

||| A ] Przeczytaj podrecznik uzytkownika

Niniejszym Dreame Trading(Tianjin)Co., Ltd. deklaruje, ze sprzet radiowy typu RLL42SDA pozostaje w zgodzie z Dyrektywg 2014/53/EU. Petny tekst Deklaracji
Zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym: https://global.dreametech.com
Szczegotowy e-podrecznik, patrz https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Przeglad urzgdzenia

Zawartos$c opakowania

Inne akcesoria

N g—

Szczotka boczna Kabel zasilania

Uchwyt podktadki mopa Podktadka mopa x 2
X 2 (wstepnie zainstalowana)

Stacja tadowania

[

Podrecznik uzytkownika
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Przeglad urzadzenia Przeglad urzagdzenia

Robot Robot i czujniki Czujniki klifu

I

@ o Styki tadowania

o Pokrywa LDS Szczotka boczna o—=5 [:J
o Ostona szczotki
@d Koto gtowne

o Czujnik dalmierza
o Zaciski ostony

o ( Przycisk czyszczenia punktowego
- Wcisnij, aby rozpoczg¢ czyszczenie punktowe

Czujnik dywanu o———

o Przycisk Zasilanie / Czyszczenie
- Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ lub wytgczy¢
- Wciénij, aby rozpoczg¢ czyszczenie po wtgczeniu robota

laserowego (LDS)
o Zderzak
o Liniowy czujnik laserowy

Szczotka gtowna o /N
Koto gtowne o

o ) Przycisk dokowania

- Wcisnij, aby odestac robot do stacji tadowania szczotki
- Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby dezaktywowa¢ Blokade
dla dzieci
o Otwory
Wskaznik statusu . montazowe
- Ciagte biate: Czyszczenie lub sprzatanie zakorczone [ Przycisk reset ) uchwytu podktadki
- Migajace pomaranczowe: Btad - Weisnij i przytrzymaj mopa
przez 3 sekundy, aby
przywrocic¢ ustawienia
Wskazéwka: Pokrywa o fabryczne Wskazéwka: Robota mozna wyposazy¢ w szczotke TriCut (Model: RMB10)
- Wciénij dowolny przycisk w robocie, aby pauzowa¢, gdy ten sprzata, o Wskaznik Wi-Fi zapewniajgcg jeszcze lepsze efekty czyszczenia. W razie potrzeby mozna jg
lub powraca do tadowania. naby¢ oficjalnymi kanatami.
- Blokada rodzicielska moze by¢ aktywowana/dezaktywowana poprzez
aplikacje Dreamehome.

Zbiornik na wode o Pojemnik na kurz

o Pojemnik na kurz
o Czujniki krawedzi
o Zatrzask pojemnika
na kurz

o Filtr

Pokrywa o
pojemnika na kurz

Zacisk pokrywy o
pojemnika na kurz

Zesp6t mopa o o Zacisk filtra

126 127



Przeglad urzagdzenia Przygotowanie domu

Modut mopowania Stacja tadowania

Zbiornik na wode

Zatrzask zwalniania zbiornika Obszar sygnalizadji g‘IJ‘ @ x

na wode Styki tadowania

Zatyczka zbiornika na wode Port zasilania

o Wlot wody Przed czyszczeniem usun z podtoza przedmioty niestabilne, wrazliwe,

cenne lub niebezpieczne, a kable, odziez, zabawki, przedmioty twarde i
ostre uporzadkuj, aby unikng¢ zaplatania, porysowania lub uderzenia o
robot i spowodowania strat.

Zespo6t mopa
000

Miejsce mocowania podktadki mopa o

v

Otworz drzwi pomieszczenia do sprzgtania i ustaw meble we
wtasciwym miejscu, aby zostawic wiecej przestrzeni.
Uchwyt podktadki mopa Podktadka mopa Wskazéwka:

Przed sprzataniem ustaw bariere fizyczng na krawedzi schodoéw i sofy,
aby zapewni¢ bezproblemowe dziatania robota.

|
N

Do

Aby uchroni¢ robot przed nierozpoznanymi miejscami wymagajgcymi
sprzatania, nie stawaj przed nim, ani nie stawiaj go przed progiem,
korytarzem lub wagskimi miejscami.

- Uruchamiajgc robot po raz pierwszy sledz go wokét podczas sprzatania, aby na czas usuwac ewentualne przeszkody.
- Nie odkurzaj twardych przedmiotéw, jak kamienie, kulki stalowe i czesci zabawek ani twardych przedmiotéw, jak gruz, pottuczone szkto, gwozdzie, w

198 przeciwnym razie moze dojs¢ do porysowania podtoza.
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Przed uzyciem

1. Ustawianie stacji tadowania i podtgczanie do
gniazdka elektrycznego
Ustaw stacje tadowania na réwnym podtozu, przy $cianie. Wtoz
przewod tadowania do stacji tadowania i podtacz go do gniazdka.

= Ustaw stacje tadowania w miejscu maksymalnie otwartym, z dobrym
®  sygnatem Wi-Fi.

>15m >05m
Wskazowka:
- Usun wszelkie przedmioty, ktére znajdujg sie 1,5 m przed podstawg
oraz 0.5 m od kazdego z bokéw stacji tadowania.

- Nie ustawiaj stacji tadowania w miejscach, gdzie bezposrednio
padajg promienie stoneczne ani gdzie inne obiekty mogtyby
blokowat¢ sygnat, gdyz to moze robotowi utrudnia¢ powrét do stacji
tadowania.

2. Usuwanie zabezpieczen
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3. Zainstaluj szczotke boczng i zesp6t mopa

Zacisk szczotki bocznej ©

Kliknij Szczotka boczna

Otwory montazowe o
uchwytu podktadki

mopa o Zespot mopa

Wskazowka: Zainstaluj szczotke boczng, az kliknie na wtasciwym miejscu.

4. tadowanie robota

Umieszczajgc robot wyosiuj styki tadowania na jego dole ze stykami
tadowania w stacji tadowania, robot automatycznie wtgczy sie i zacznie sie
tadowanie.

A\

Wskazowka: Zaleca sie petne natadowanie robota przed jego pierwszym
uzyciem.

taczenie z aplikacjg Dreamehome

1. Pobierz aplikacje Dreamehome

Zeskanuj kod QR na robocie lub wyszukaj ,,Dreamehome” w sklepie aplikacji,
aby ja pobrac i zainstalowac.

Wskazowka:
- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu aplikacyjnym faktyczne
operacje mogg odbiegac od instrukgji w tym podreczniku. Stosuj sie do
instrukcji w oparciu o biezgcg wersje aplikacji.

2. Dodawanie urzgdzenia

Otworz aplikacje Dreamehome, dotknij opcji ,Zeskanuj kod QR, aby sie
potaczyc”, po czym ponownie zeskanuj ten sam kod QR na robocie, co
umozliwi dodanie urzgdzenia. Stosuj sie do wyswietlanych instrukcji, aby
ukonczy¢ potgczenie Wi-Fi.

Wskazoéwka:

- Jezeli chcesz resetowa¢ Wi-Fi, powtorz krok 2 i nastepnie stosuj sie do
wyswietlanych instrukgji, aby ukorczy¢ potgczenie Wi-Fi.

- Chcac odtgczy¢ urzadzenie od sieci Wi-Fi, wcisnij przycisk Reset na
robocie na 3 sekundy.

o Wskaznik Wi-Fi

- Btyska powoli: Nalezy podtaczy¢
- Btyska szybko: tgczenie

- Wt.: Potgczon

131



Sposoéb uzytkowania

Wtgczanie/wytgczanie

Chcac wtaczy¢ robota, wcisnij przycisk zasilania na robocie na 3 sekundy.
Wskaznik zasilania powinien by¢ podswietlony. Umies¢ robot na stacji
tadowania, powinien on wtgczy¢ sie automatycznie i rozpoczg¢ tadowanie.
Aby wytgczy¢ robot, odsun go od stacji tadowania, Chcac wytagczy¢ robota,
odsun go od stacji bazowej i wcisnij przycisk zasilania na 3 sekundy.

Szybkie mapowanie

Skonfigurowawszy sie¢ po raz pierwszy stosuj sie do instrukcji w aplikacji,
aby szybko utworzy¢ mape. Robot rozpocznie mapowanie bez czyszczenia.
Gdy robot powrdci do stacji tadowania, proces mapowania jest zakonczony
a mapa zostanie automatycznie zapisana.

Start czyszczenia

Celem rozpoczecia czyszczenia po wtgczeniu robota nacisnij przycisk
zasilania. Nastepnie robot bedzie doktadnie mapowac trase, metodycznie
czysci¢ wzdtuz krawedzi i Scian, nastepnie zakonczy sprzatajgc kazde
pomieszczeniem wzorem w ksztatcie S, aby zapewni¢ staranng prace.

Wskazowka: Zaleca sie, by robot wyruszat ze stacji tadowania przed

czyszczeniem. Nie poruszaj stacji tadowania, podczas gdy robot sprzata.
Zapewnia to ptynny powrot robota do stacji tadowania.
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Pauza/uspienie

Gdy robot pracuje, wcisnij dowolny przycisk, aby go spauzowac.

Jezeli robot nie pracuje dtuzej niz 10 minut, automatycznie wchodzi w
tryb uspienia. Wszystkie wskazniki w robocie wytgczg sie. Wcisnij dowolny
przycisk w robocie bgdz uzyj aplikacji, aby go obudzic.

Wskazowka:Jezeli robot jest spauzowany i umieszczony w stacji tadowania,
biezgce zadanie czyszczenia zakonczy sie.

Auto-wznawianie czyszczenia

Jezeli akumulator jest bliski roztadowania, robot automatycznie powrdci
do stacji tadowania w celu tadowania. Po dotadowaniu do odpowiedniego
poziomu robot wznowi niedokonczone zadania czyszczenia.

Wskazowka: Aby skorzystac z tej funkgji, otworz jg w aplikacji.

Tryb Nie przeszkadzac (DND)

Gdy robot jest ustawiony na tryb Nie Przeszkadza¢ (DND), nie dojdzie

do wznowienia czyszczenia przez niego i lampka zasilania gasnie. Tryb
DND jest domyslnie dezaktywowany w fabryce. Mozesz uzy¢ aplikacji do
aktywacji trybu DND lub zmodyfikowac jego okres. Domyslnie okres DND
wynosi 22:00-8:00.

Wskazowka:

- Planowe zadania czyszczenia beda wykonywane jak zwykle podczas okresu
DND.

- Robot wznowi czyszczenie, gdy uptynie okres DND.

Sposéb uzytkowania

Czyszczenie punktowe

Gdy robot znajduje sie w trybie oczekiwania, krotkotrwale nacisnij przycisk
_J, co spowoduje wtaczenie trybu czyszczenia punktowego. W tym

trybie robot czysci kwadratowy obszar o wymiarach 1,5 x 1,5 metra wokot
siebie, a po zakonczeniu czyszczenia punktowego powraca do punktu
poczatkowego.

Ponowne uruchamianie robota

Jesli robot przestanie reagowac lub nie bedzie mozna go wytgczy¢, wytacz
go wciskajac przycisk zasilania na 10 sekund. Nastepnie wcisnij przycisk
zasilania na 3 sekundy, co spowoduje wtgczenie robota.

Uzycie funkcji mopowania

Zaleca sie, by wszystkie podtogi byty odkurzone przynajmniej trzy razy
przed pierwszg sesjg mopowania, aby osiggnac jak najlepszy efekt.

1. Nawilz naktadke mopujacg i wycisnij nadmiar wody. Zainstaluj i zamocuj
naktadke mopujgcg na miejscu na uchwycie. Na koniec zainstaluj zespot
mopa na dole robota.

2. Otworz pokrywe robota i wyjmij zbiornik na wode. Napetnij zbiornik
czystg wodgq i zatéz go ponownie.

Wskazowka:
- Nie uzywaj detergentu ani $Srodka dezynfekcyjnego.
- Nie napetniaj zbiornika gorgcg wodg, gdyz to moze powodowac jego
wypaczenie.
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Sposoéb uzytkowania

3. Celem rozpoczecia czyszczenia nacisnij przycisk zasilania lub uzyj
aplikacji Dreamehome.

4. Gdy robot skoriczy zadanie czyszczenia i powrdci do stacji tadowania,
zdejmij zespot mopa i wypierz na czas jego naktadke. Aby wyja¢ zbiornik
na wode, wcisnij zatrzask zwalniajacy i wyjmij.

Wskazowka:
- Nie zaleca sie uzywania funkcji mopowania na dywanach.
- Uzyj aplikacji, aby wyregulowa¢ przeptyw wody stosownie do potrzeby.

Wskazowka: Gdy robot taduje sie lub nie jest uzywany, wyjmij modut
mopujacy, wylej reszte wody ze zbiornika i oczys¢ naktadke, aby zapobiec
plesni i nieprzyjemnemu zapachowi.
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Rutynowa konserwacja

Czesci
Aby utrzymac robot w dobrym stanie, zaleca sie sprawdzanie uzytkowania akcesoriéw w aplikacji lub nastepujgcej tabeli w kwestii planowej konserwacji.

Czestotliwos¢
konserwacji

Czestotliwos¢

Czes¢ konserwacji

Okres wymiany Czesc Okres wymiany

Podktadka mopa Po kazdym uzyciu Co 1 do 3 miesiecy Styki tadowania robota

Szczotka gtéwna Co 6 do 12 miesiecy Liniowy czujnik laserowy

Szczotka boczna Co 3 do 6 miesiecy Czujniki krawedzi

Raz na 2 tygodnie
Uchwyt podktadki mopa / Zderzak

Raz na miesigc

Filtr pojemnika na kurz Co 3 do 6 miesiecy Kotko wielokierunkowe

Pole sygnalizacyjne stacji Czujnik dywanu
tadowania

Czujniki klifu

Styki tadowania stacji

tadowania Raz na miesigc / Dno robota

Pojemnik na kurz
Czujnik dalmierza
laserowego (LDS)

Czys¢ w miare potrzeby
Zbiornik na wode

Wskazoéwka: Czestotliwos¢ wymiany zalezy od uzytkowania robota. W razie wystgpienia wyjatku ze wzgledu na szczegdlne okolicznosci, czesci nalezy
wymienic.
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Rutynowa konserwacja Rutynowa konserwacja

Modut mopujqcy 3. Jezeli pojawia sie staby przeptyw wody lub jej objetosc nie jest poprawnie 2. Wyciggnij pokrywy szczotki na obu jej koncach, jak przedstawiono na Kotko wielokierunkowe

rozdzielana, oczys¢ otwor powietrzny w zbiorniku na wode. schemacie. Zastosuj wtasciwe narzedzie do czyszczenia, aby usung¢
wtosy wplgtane w szczotke. Ponownie zatdz pokrywy szczotki na obu jej
koncach, a nastepnie samg szczotke. Wcisnij ochraniacz szczotki, aby ja
zablokowa¢ na miejscu.

1. Otworz pokrywe robota i wcisnij zatrzask, aby zdjg¢ pojemnik na
wode. Wylej wode ze zbiornika. Zbiornik nalezy czysci¢ wytgcznie wodg i
pozostawi¢ do wyschniecia przed uzyciem.

Szczotka gtéwna

1. Wcisénij zatrzaski ostony szczotki do srodka, aby wyjg¢ ostone, wyjmij

szczotke z robota. Wskazowka:
Uchwyt szczotki bocznej i podktadki mopa - Narzedziem typu matego érubokretu oddziel 0$ od opony kétka

. ‘ Wyimii i umyi szczotke boczna i uchwyt podktadki mopa. wielokierunkowego. Nie wywieraj nadmiernej sity.
uml vimy v ¢ 4 ytp P - Wyptucz kotko wielokierunkowe pod biezgcg wodg i zatéz z
h - powrotem po catkowitym wysuszeniu.

Wskazéwka: Nie wystawiaj zbiornika na wode na bezposrednie dziatanie
stonca.

2. Wyjmij naktadke mopujgcg z uchwytu. Umyj naktadke mopujacg samg
wodg i pozostaw do wyschniecia w powietrzu przed ponownym uzyciem.
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Rutynowa konserwacja

Pojemnik na kurz

1. Otworz pokrywe robota i wcisnij zatrzask, aby zdjgé pojemnik na kurz.

2. Otworz pokrywe pojemnika na kurz i opréznij go, jak przedstawiono na
schemacie.
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Filtr
1. Wyjmij filtr i delikatnie wytrzep jego koszyk.

po®
ogo

Wskazowka: Nie prébuj czyscic filtra szczotkg, palcem ani ostrymi
przedmiotami, aby unikng¢ uszkodzenia.

2. Wyptucz wodg pojemnik na kurz i filtr, wysusz je catkowicie przed
ponownym uzyciem.

—

]

Wskazowka:
- Pojemnik na kurz i filtr ptucz tylko czystg wodg. Nie uzywaj detergentu.
- Pojemnik na kurz i filtr uzywaj dopiero po catkowitym wyschnieciu.

Rutynowa konserwacja

Czujnik robota i styki tadowania
Czujniki i styki tadowania robota wycieraj miekkg i suchg sciereczkg, jak
przedstawiono na rysunku ponizej.

o Czujnik dalmierza
laserowego (LDS)

o Liniowy czujnik laserowy

o Czujniki krawedzi

o Zderzak

—o Czujnik dywanu

o Styki tadowania

Wskazowka: Mokra Scierka moze uszkodzi¢ czute elementy w robocie i
w stacji tadowania. Do czyszczenia uzywaj suchej sciereczki.

Styki tadowania

Styki tadowania i pole sygnalizacyjne stacji tadowania czy$¢ miekka, suchg
sciereczkg:

Akumulator

Robot zawiera pakiet akumulatora litowo-jonowego o wysokich
parametrach uzytkowych. Dbaj o to, by akumulator byt dobrze natadowany
do codziennego uzytku, aby zachowac jego parametry uzytkowe na
optymalnym poziomie.
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Diagnostyka usterek

Diagnostyka usterek

Usterka

Roztwor

Usterka

Roztwor

Robot nie wtgcza sie.

Akumulator jest roztadowany. Dotaduj robot w stacji tadowania i sprébuj ponownie.

Temperatura akumulatora jest za niska lub za wysoka. Zaleca sie prace urzgdzenia w zakresie temperatur od 32 °F
(0° C) do 104 °F (40° C).

Robot nie czysci juz skutecznie
lub pozostawia kurz.

Pojemnik na $mieci jest petny. Nalezy go wyczyscic.
Filtr jest zablokowany. Nalezy go wyczyscic.
Obcy przedmiot zaplatat sie w szczotke gtdéwng. Nalezy go wyczyscic.

Robot nie taduje sie.

Stacja tadowania nie otrzymuje pragdu. Upewnij sie, ze oba korice przewodu zasilajgcego sg prawidtowo podtgczone.

Staby kontakt. Wyczys¢ styki tadowania stacji tadowania i robota.

Robot nie wraca do stacji tad-
owania.

Wokot stacji tadowania znajduje sie zbyt wiele przeszkod. Umiesc stacje tadowania w terenie bardziej otwartym.
Prosze oczysci¢ obszar sygnalizacyjny stacji tadowania.

Robot nie moze potgczyc sie z
Wi-Fi.

Cos jest nie tak z potgczeniem Wi-Fi. Resetuj Wi-Fi i pobierz najnowszg wersje aplikacji Dreamehome, nastepnie
sprobuj ponownego potgczenia.

Pozwolenie na lokalizacje nie jest otwarte. Upewnij sie, czy zezwolenie na lokalizacje w aplikacji Dreamehome jest
aktywowane.

Sygnat Wi-Fi jest staby. Upewnij sie, czy robot jest w obszarze o dobrym zasiegu Wi-Fi.
Wi-Fi 5 GHz nie jest obstugiwane. Upewnij sie, ze Twdj robot tgczy sie z Wi-Fi 2,4 GHz.
Nazwa uzytkownika lub hasto do Wi-Fi jest nieprawidtowe. Wpisz poprawng nazwe uzytkownika i hasto.

Robot nie wykonuje
zaplanowanego czyszczenia.

Niski poziom natadowania akumulatora robota. Zaplanowane czyszczenie nie rozpocznie sie, jesli w robocie
pozostato co najmniej 15% baterii.

Robot dziata nieprawidtowo.

Wytgcz robota, a nastepnie wtgcz go ponownie.

Robot wydaje dziwne dzwieki.

W szczotce gtdwnej, szczotce bocznej lub jednym z két gtéwnych moze zaplatac sie obcy przedmiot. Zatrzymaj
robota i usun wszelkie zanieczyszczenia.

Czy pozostawienie robota
w stacji tadowania zuzywa
energie, jesli jest juz w petni
natadowany?

Pozostawienie robota w stacji tadujgcej po jego catkowitym natadowaniu powoduje zuzycie bardzo matej ilosci
energii elektrycznej i utatwia konserwacje.

Woda nie wyptywa ze zbiornika
lub tylko w niewielkiej ilosci.

Sprawdz, czy woda jest w zbiorniku.

Wyczys¢ naktadke mopujacg, gdy stanie sie brudna.

Upewnij sie, ze naktadka mopa zostata prawidtowo zamontowana zgodnie z instrukcjg obstugi.
Oczys¢ otwor odpowietrzajgcy w zatyczce zbiornika wodnego.
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Diagnostyka usterek

Usterka

Roztwor

Dane techniczne

Robot

Stacja tadowania

Robot nie wznawia sprzatania po
natadowaniu.

Upewnij sie, ze robot nie jest ustawiony w trybie ,Nie przeszkadzac¢” (DND), co uniemozliwi mu wznowienie
sprzgtania.
Robot nie wznawia czyszczenia po recznym natadowaniu lub umieszczeniu go na stacji tadowania.

Model

RLL42SDA

Model

RCSO

Czas tadowania

Okoto 6 godzin

Wejscie znamionowe

100-240V ~50/60 Hz 0,5 A

Robot nie wraca do stacji tadowania po
przeniesieniu.

Przesuniecie robota moze spowodowac zmiane jego pozycji lub zmiane mapy otoczenia. Jezeli robot jest
zbyt daleko od stacji tadowania, moze nie by¢ w stanie powrdci¢ sam z siebie, w ktérym to przypadku
konieczne jest jego reczne umieszczenie w stacji tadowania.

Napiecie znamionowe

14,4V =

Wyjscie znamionowe

19,8V =9 A

Moc znamionowa

75 W

Naktadka mopopujaca przestaje sie
obracac.

Obcy przedmiot utkngt w nasadce mopa. Nalezy go wyczyscic.

Czestotliwosc¢ pracy

2400-2483,5 MHz

Akumulator litowo-jonowy

Maksymalna moc wyjsciowa

<20dBm

Model

P2150-4S2P-MMBK

Uchwyt podktadki mopa jest
nienormalnie podniesiony.

Wyjmij uchwyt podktadki mopa i sprawdz, czy nie utknety w nim jakie$ ciata obce, po czym uruchom robot
ponownie. Jezeli problem utrzymuje sie, skontaktuj sie z zespotem serwisu posprzedaznego.

W kwestii dalszej pomocy kontaktuj sie z nami poprzez https://global.dreametech.com
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W normalnych warunkach eksploatacji ten sprzet powinien byc¢
utrzymywany w odstepie przynajmniej 20 cm miedzy anteng i ciatem

uzytkownika.

Typ

Litowo-jonowe

Pojemno$¢ znamionowa

4,8 Ah

Numer

1
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Likwidacja i wyjmowanie akumulatora

Whbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera substancje, ktére sg niebezpieczne dla srodowiska. Przed utylizacjg, upewnij sie, czy akumulator zostat
wyjety przez personel fachowy i poddany ztomowaniu przez odpowiedni obiekt recyklingowy.

- akumulator musi by¢ wyjety z urzadzenia przed ztomowaniem;
- urzadzenie musi by¢ odtgczone od zasilania sieciowego podczas wyjmowania akumulatora;
- akumulator nalezy utylizowa¢ w sposéb bezpieczny.

OSTROZNIE:

Przed wyjeciem akumulatora odtgcz zasilanie i roztaduj akumulator, ile sie da.

Niepotrzebne akumulatory nalezy likwidowa¢ w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.

Nie narazaj na srodowisko wysokich temperatur, aby uniknag¢ ryzyka eksplozji.

W warunkach naduzycia ciecz moze tryskac¢ z akumulatora. W razie kontaktu ptukac¢ obficie wodg, wezwa¢ pomoc medyczng

Instruktaz usuwania:

1. Odwra¢ robot, odpowiednim narzedziem wykrec¢ sruby z tytu robota i zdejmij pokrywe.
2. Odtgcz zaciski miedzy akumulatorem i ptytkg drukowang, aby wyjac¢ ten pierwszy.
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Ochrona $rodowiska

E Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywg Unii

Europejskiej, nie moze by¢ umieszczany tacznie z innymi odpadami

= komunalnymi. Podlega on selektywnej zbidrce i recyklingowi w
wyznaczonych punktach. Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie,
zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla
srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania
zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami
ochrony $rodowiska dotyczgcymi usuwania odpadow. Szczegdtowe
informacje na ten temat mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim,
zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w ktorym produkt zostat
zakupiony.

c E Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia
Unii Europejskiej (UE), dotyczgcych zagadnien zwigzanych z
bezpieczenstwem uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong
srodowiska, okreslajacych zagrozenia, ktére powinny zostac
wykryte i wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej instrukgji
obstugi, stworzonej przez producenta.

Produkt nalezy regularnie konserwowac (czyscic¢) we wtasnym
zakresie lub przez wyspecjalizowane punkty serwisowe na koszt i w
zakresie uzytkownika. W przypadku braku informacji o koniecznych
akcjach konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukgji
obstugi, nalezy regularnie, minimum raz na tydzien oceniac
odmiennos¢ stanu fizycznego produktu od fizycznie nowego
produktu. W przypadku wykrycia lub stwierdzenia jakiejkolwiek
odmiennosci nalezy pilnie podjgc¢ kroki konserwacyjne (czyszczenie)
lub serwisowe. Brak poprawnej konserwacji (czyszczenia) i reakcji w
chwili wykrycia stanu odmiennosci moze doprowadzi¢ do trwatego
uszkodzenia produktu. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za
uszkodzenia wynikajgce z zaniedbania.

Szczegodtowe informacje o warunkach gwarancji dystrybutora /
producenta dostepne na stronie internetowej https://serwis.innpro.
pl/gwarancja

Akumulator LI-ION

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy), ktéry z
uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
i uzytkowania. Producent okres$la maksymalny czas pracy urzadzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy
dla urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas
pracy w rzeczywistosci moze sie rézni¢ od deklarowanego w ofercie i nie
jest to wada urzadzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng
zywotnos$¢ akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac do poziomu
ponizej 3,18V lub 15% ogodlnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np.

2,5V dla ogniwa uszkadzajg je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W
przypadku zaniechania uzywania akumulatora lub catego urzadzenia
przez czas dtuzszy niz jeden miesigc nalezy akumulator natadowac do
50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce poziom jego natadowania.
Przechowuj akumulator i urzadzenie w miejscu suchym, z dala od stonca i
ujemnych temperatur.

Akumulator LIPO

Urzgdzenie wyposazone jest w akumulator LI PO (litowo-polimerowy), ktory
z uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu
i uzytkowania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzgdzenia w
warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
urzgdzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy
w rzeczywistosci moze sie roznic¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzgdzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac¢ do poziomu ponizej 3,5V lub
5% ogolnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np 3,2V dla ogniwa uszkadzajg
je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania uzywania
akumulatora lub catego urzadzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowa¢ do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie
w miejscu suchym, z dala od stonca i ujemnych temperatur.

akumulatora lub catego urzadzenia przez czas dtuzszy niz jeden miesigc
nalezy akumulator natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzadzenie
w miejscu suchym, z dala od storica i ujemnych temperatur.
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Veiligheidsinformatie

Om elektrische schokken, brand of letsel door verkeerd gebruik van het toestel te voorkomen, dient
u de gebruikershandleiding zorgvuldig te lezen voordat u het toestel gebruikt en te bewaren voor

toekomstig gebruik.

Gebruiksbeperkingen
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- Dit product mag niet zonder toezicht van een ouder of voogd worden

gebruikt door kinderen jonger dan 8 jaar of personen met fysieke,
zintuiglijke of geestelijke tekortkomingen of met beperkte ervaring of
kennis, om een veilige bediening te waarborgen en risico's te vermijden.
Schoonmaken en onderhoud mag niet door kinderen zonder toezicht
worden uitgevoerd.

- Kinderen mogen niet met dit product spelen. Zorg ervoor dat kinderen en

huisdieren terwijl de robot in werking is op veilige afstand blijven.

- Dit product is uitsluitend bestemd voor vloerreiniging in een huishoudelijke

omgeving. Gebruik het niet buitenshuis, op niet-vloeroppervlakken of in een
commerciéle of industriéle omgeving.

- Als het netsnoer beschadigd of stuk is, stop dan onmiddellijk met het

gebruik ervan en neem contact op met de klantenservice.

- Gebruik de robot niet in een zone die zich boven het maaiveld bevindt

zonder een veiligheidsbarriere.

- Plaats de robot niet ondersteboven. Gebruik de LDS-afdekking, afdekking

van de robot of stootrand niet als handgreep voor de robot.

- Gebruik de robotstofzuiger in omgevingen met een omgevingstemperatuur

boven 0 °C en onder 40 °C. Zorg ervoor dat er geen vloeibare of kleverige
substantie op de vloer ligt.

- Haal alle kabels van de vloer voordat u de robot gebruikt, om te

voorkomen dat deze tijdens het schoonmaken worden meesleept.

- Verwijder breekbare of kleine voorwerpen van de vloer om te voorkomen

dat de robot er tegenaan stoot en ze beschadigt.

Veiligheidsinformatie

Gebruiksbeperkingen

- Om schade of letsel door slepen te voorkomen, verwijdert u losse

voorwerpen van de vloer en verwijdert u kabels of netsnoeren op het
reinigingspad voordat u het toestel gebruikt.

- Houd haar, vingers en andere lichaamsdelen uit de buurt van de

zuigopening van de robot.

- Houd het schoonmaakgereedschap voor de borstel buiten bereik van

kinderen.

- Plaats geen kinderen, huisdieren of andere voorwerpen bovenop de

robot, ongeacht of deze stilstaat of beweegt.

- Gebruik de robot niet om brandende voorwerpen te reinigen. Gebruik

de robot niet om ontvlambare of brandbare vloeistoffen, corrosieve
gassen, onverdunde zuren of oplosmiddelen op te nemen.

- Zuig geen harde of scherpe voorwerpen op. Gebruik het toestel niet

om voorwerpen op te rapen zoals stenen, grote stukken papier of
andere voorwerpen die het toestel kunnen verstoppen.

- Zorg ervoor dat de robot is uitgeschakeld en het oplaadstation is

losgekoppeld voordat u de robot reinigt of onderhoudswerkzaamheden
uitvoert.

- Gebruik geen natte doek of vloeistof om de robot en het oplaadstation

af te spoelen. Afwasbare onderdelen moeten volledig gedroogd zijn
alvorens deze te installeren en te gebruiken.

- Zorg ervoor dat de robot tijdens het vervoer is uitgeschakeld en indien

mogelijk in de originele verpakking wordt bewaard.

- Gebruik dit product volgens de instructies in de gebruikershandleiding.

Gebruikers zijn verantwoordelijk voor verlies of schade als gevolg van
onjuist gebruik van dit product.
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Veiligheidsinformatie Veiligheidsinformatie

Batterijen en - Gebruik geen batterij, netsnoer of oplaadstation van derden. Gebruik
opladen uitsluitend met de RCS0-voedingseenheid. o .
- Probeer de batterij of het oplaadstation niet zelf te demonteren, te repareren of ﬁ Alleen voor gebruik binnenshuis

aan te passen.
- Plaats het oplaadstation niet in de buurt van een warmtebron.

- Gebruik geen natte doek of natte handen om de oplaadcontacten van het
oplaadstation af te vegen of schoon te maken. ] Lees de gebruikershandleiding

- Gooi oude batterijen niet op ongepaste wijze weg. Oude batterijen moeten
worden ingeleverd bij een geschikt recyclingbedrijf.

- Als de robot voor langere tijd niet wordt gebruikt, laad deze dan volledig
op, schakel het uit en bewaar het op een koele, droge plaats. Laad de robot
minstens elke 3 maanden op om overontlading van de batterij te voorkomen.

- Dit product bevat batterijen die alleen kunnen worden vervangen door
gekwalificeerde technici of de klantenservice.
- Gebruik geen niet-oplaadbare batterijen.

Informatie over - De lasersensor in dit product voldoet aan de IEC 60825-1:2014/EN 60825-
laserveiligheid 1:2014/A11:2021 norm voor klasse 1 laserproducten. Vermijd direct
oogcontact tijdens het gebruik.

KLASSE 1 LASERPRODUCT
LASERPRODUCT VOOR CONSUMENTEN
EN 50689:2021

Hierbij verklaart Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dat de radioapparatuur van het type RLL42SDA in overeenstemming is met Richtlijn 2014/53/EU. De
volledige tekst van de EU-conformiteitsverklaring is beschikbaar op het volgende internetadres: https://global.dreametech.com
Ga voor een gedetailleerde elektronische handleiding naar https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs

148 149



150

Productoverzicht

Inhoud van de verpakking

Andere accessoires

D —

Zijborstel Netsnoer

Robot

Dweilpadhouder x 2 Dweilpad x 2
(voorgemonteerd)
Oplaadstation

[

Gebruikershandleiding

Productoverzicht

Robot

_J Spotreinigingsknop
- Druk hierop om spotreiniging te starten

Aan/Uit/Reinigen-knop

- Houd 3 seconden ingedrukt om in of uit te schakelen

- Druk hierop om de reiniging te starten nadat de robot is
ingeschakeld.

O Naar basis-knop
- Druk om de robot terug te sturen naar het oplaadstation
- Houd 3 seconden ingedrukt om het kinderslot uit te schakelen

Statusindicator
- Onafgebroken wit: Reinigen of opruimen voltooid
- Knipperend oranje: Fout

Opmerking:

- Druk op een willekeurige knop van de robot om te pauzeren terwijl de
robot aan het reinigen is of terugkeert om op te laden.

- Het kinderslot kan worden ingeschakeld/uitgeschakeld via de
Dreamehome-app.
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Productoverzicht Productoverzicht

Robot en sensoren Afgrondsensoren Dweilmodule Oplaadstation
Tapijtsensor @@ ° Oplaadcontacten Watertank
o LDS-afdekking Zijborstel o——= [:J

o Borstelbescherming

—o Laserafstandssensor
(LDS) Hoofdborstel /N

o Stootrand Hoofdwiel o
o Lijnlasersensor

—— Resetknop

- Houd 3 seconden
ingedrukt om de
fabrieksinstellingen te  Opmerking: De robot is compatibel met een TriCut-borstel (Model: RMB10)
herstellen

o Wifi-indicator

o Watertankontgrendelingingsklem

i

o Hoofdwiel
o Borstelbeschermingsclips

Signaleringsvlak

o Watertankstop Oplaadcontacten
o Waterinlaat

Stroompoort

o Montagegaten voor
mop-padhouder

voor een beter reinigingseffect. Indien nodig, koop er dan één via de Dweileenheid

officiéle kanalen.

Bevestigingsoppervlak voor dweilpad ©
Watertank o o Stofbak Stofbak

o Randsensor
o Stofbakclip

Stofbakdeksel o
Stofbakdekselclip o

o Filter

o Filterclip Dweilpadhouder Dweilpad

Dweileenheid o
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Bereid uw huis voor
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Plaats voor het reinigen een fysieke barriere bij de rand van de trap en
de bank, zodat de robot veilig en soepel kan werken.

Verwijder voor het reinigen onstabiele, breekbare, waardevolle of gevaarlijke
voorwerpen en ruim kabels, doeken, speelgoed, harde voorwerpen en
scherpe voorwerpen op de grond op om te voorkomen dat ze verstrikt raken,
gekrast of omgestoten worden door de robot en schade veroorzaken.

N
1

0oo 000

v

Open de deur van de kamer die moet worden gereinigd, en zet het

U mag niet voor de robot, op een drempel, in een gang of op nauwe
meubilair op de juiste plaats om meer ruimte over te laten.

plaatsen staan om te voorkomen dat de robot zones die gereinigd
Opmerking: moeten worden niet herkent.

- Wanneer u de robot voor de eerste keer bedient, volg deze dan tijdens het reinigen om eventuele obstakels tijdig te verwijderen.

- Zuig geen harde voorwerpen op zoals stenen, stalen kogels en speelgoedonderdelen, of scherpe voorwerpen zoals bouwafval, gebroken glas en spijkers,

anders kan de vloer krassen oplopen.

Véor gebruik

1. Plaats het oplaadstation en sluit het aan op een
stopcontact.

Plaats het oplaadstation op een vlakke ondergrond tegen de muur. Steek
het netsnoer in het oplaadstation en steek de stekker in het stopcontact.

Plaats het oplaadstation op een zo open mogelijke locatie met een
goed wifi-signaal.

Opmerking:

- Verwijder voorwerpen die zich dichter dan 1,5 m aan de voorkant en
0,5 m aan weerszijden van het oplaadstation bevinden.

- Plaats het oplaadstation niet op een plek met direct zonlicht of waar
andere voorwerpen het signaal kunnen blokkeren, omdat dit de
terugkeer van de robot naar het oplaadstation kan belemmeren.

2. De beschermingen verwijderen

3. Monteer de zijborstel en de dweileenheid

Klem voor o
zijborstel

Klik vast

Zijborstel

Montagegaten voor o
mop-padhouder

o Dweileenheid

Opmerking: Installeer de zijborstel totdat deze op zijn plaats vastklikt.

4. Laad de robot op

Lijn bij het plaatsen van de robot de oplaadcontacten aan de onderkant
van de robot uit met de oplaadcontacten van het oplaadstation, waarna de
robot automatisch wordt ingeschakeld en begint op te laden.

|

Opmerking: Het wordt aanbevolen de robot volledig op te laden vaér het
eerste gebruik.
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Verbinding maken met de Dreamehome-app

1. Dreamehome-app downloaden

Scan de QR-code op de robot, of zoek "Dreamehome" in de app-store om de
app te downloaden en te installeren.

Opmerking:
- Alleen 2,4 GHz wifi wordt ondersteund.

« Als gevolg van upgrades in de app-software kunnen de daadwerkelijke
handelingen afwijken van de aanwijzingen in deze handleiding. Volg de
instructies op basis van de huidige app-versie.
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2. Apparaat toevoegen

Open de Dreamehome-app, tik op "Scan QR-code om verbinding te
maken" en scan dezelfde QRcode op de robot opnieuw om het apparaat
toe te voegen. Volg de aanwijzingen om de wifi-verbinding te voltooien.
Opmerking:

- Als u de wifi wilt resetten, herhaalt u stap 2 en volgt u de aanwijzingen
om de wifi-verbinding te voltooien.

- Om het apparaat te ontkoppelen van het Wifi-netwerk, houd de Reset-
knop op de robot gedurende 3 seconden ingedrukt.

o Wifi-indicator

- Aan: Verbonden

- Langzaam knipperend: Wordt verbonden
- Snel knipperend: Bezig met verbinden

Hoe te gebruiken

Aan-/uitzetten

Houd de Aan/Uit-knop gedurende 3 seconden ingedrukt om de robot in

te schakelen. De stroomindicator moet branden. Plaats de robot op het
oplaadstation, de robot zou automatisch moeten inschakelen en beginnen
met opladen. Om de robot uit te schakelen, verwijder de robot van het
basisstation en houd de Aan/Uit-knop 3 seconden ingedrukt.

Snel in kaart brengen

Nadat u het netwerk voor de eerste keer hebt geconfigureerd, volgt u

de instructies in de app om snel een kaart aan te maken. De robot zal
beginnen met het in kaart brengen zonder reiniging. Wanneer de robot
terugkeert naar het oplaadstation, is het proces voor het in kaart brengen
voltooid en wordt de kaart automatisch opgeslagen.

Begin met reinigen

Druk op de Aan/Uit-knop om te beginnen met reinigen nadat de robot is
ingeschakeld. De robot zal nauwkeurig een route uitstippelen, methodisch
langs de randen en muren reinigen, en eindigt vervolgens met het reinigen
van elke kamer in een S-vormig patroon om grondig werk te garanderen.

Opmerking: Het wordt aanbevolen om de robot vanaf het oplaadstation
te laten vertrekken alvorens te reinigen. Verplaats het oplaadstation

niet terwijl de robot aan het reinigen is. Dit zorgt ervoor dat de robot
probleemloos terugkeert naar het oplaadstation.

Pauze/slapen

Als de robot aan het werk is drukt u op deze knop om deze te pauzeren.

Als de robot langer dan 10 minuten is gepauzeerd, gaat deze automatisch
naar de slaapmodus. Alle indicatoren op de robot zullen uitgaan. Druk op een
willekeurige knop op de robot of gebruik de app om de robot te ontwaken.

Opmerking:Als de robot wordt gepauzeerd en op het oplaadstation wordt
geplaatst, wordt de huidige reinigingstaak beéindigd.

Automatische reinigen hervatten

Als de batterij te zwak is, keert de robot automatisch terug naar het
oplaadstation om op te laden. Na het opladen tot het juiste batterijniveau zal
deze onafgemaakte reinigingstaken hervatten.

Opmerking: Open deze functie in de app om het te kunnen gebruiken.

Niet-storen-modus (DND)

Wanneer de robot in de Niet-Storen-modus (Do Not Disturb, DND) wordt
gezet, kan de robot de reiniging niet hervatten en zal de stroomindicator
uitgaan. De DND-modus wordt in de fabriek standaard uitgeschakeld. U kunt
de app gebruiken om de DND-modus in te schakelen of de DND-periode
ervan aan te passen. De DND-periode is standaard ingesteld op 22:00-08:00.

Opmerking:

- De geplande reinigingstaken worden tijdens de DND-periode gewoon
uitgevoerd.

- De robot pakt het reinigen op waar hij de vorige keer gestopt is.
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Hoe te gebruiken

Spotreiniging

Wanneer de robot in de wachtstand staat, druk dan kort op de knop {J om
de modus voor spotreiniging te activeren. In deze modus reinigt de robot
een vierkant gebied van 1,5 x 1,5 meter rondom en keert hij terug naar zijn
startpunt zodra de spotreiniging is voltooid.

De robot herstarten

Als de robot niet meer reageert of niet uitgeschakeld kan worden, houd de
Aan/Uit-knop 10 seconden ingedrukt om hem geforceerd uit te schakelen.
Houd vervolgens de Aan/Uit-knop gedurende 3 seconden ingedrukt om de
robot in te schakelen.
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De dweilfunctie gebruiken

V6or de eerste dweilbeurt wordt aanbevolen om alle vloeren ten minste
drie keer te stofzuigen, zodat een beter reinigingseffect wordt bereikt.

1. Maak de dweilpads vochtig en wring het overtollige water eruit. Installeer
en bevestig de dweilpadsop zijn plaats op de dweilpadhouder. Installeer
ten slotte de dweileenheid op de onderkant van de robot.

2. Open de klep van de robot en neem de watertank eruit. Vul de watertank
met schoon water en plaats deze vervolgens terug.

Opmerking:

- Gebruik geen reinigingsmiddel of ontsmettingsmiddel.

- Vul de watertank niet met heet water, want dan kan de watertank
vervormen.

Hoe te gebruiken

3. Druk op de Aan/Uit-knop of gebruik de Dreamehome-app om met het
reinigen te beginnen.

Opmerking:
- wordt niet aanbevolen om de dweilfunctie op tapijten te gebruiken.
- Gebruik de app om de waterstroom naar wens aan te passen.

4. Wanneer de robot klaar is met een reinigingstaak en terugkeert naar het
oplaadstation, verwijdert u de dweileenheid en wast u de dweilpads tijdig.
Om de watertank te verwijderen, houdt u de ontgrendelingsklem ingedrukt
en haalt u deze eruit.

Opmerking: Wanneer de robot wordt opgeladen of niet wordt gebruikt,
verwijdert u de dweilmodule, giet u al het resterende water uit de
watertank en reinigt u de dweilpads om schimmel of onaangename geuren
te voorkomen.
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Routinematig onderhoud

Onderdelen

Het is raadzaam om het gebruik van accessoires in de app of de volgende tabel te raadplegen voor routinematig onderhoud om de robot in goede staat te
houden.

Onderdeel Onderhoudsfrequentie | Vervangingsperiode Onderdeel Onderhoudsfrequentie | Vervangingsperiode
Dweilpad Na elk gebruik Elke 1 tot 3 maanden %T)lgsdcontacten van
Elke 6 tot 12 Lijnlasersensor
Hoofdborstel maanden
Zijborstel Elke 3 tot 6 maanden Randsensor
Eens per 2 weken stootrand
) ootran
Dweilpadhouder / Eens per maand
Filter van stofbak Elke 3 tot 6 maanden Rondomlopend wiel )
Tapijtsensor
Signaleringsvlak van
het oplaadstation Afgrondsensoren
Oplaadcontacten van E d / Onderkant van de robot
het oplaadstation €ns permaan
Stofbak
Laserafstandssensor Reinig het indien nodig
(LDS) Watertank

Opmerking: De vervangingsfrequentie hangt af van uw gebruik van de robot. Indien er door bijzondere omstandigheden een uitzondering optreedt,
moeten de onderdelen worden vervangen.
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Routinematig onderhoud

Dweilmodule 3. Als het water langzaam stroomt of het watervolume niet goed verdeeld
is, maak dan het luchtgat in het deksel van de watertank schoon.

1. Open de klep van de robot en druk op de klem van de watertank om deze

te verwijderen. Giet het water uit de tank. Maak de tank alleen schoon met

water en laat deze aan de lucht drogen voordat u deze gebruikt.

Hoofdborstel

1. Druk de klemmen van de borstelbescherming naar binnen om de
borstelbescherming te verwijderen en til de borstel uit de robot.

Opmerking: Stel de watertank niet rechtstreeks bloot aan zonlicht.

2. Verwijder de dweilpads uit de houder. Reinig de dweilpads alleen met e
water en laat deze aan de lucht drogen voordat u deze gebruikt. — —
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Routinematig onderhoud Routinematig onderhoud

2. Trek de borstelbeschermingen aan beide uiteinden van de borstel Rondomlopend wiel Stofbak Filter

naar buiten, zoals op het diagram te zien is. Gebruik een geschikt 1. Open de klep van de stofbak zoals aangegeven in het diagram

schoonmaakgereedschap om haren te verwijderen die in de borstel 1. Opgg de klep van de robot en druk op de klem van de stofbak om deze te -0p p geg 9 .
verwijderen.

verstrikt zijn geraakt. Plaats de borstelbeschermingen terug aan beide
uiteinden van de borstel en plaats de borstel vervolgens terug. Druk op
de borstelbescherming om deze op zijn plaats te vergrendelen.

oo®
0go

Opmerking: Probeer het filter niet te schoon te maken met een borstel,
vinger of scherp voorwerp om schade te voorkomen.

Zijborstel & dweilpadhouder (-)Z?;rrllfifg;reedschap e e 2. Open het deksel van de stofbak en maak de stofbak leeg zoals aangegeven 2. Spoel de stofbak en het filter af met schoon water en droog ze
Verwijder en maak de zijborstel en de dweilpadhouder schoon. en de band van het rondomlopende wiel te scheiden. Gebruik geen in het schema. volledig af alvorens te gebruiken.

overmatige kracht. —
- Spoel het rondomlopende wiel af onder stromend water en plaats *
het terug nadat het volledig is gedroogd.

Opmerking:

- Spoel de stofbak en het filter alleen met schoon water. Gebruik geen
schoonmaakmiddel.

- Gebruik de stofbak en het filter alleen als ze volledig droog zijn.
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Routinematig onderhoud

Robotsensoren en oplaadcontacten

Veeg de sensoren en oplaadcontacten van de robot schoon met
een zachte en droge doek, zoals weergegeven in de onderstaande
afbeelding:

o Laserafstandssensor (LDS)

o Lijnlasersensor

o Randsensor

o Stootrand

—o Tapijtsensor

o Oplaadcontacten

Opmerking: Opmerking: Een natte doek kan gevoelige elementen in de
robot en het oplaadstation beschadigen. Gebruik een droge doek voor
het schoonmaken.
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Oplaadcontacten

Reinig de oplaadcontacten en het signaleringsvlak van het oplaadstation
met een zachte en droge doek.

Batterij

De robot bevat een krachtige lithium-ionbatterij. Zorg ervoor dat de batterij
goed opgeladen blijft voor dagelijks gebruik om optimale prestaties van de
batterij te behouden.

Probleemoplossing

Probleem

Oplossing

Robot gaat niet aan.

De batterij is bijna leeg. Laad de robot in het oplaadstation op en probeer het opnieuw.

De temperatuur van de batterij is te laag of te hoog. Het wordt aanbevolen om het toestel te gebruiken bij een
temperatuur tussen 0° C (32°F ) en 40°C (104 °F).

Robot laadt niet op.

Het oplaadstation krijgt geen stroom. Controleer of beide uiteinden van het netsnoer correct zijn aangesloten.
Slecht contact. Maak de oplaadcontacten van het oplaadstation en de robot schoon.

Robot keert niet naar oplaad-
station terug.

Er zijn te veel obstakels rond het oplaadstation. Plaats het oplaadstation op een plek die opener is.
Maak het signaleringsvlak van het oplaadstation schoon.

Robot werkt niet goed.

Schakel de robot uit en daarna weer in.

Robot maakt een raar geluid.

Een vreemd voorwerp kan in de hoofdborstel, de zijborstel of één van de hoofdwielen vastzitten. Stop de robot en
verwijder eventueel vuil.

Robot reinigt niet meer
efficiént of laat stof achter.

De stofbak is vol. Maak het schoon.
Het filter is verstopt. Maak het schoon.
Een vreemd voorwerp zit in de hoofdborstel vast. Maak het schoon.
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Probleemoplossing

Probleemoplossing

Probleem

Oplossing

Probleem

Oplossing

Robot kan geen verbinding
maken met wifi.

Er is iets mis met de wifi-verbinding. Reset de wifi en download de nieuwste versie van de
Dreamehome-app en probeer vervolgens opnieuw verbinding te maken."

Locatietoestemming is niet open. Zorg ervoor dat de locatietoestemming op de Dreamehome-app is ingeschakeld.
Wifi-signaal is zwak. Zorg ervoor dat de robot zich in een gebied met goede wifi-bereik bevindt.

5 GHz wifi wordt niet ondersteund. Zorg ervoor dat uw robot verbinding maakt met 2,4 GHz wifi.

De gebruikersnaam of het wachtwoord van wifi is onjuist. Voer de juiste gebruikersnaam en wachtwoord in.

Er komt geen of slechts een klein beetje
water uit de watertank.

Controleer of er water in de watertank zit.

Maak de dweil schoon als deze vuil wordt.

Zorg ervoor dat de dweilpad correct volgens de gebruikershandleiding is geinstalleerd.
Maak het luchtgat op de watertankstop schoon.

Robot gaat na het opladen niet verder
met reinigen.

Zorg ervoor dat de robot niet op de niet-storen-modus staat, waardoor deze het reinigen niet kan hervatten.

De robot hervat het reinigen niet wanneer deze handmatig wordt opgeladen of op het oplaadstation wordt
geplaatst.

Robot voert geen geplande
reiniging uit.

De batterij van de robot is bijna leeg. De geplande reiniging zal pas starten als de robot nog minstens 15%
batterijlading over heeft.

Robot keert na verplaatsing niet naar het
oplaadstation terug.

Als de robot wordt verplaatst, is het mogelijk dat deze zijn positie wijzigt of zijn omgeving opnieuw in kaart
brengt. Als de robot te ver van het oplaadstation verwijderd is, is het mogelijk dat deze niet automatisch
terugkeert; in dat geval moet u de robot handmatig op het oplaadstation plaatsen.

De dweilpad stopt met draaien.

Een vreemd voorwerp zit vast in de dweilpad. Maak het schoon.

De dweilpadhouder is abnormaal
omhoog gebracht.

Verwijder de dweilpadhouder om te controleren of er een vreemd voorwerp in vastzit en probeer de robot
opnieuw te starten. Als het probleem aanhoudt, neem dan contact op met de klantenservice.

Verbruikt het laten staan van
de robot op het oplaadstation
stroom als deze al volledig is
opgeladen

Als de robot op het oplaadstation blijft staan nadat deze volledig is opgeladen, verbruikt deze zeer weinig stroom en
blijft de batterij optimaal presteren.
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Neem voor meer ondersteuning contact met ons op via https://global.dreametech.com
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Specificaties

Robot Oplaadstation
Model RLL42SDA Model RCSO
Oplaadtijd Ongeveer 6 uur Nominale ingang 100-240 V~ 50/60 Hz 0,5 A
Nominale spanning 14,4V =
Nominale uitgang 19,8V=1A
Nominaal vermogen 75 W

Werkingsfrequentie

2400-2483,5 MHz

Maximaal
uitgangsvermogen

<20dBm

Oplaadbaar Lithium-ion batterijpakket

Onder normale gebruiksomstandigheden moet de afstand tussen de

antenne en het lichaam van de gebruiker ten minste 20 cm bedragen.
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Model P2150-4S2P-MMBK
Type Li-ion
Werkelijke capaciteit 4,8 Ah

Aantal

Verwijderen en weggooien van batterijen

De ingebouwde lithium-ion batterij bevat stoffen die gevaarlijk zijn voor het milieu. Voordat u de batterij weggooit, moet u ervoor zorgen dat de batterij door
gekwalificeerde technici wordt verwijderd en bij een geschikt recyclingbedrijf wordt ingeleverd.

- de batterij moet uit het toestel worden verwijderd voordat deze wordt afgedankt;
- bij het verwijderen van de batterij moet het toestel van de stroomvoorziening worden losgekoppeld;
- de batterij moet veilig worden weggegooid.

OPGELET:

Voordat u de batterij verwijdert, moet u de stroom uitschakelen en de batterij zoveel mogelijk leeg laten lopen.

Oude batterijen moeten worden ingeleverd bij een geschikt recyclingbedrijf.

Stel niet bloot aan een omgeving met hoge temperaturen om explosiegevaar te voorkomen.

Onder extreme omstandigheden kan er vloeistof uit de batterij lekken. Bij aanraking, spoel met water en zoek medische hulp.

Verwijderingsgids:

1. Draai de robot ondersteboven, gebruik een geschikt gereedschap om de schroeven aan de achterkant van de robot te verwijderen en verwijder vervolgens
de afdekking.

2. Maak de klemmen tussen de batterij en de printplaat los om de batterij te verwijderen.

AEEA-informatie

Alle producten met dit symbool zijn afgedankte elektrische en elektronische apparatuur (AEEA zoals in richtlijn 2012/19/EU) die niet
samengevoegd mogen worden met ongesorteerd huishoudelijk afval. In plaats daarvan moet u de volksgezondheid en het milieu beschermen
door uw afgedankte apparatuur in te leveren bij een door de overheid of de plaatselijke autoriteiten aangewezen inzamelpunt voor het recyclen
van afgedankte elektrische en elektronische apparatuur. Een correcte verwijdering en recycling zal mogelijke negatieve gevolgen voor het milieu

— en de volksgezondheid helpen voorkomen. Neem contact op met de installateur of de plaatselijke autoriteiten voor meer informatie over de
locatie en de voorwaarden van dergelijke inzamelpunten.
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Y Sikkerhetsinformasjon

For & unnga elektrisk stgt eller personskade som skyldes feil bruk av apparatet, ma du lese brukhdndbok ngye
for du bruker apparatet og ta vare pa det til senere bruk.

Bruksbegrensninger

170

-Dette apparatet kan brukes av barn fra 8 ar og oppover, og personer med

reduserte fysiske, sensoriske eller mentale evner eller mangel pa erfaring og
kunnskap hvis de har fatt tilsyn eller instruksjon om bruk av apparatet pa en
sikker mate og forstar farene som er involvert. Rengjgring og brukervedlikehold
skal ikke gjgres av barn uten tilsyn.

-Barn skal ikke leke med dette produktet. Sarg for at barn og kjeeledyr holdes pa

trygg avstand fra robotstgvsugeren mens den er i bruk.

-Dette produktet er kun for gulvrengjgring i hjemmemiljget. Ikke bruk det

utendgars, pa ikke-gulvoverflater, eller i en kommersiell eller industriell setting.

-Hvis stramledningen blir skadet eller gdelagt, ma du slutte & bruke den

umiddelbart og kontakte ettersalgsservice.

-Ikke bruk robotstgvsugeren i et omrade over bakkeniva uten en beskyttende

barriere.

-lkke plasser roboten opp-ned. Ikke bruk LDS-dekselet, robotdekselet eller

stgtfangeren som handtak for roboten.

-Bruk robotstgvsugeren i miljger med en omgivelsestemperatur over 0°C og under

40°C. Sgrg for at det ikke er vaeske eller klissete stoffer pa gulvet.

-Plukk opp eventuelle kabler fra gulvet far du bruker roboten for & forhindre at

den drar dem mens du rengjgar.

-Fjern skjare eller sma gjenstander fra gulvet for & forhindre robotstgvsugeren fra

a komme borti dem og skade dem.

Sikkerhetsinformasjon

Bruksbegrensninger - For a unnga skade eller skade fra a dra lgse gjenstander fra gulvet, og fiern

kabler eller stramledninger pa rengjgringsbanen fgr apparatet tas i bruk.

-Hold har, fingre og andre kroppsdeler unna sugeapningen til robotstgvsugeren.
-Hold rengjagringsverktgyet utenfor barns rekkevidde.
-lkke plasser barn, kjeeledyr eller andre gjenstander pa toppen av robotstgvsugeren

uavhengig av om den er stasjoneer eller i bevegelse.

-lIkke bruk robotstgvsugeren til & rengjare brennende stoffer. Ikke bruk roboten

til & plukke opp brennbare eller brennbare vaeskeretsende gasser, eller
ufortynnetacider eller lasemidler.

-lIkke sug opp harde eller spisse objekter. Ikke bruk apparatet til & plukke opp

gjenstander som steiner, store papirbiter eller noe som kan tette apparatet.

-Forsikre at roboten er slatt av og at ladestasjonen er koblet fra far rengjgring eller

vedlikehold.

-1Ikke tark robotstgvsugeren eller ladedokken med en vat klut, og ikke skyll disse

med vaeske. Etter rengjgring av deler som kan vaskes ma delene tgrkes fullstendig
for de installeres p& ny og brukes.

-Sgrg for at robotstgvsugeren er slatt av nar den transporteres og holdes i sin

originalemballasje om mulig.

-Bruk dette produktet i samsvar med instruksjonene i brukerhandboken. Brukere har

ansvar for tap eller skade som oppstar fra feil bruk av dette produktet.
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Il Sikkerhetsinformasjon Sikkerhetsinformasjon No

Batterier og lading -Ikke bruk batterier, ledninger eller ladedokker fra tredjeparter. Robotstgvsugeren )
kan kun brukes med ladedokkingen til RCS0 modellen. Kun for innendgrs bruk

-lIkke forsgk & demontere, reparere eller endre batteriet eller ladedokken pa egen
hand.
-Ikke plasser ladedokken naer en varmekilde. II!

-lkke bruk en vat klut eller vate hender til & t@rke eller rengjare dokkens
ladekontakter.
-lIkke kast ungdvendige batterier. Ungdvendige batterier skal kastes pa et egnet

-resirkuleringsanlegg.

- Hvis robotst@vsugeren ikke skal brukes over lengre tid, ma den fulladdes, deretter
slas av og oppbevares pa et kaldt og tgrt sted. Lad opp robotstgvsugeren minst
hver 3. maned for & unnga & utlade batteriet.

- Dette produktet inneholder batterier som bare kan byttes ut av kvalifiserte
teknikere eller ettersalgsservice.

-Ikke bruk ikke-oppladbare batteripakker.

] Les bruksanvisningen

Lasersikkerhets- - Lasersensoren i dette produktet oppfyller standarden IEC 60825--1:2014/
informasjon EN 60825--1:2014/A11:2021 for klasse 1-laserprodukter. Unnga direkte
gyekontakt med under bruk.

KLASSE 1 LASERPRODUKT
FORBRUKERLASERPRODUKT
EN 50689:2021

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. Erkleerer herved at radioutstyret type RLL42SDA er i samsvar med direktiv 2014/53/EU. EU-overensstemmelseserkleaeringens
fulle tekst kan man finne pa falgende internettadresse: https://global.dreametech.com
For en detaljert elektronisk bruksanvisning kan du besgke https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Bl Produktoversikt Produktoversikt (Nno

Pakkens innhold Robot
o [ JOmraderengjgringsknapp
Annet tilbehgr - Trykk pa start for & starte punktrengjgring
o Strgm/rengjgringsknapp
- Trykk og hold i 3 sekunder for & sl& p& eller av
- Trykk for a starte rengjgringen etter at roboten er slatt pa
V o ) Dokkingknapp
- Trykk og send roboden tilbake til ladingstasjon
- Trykk og hold i 3 sekunder for & deaktivere barnesikring
Sidebgrste Stremledning Bruksanvisning Statusindikator
Robot - Fast hvit: Rengjgring eller opprydding er fullfgrt
obo - Blinkende oransje: Feil
Merk:
- Trykk pa en vilkarlig knapp pa roboten for & pause mens roboten
rengjar eller gar tilbake til lading.
N - Barnesikring kan aktiveres/deaktiveres via Dreamehome-appen.

~
o>

Ladedokking

Moppeputeholder x 2 Moppepute x 2
(forhandsmontert)
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Bl Produktoversikt Produktoversikt (Nno

Robot og sensorer Trappesensorer Moppemodul Ladedokking
Teppesensor @ o Ladekontakter Vanntank
J\ o LDS-deksel Sidebgrste
o Laseravstandssensor o Bgrstevern _
% L/ (LDS) Hovedbﬂrs-te E . - ~~__
o Stgtfanger Hovedhjul Hovedhjul ‘ o Frakoblingsklemme for vanntank
@ o Linjelasersensor 3§ o Bgrstebeskyttelsesklemmer \
\

Signalomrade
o Stopper for vannbeholder

; Ladekontakter
o Vanninntak

Strgmport
o Monteringshull for
moppeputeholder

= Nullstillingsknapp
- Trykk og hold i
3 sekunder for Merk: Roboten er kompatibel med en TriCut-bgrste (Modell: RMB10)
a gjenopprette
fabrikkinnstillingene

° Wi-Fi-indikatoren

for & oppna en bedre rengjgringseffekt. Kjgp en via offisielle kanaler
Deksele hvis ngdvendig. Moppemontering

Stovdunk Moppeputens monteringsomrade o
Vanntank o oStavdunk

o Kantsensor

o Klips for stevdunk

Stgvdunkdekselo
Klips for stgvdunkdeksel o

o Filterklips
Moppeenhet o p Moppeputeholder Moppepute
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Bl Forberedelser i hjemmet ditt

For rengjaring bes du fierne ustabile, skjgre, verdifulle eller farlige
gjenstander. Rydd opp i kabler, kluter, leker, harde og skarpe gjenstander
pa gulvet, for & unnga mulige skader ved at de vikles inn, ripes eller veltes
av roboten.

004

v

Apne dgren til rommet som skal rengjares og plasser mgbler pa riktig
sted for & lage mer plass.

Merk:

For rengjgring plasseres en fysisk barriere foran trapper og sofaer, for a
sikre sikker og jevn drift av roboten.

N
N

N

For & hindre at roboten ikke gjenkjenner omradet som rengjares, ma du
ikke sta foran roboten eller i en derstokker, ganger eller trange steder.

- Nar du bruker roboten for fgrste gang, ma du fglge den rundt mens den rengjgr for a fjerne eventuelle hindringer i tide.

- Ikke stgvsug harde gjenstander som steiner, stalkuler og leketgysdeler, eller skarpe gjenstander som byggeavfall, knust glass og spiker, siden dette kan fare

til riper i gulvet.

For bruk

1. Plasser ladedokkingen og koble den til en
stikkontakt

Plasser ladedokkingen pa et flatt gulv mot veggen. Sett
stremledningen inn i ladedokkingen og plugg den inn i stikkontakten.

7 Plasser ladedokkingen pa et sted som er sa dpent som mulig med et
godt Wi-Fi-signal.

Merk:

- Fjern alle gjenstander som er naermere enn 1,5 m fra fronten og 0,5 m
fra hver side av ladedokkingen.

- Ikke plasser ladedokkingen i et omrade med direkte sollys eller der
andre gjenstander kan blokkere signalet, siden dette kan hindre
roboten fra a returnere til ladedokkingen.

2. Fjern beskyttelsene

3. Monter sidebgrsten og moppeenheten

Sidebgrsteklemme o

Klikk QN Sidebgrste

Monteringshull for o
moppeputeholder
o Moppemontering

Merk: Installer sidebgrsten til den klikker p& plass.

4. Lade roboten

Ved plassering av roboten sentreres ladekontaktene pa bunnen av roboten
med ladekontaktene pa ladedokkingen. Roboten slas automatisk pa og
begynner a lade.

//‘

Merk: Det anbefales a lade roboten helt opp fer farste gangs bruk.
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T Koble til Dreamehome-appen

1. Last ned Dreamehome-appen

Skann QR-koden pa roboten eller sgk etter «xDreamehome» i appbutikken for a
laste ned og installere appen.

Merk:
« Bare 2,4 GHz Wi-Fi stagttes.

- P& grunn av oppgraderinger i appens programvare, kan de faktiske
operasjonene avvike fra setningene i denne bruksanvisningen. Fglg
instruksjonene i den gjeldende appversjonen.
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2. Legg til enhet

Apne Dreamhome-appen, trykk p& «Skanne QRkode for & koble til» og
skann den samme QRkoden pa roboten igjen for & legge til enheten. Falg
instruksjonene for a fullfere Wi-Fi-tilkoblingen.

Merk:

- Hvis du vil tilbakestille Wi-Fi, gjentar du trinn 2 og falger deretter
instruksjonene for a fullfare Wi-Fi-tilkoblingen.

- For & koble enheten fra Wi-Fi-nettverket, trykker du pa og holder inne
tilbakestill-knappen pa roboten i 3 sekunder.

o Wi-Fi-indikatoren

- Blinker sakte: Klar for tilkobling
- Blinker raskt: Kobler til

- Pa: Tilkoble

Bruk

Sla pa/av

Trykk og hold inne stramknappen i 3 sekunder for a sl& pa roboten.
Stremindikatoren skal lyse. - Plasser roboten pa ladedokkingen. Roboten
slar seg automatisk p& begynner a lade. FFor & sl& av roboten, flytter du
roboten bort fra basestasjonen og trykker p& og holder inne stramknappen
i 3 sekunder.

Rask kartlegging

Etter & ha konfigurert nettverket for farste gang, fglger du instruksjonene
i appen for raskt a lage et kart. Roboten vil begynne & kartlegge

uten rengjgring. Nar roboten kommer tilbake til ladedokkingen er
kartleggingsprosessen fullfgrt, og kartet lagres automatisk.

Starte rengjgring

Trykk pa stremknappen for a starte rengjeringen etter at roboten er slatt
pa. Roboten kartlegger en rute ngyaktig og rengjer metodisk langs kantene
og veggene. Deretter avslutte den med & rengjgre hvert rom i et S-formet
megnster for & sikre en grundig jobb.

Merk: Det anbefales at roboten gar ut fra ladedokkingen far rengjgring.
Ikke flytt ladedokkingen mens roboten rengjer. Dette sikrer at roboten gar
jevnt tilbake til ladedokkingen.

Pause/dvale

Né&r roboten kjgrer, kan du trykke pa en vilkarlig knapp for a sette den pa
pause.

Hvis roboten er satt pa pause i mer enn 10 minutter, gar den automatisk i
dvalemodus. Alle indikatorer pa roboten slar seg av. Trykk pa en vilkarlig
knapp pa roboten, eller trykk p& appen for & vekke roboten.

Merk: Hvis roboten settes pa pause og plasseres pa ladedokkingen, vil den
gjeldende rengjgringsoppgaven avsluttes.

Auto-gjenoppta rengjgring

Nar det er for lite batteri, gar robotstgvstevsugeren automatisk tilbake til
ladedokkingen for lading. Etter & ha ladet til riktig batteriniva, gjenopptar
den uferdige rengjgringsoppgaver.

Merk: Apne den i appen for & bruke denne funksjonen.

Ikke forstyrr-modus

Na&r roboten er satt til Ikke forstyrr-modus, forhindres den fra & gjenoppta
rengjgringen og strgmindikatoren vil slas av. Ikke forstyrr-modus er
deaktivert som standard. Du kan bruke appen til & aktivere Ikke forstyrr-
modus eller endre Ikke forstyrr-perioden. Ikke forstyrr-perioden er fra kl.
22:00 til kl. 08:00 som standard.

Merk:

- Planlagte rengjgringsoppgaver utfgres som normalt i Ikke forstyrr-perioden.

- Roboten gjenopptar rengjgringen der den slapp etter at Ikke forstyrr-perioden
utlgper.
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Bl Bruk

Omraderengjgring

Nar roboten venter, trykker du kort pa _3-knappen for a aktivere
omraderengjgringsmodus. | denne modusen rengjer roboten et kvadratisk
omrade pa 1,5 x 1,5 meter rundt seg, og gar tilbake til startpunktet nar
omraderengjgringen er fullfgrt.

Starte roboten pa nytt

Hvis roboten slutter & reagere eller ikke kan slas av, trykker du pa og holder
inne stremknappen i 10 sekunder for a tvinge den av. Deretter trykker du pa
og holder inne stramknappen i 3 sekunder for & sla pa roboten.
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Bruke moppefunksjonen

Det anbefales at alle gulvene stgvsuges minst tre ganger fgr den farste
moppegkten, for & oppna en bedre rengjgringseffekt.

1. Fukt moppeputene og vri ut overflgdig vann. Monter og fest deretter
moppeputene pa moppeputeholderen. Til slutt monteres moppenheten pa
bunnen av roboten.

2. Apne dekselet til robotstgvsugeren og ta ut vanntanken. Fyll vanntanken
med rent vann og plasser den tilbake.

Merk:

- Ikke bruk vaskemiddel eller desinfeksjonsmiddel.

- Ikke fyll vannbeholderen med varmt vann, siden dette kan fare til at
vannbeholderen vrir seg.

Bruk no__

3. Trykk pa stremknappen eller bruk Dreamehome-appen for a starte 4. Nar robotstgvsugeren fullfgrer en rengjgringsoppgave og returnerer til

rengjgringen. ladedokkingen, fierner du moppeenheten og vasker tidvis moppeputene.
For & fierne vannbeholderen, trykk og holder du i utl@serklemmen og tar
den ut.

Merk:
- Det anbefales ikke & bruke moppefunksjonen pa tepper.

- Bruk appen til 4 justere vannstrammen etter behov. Merk: Fjern moppemodulen nar roboten lader eller ikke er i bruk, heller du

ut alt gjenveerende vann i vannbeholderen og rengjer moppeputene for &
forhindre mugg eller lukt.

183



Deler

T Rutinemessig vedlikehold

For & holde roboten i god stand, anbefales det a se bruken av tilbehgr i appen eller falgende tabell for rutinemessig vedlikehold.

Stgvdunkens filter

Hver 3. til 6. maned

Omnidireksjonelt hjul

Ladedokkingens
signalomrade

Ladedokkingens
ladekontakter

Laseravstandssensor
(LDS)

En gang hver maned

Teppesensor

Trappesensorer

Robotens bunn

En gang hver maned

Stgvdunk

Vanntank

Rengjgr ved behov

Del Vedlikeholdshyppighet | Erstattning Period Del Vedlikeholdshyppighet | Erstattning Period
Moppepute Etter hver bruk Hver 1. til 3. maned Robotens ladekontakter
Hovedbgrste Hver 6. til 12. maned Linjelasersensor
Sidebgrste Hver 3. til 6. maned Kantsensor
En gang hver 2. uker
Moppeputeholder / Stgtfanger

Merk: Utskiftningshyppigheten avhenger av din bruk av roboten. Hvis det oppstar unntak pa grunn av spesielle omstendigheter, bar delene byttes.
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Rutinemessig vedlikehold

3. Hvis det oppstar langsom vannstrgm eller vannvolumet ikke er godt
fordelt, ma luftehullet i dekselet til vannbeholderen rengjares.

Moppemodul

1. Apne robotens deksel og trykk pa klipset for & fierne vanntanken. Hell ut
vannet i beholderen. Rengjgr tanken kun med vann og la den lufttgrke fgr
bruk.

Hovedbgrste

1. Trykk berstevernklemmene innover for a fjerne berstevernet og lafte
bgrsten ut av roboten.

Merk: Ikke utsett vannbeholderen for direkte sollys.

—r—r—
e e
S

2. Fjern moppeputene fra moppeputeholderen. Rengjar moppeputene kun
med vann og la den lufttarke for bruk.
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T Rutinemessig vedlikehold

2. Trekk ut bgrstedekslene i begge endene av bgrsten som vist i
diagrammet. Bruk et ordentlig rengjgringsverktgy for a fjerne eventuelle
har som er filtret i bgrsten. Sett pa plass bgrstedekslene pa begge ender av
begrsten, og sett deretter pa igjen barsten. Trykk pa barstebeskyttelsen for &
lase den pa plass.

Sidebgrste og moppeputeholder

Fjern og rengjer sidebgrsten og moppeputeholderen.
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Omnidireksjonelt hjul

Merk:
- Bruk et verktgy slik som en liten skrutrekker for a skille akselen og dekket

pa omnidireksjonshjulet. Ikke bruk overdreven kraft.
- Skyll omnidireksjonshjulet under rennende vann og plasser det tilbake

etter at det har tgrket helt.

Rutinemessig vedlikehold

Stovdunk

1. Apne robotens deksel og trykk pa klipset for & fierne stgvdunken.

Filter

1. Fjern filteret og bank forsiktig pa kurven.

oo®
0go

Merk: Ikke forsgk a rengjgre filteret med en bgrste, en finger eller en skarp
gjenstand. Dette kan forarsake skade.

2. Skyll stgvdunken og filteret under rent vann og la tagrke far bruk.

- Skyll stgvdunken og filteret kun med rent vann. Ikke bruk noe

vaskemiddel.
- Bruk stevdunken og filteret kun nar de er helt tarre.
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Bl Rutinemessig vedlikehold Feilsgking No

Robotsensorer og ladekontakter Ladekontakter )
) ) . ) ) Problem Lasning
Tark av sensorene og ladekontaktene p& roboten ved & bruke en myk og Rengjgr ladekontaktene og signalomradet til ladedokkingen med en myk
tarr klut, som vist i figuren nedenfor: og tarr klut.
Det er lite batteri. Lad opp roboten pa ladedokkingen og prav deretter pa nytt.
o Laseravstandssensor (LDS) Roboten slar seg ikke pa. Temperaturen pa batteriet er for lav eller for hgy. Det anbefales & bruke apparatet ved en temperatur mellom 0 °C og

40 °C.

o Linjelasersensor

Ladedokkingen mottar ikke strgm. Bekreft at begge endene av streamledningen er riktig tilkoblet.
Darlig kontakt. Rengjer ladekontaktene pa bade ladedokkingen og roboten.

o Kantsensor Roboten lader ikke.

o Stgtfanger .
Batteri

Roboten inneholder en hagyytelses litium-ion batteripakke. Sgrg for at

Trappesensorer ) ) ) : )
gatter!et flOI'blII' godt ladet for daglig bruk, for & opprettholde optimal Roboten returnerer ikke tilbake Det er for mange hindringer rundt ladedokkingen. Plasser ladedokkingen i et mer &pent omrade.
atteriytelse. ) )
Teppesensor v til ladedokkingen. Rengjer dokkingens signalomrade.
o Ladekontakter
Roboten fungerer ikke. Sla av roboten og aktiver den deretter pa nytt.

Et fremmedlegeme kan sette seg fast i hovedbgrsten, sidebgrsten eller et av hovedhjulene. Stopp roboten og fiern

Roboten lager en merkelig lyd. eventuelt smuss.

Merk: En vat klut kan skade sensitive elementer pa roboten og
ladedokkingen. Bruk en tarr klut til rengjgring.
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Y Feilsoking

Feilsgking

Problem

Lgsning

Roboten rengjar ikke lenger
effektivt eller etterlater stgv.

Stgvbeholderen er full. Rengjgr det.
Filteret er blokkert. Rengjgr det.
Et fremmedlegeme sitter fast i hovedbgrsten. Rengjgr det.

Problem

Lgsnin

Roboten fortsetter ikke rengjgringen
etter lading.

Forsikre at roboten ikke er stilt inn pa Ikke forstyrr-modus, som forhindrer at den fortsetter rengjgringen.
Roboten fortsetter ikke rengjgringen nar den lades opp manuelt eller plasseres pa ladedokkingen.

Roboten kan ikke koble til Wi-Fi.

Det er noe galt med Wi-Fi-tilkoblingen. Tilbakestill Wi-Fi og last ned den nyeste versjonen av Dreamehome-appen,
progv deretter & koble til pa nytt.

Posisjonstillatelsen er ikke &pen. Sgrg for at posisjonstillatelse er aktivert i Dreamehome-appen.
Wi-Fi-signalet er svakt. Sgrg for at roboten er i et omrade med god Wi-Fi-dekning.

5 GHz Wi-Fi stattes ikke. Sarg for at roboten din kobler til 2,4 GHz Wi-Fi.

Brukernavnet eller passordet til Wi-Fi er feil. Oppgi riktig brukernavn og passord.

Roboten gér ikke tilbake til
ladedokkingen etter & ha blitt flyttet.

Flytting av roboten kan fgre til at den omplasserer seg selv eller kartlegger omgivelsene pa nytt. Hvis
roboten er for langt fra ladedokkingen, kan det veere den ikke returnere av seg selv til dokkingen. 1 sa fall ma
du manuelt plassere roboten pa ladedokkingen.

Moppeputen stopper a rotere.

Et fremmedlegeme sitter fast i moppeputen. Rengjgr det.

Moppeputeholderen heves unormalt.

Fjern moppeputeholderen for & kontrollere om det sitter fast fremmedlegemer i den, og prev & starte
roboten pa nytt. Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte produktstgtten.

Roboten utfgrer ikke planlagt
rengjgring.

Roboten har lite batteri. Planlagt rengjgring starter ikke med mindre roboten har minst 15 % batteri igjen.

Bruker roboten pa
ladedokkingen strgm hvis den
allerede er fulladet?

At roboten blir pa ladestasjonen etter at den er fulladet, bruker sveert lite stram og hjelper & opprettholde optimal
batteriutfaring.

Det kommer ikke ut vann fra
vannbeholderen, eller kommer
bare ut litt.

Sjekk om det er vann inne i vanntanken.

Rengjgr moppen hvis den blir skitten.

Sgrg for at moppeputen er riktig installert i henhold til bruksanvisningen.
Rengjar luftehullet p& vanntankstopperen.
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For mer hjelp kan vi kontaktes via https://global.dreametech.com
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Bl Spesifikasjoner

Robot Ladedokking
Modell RLL42SDA Modell RCSO
Ladetd Ca. G timer Nominell inngang 100-240 V~ 50/60 Hz 0,5 A
Nominell spenning 14,4V =
Nominell utgang 19,8V=1A
Nominell effekt 75 W

Driftsfrekvens

2400-2483,5 MHz

Oppladbar litium-ion-batteripakke

Maksimalt
utgangseffekt

<20 dBm

Under normal bruk av tilstanden ber dette utstyret holdes en avstand pa
minst 20 cm mellom antennen og brukerens kropp.
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Modell P2150-4S2P-MMBK
Type Li-ion
Anbefalt kapasitet 4,8 Ah

Antall

1

Avhending og fjerning av batteri N0

Den innebygde Litium-ion-batteripakken inneholder stoffer som er skadelige for miljget. Fgr du avhender batteriet, ma du sgrge for at batteriet fijernes av
kvalifiserte teknikere og avhendes pa et egnet resirkuleringsanlegg.

- batteriet ma fjernes fra apparatet for det avhendes;
- apparatet ma kobles fra stremnettet nar du tar ut batteriet;
- batteriet ma avhendes pa en sikker mate.

FORSIKTIG:

For du tar ut batteriet, ma du koble fra stremmen og temme batteriet s& mye som mulig.

Brukte batterier m& avhendes hos et passende gjenvinningsanlegg.

Ikke utsett batteriet for hgye temperaturer for & unnga risiko for eksplosjon.

Under darlige forhold kan veeske lekke fra batteriet. Hvis det oppstar kontakt ma du skylle med vann og kontakte lege.

Veiledning for fjerning:
1. Snu roboten, bruk et riktig verktgy for a fijerne skruene pa baksiden av roboten, og fjern deretter dekselet.
2. Koble fra polene mellom batteriet og PCB-kortet for a fjerne batteriet.

EE-informasjon
Alle produktene utstyrt med symbolet er elektrisk og elektronisk avfall (EE-avfall som i direktiv 2012/19/EU) som ikke skal blandes med usortert
husholdningsavfall. Du bar heller beskytte menneskers helse og miljget ved & overlevere kassert utstyr til et utpekt innsamlingspunkt for
resirkulering av elektrisk og elektronisk utstyr, utpekt av myndighetene eller lokale myndigheter. Riktig avhending og resirkulering bidrar til &
forhindre mulige negative konsekvenser for miljget og menneskers helse. Kontakt installatagren eller lokale myndigheter for mer informasjon om

— plasseringen, samt vilkar og betingelser for slike innsamlingssteder.
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Sakerhetsinformation

FOr att avsta fran elektriska stotar, brand eller skador orsakade av felaktig anvandning av apparaten, las
bruksanvisningen noggrant innan du anvander apparaten och férvara den som referensmaterial.

Anvandarrestriktioner
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- Denna produkt bor inte anvdndas av barn yngre an 8 ar eller personer med

fysiska, sensoriska eller intellektuella handikapp eller begransad erfarenhet/
kunskap utan éverinseende av en fordlder/vardnadshavare for att sdkerstalla
saker anvandning och for att undvika risker. Rengéring och underhall far inte
utféras av barn utan tillsyn.

- Barn ska inte leka med denna produkt. Se till att barn och husdjur halls pa

sdkert avstand fran robotdammsugaren medan den ar igang.

- Denna produkt ar endast avsedd for golvrengdring i hemmiljé. Anvand den

inte utomhus, pa ytor som inte ar golv eller i kommersiella eller industriella
miljGer.

- Om stromkabeln skadas eller gar sénder, sluta omedelbart anvanda den och

kontakta after sales-tjanst.

- Anvand inte robotdammsugaren i ett omrade upphangt éver marknivan utan

en skyddande barriar.

- Placera inte robotdammsugaren upp och ner. Flytta inte robotdammsugaren

genom att anvanda dess LDS-lasersensorlock, lock eller stotfangare som
handtag.

- Anvand robotdammsugaren i miljder med en omgivningstemperatur éver 0

°C och under 40 °C. Se till att det inte finns nagon vatska eller klibbiga &mnen
pa golvet.

- Samla upp eventuella kablar fran golvet innan du anvander roboten for att

forhindra att den drar kablarna med sig under rengdringen.

- Ta bort dmtdaliga eller sma foremal fran golvet for att forhindra att

robotdammsugaren stoter till och skadar dem.

Sakerhetsinformation

Anvandarrestriktioner - For att forhindra skador eller skador pa grund av dragning, ska du

rensa bort l6sa foremal fran golvet och ta bort kablar eller stromkablar
pa rengodringsbanan innan du anvander apparaten.

- Hall har, fingrar och andra kroppsdelar borta fran robotdammsugarens

sugoppning.

- Forvara rengoringsverktyget utom rackhall for barn.
- Placera inte barn, husdjur eller andra féremal ovanpa

robotdammsugaren, oavsett om den dr stillastdende eller ror sig.

- Anvand inte robotdammsugaren for att rengéra brinnande d&mnen.

Undvik att anvanda roboten for att plocka upp brandfarliga eller
brannbara vatskor, fratande gaser eller outspadda syror eller
l6sningsmedel.

- Dammsug inte upp harda eller vassa féremal.Undvik att anvénda

apparaten for att plocka upp féremal som stenar, stora pappersbitar
eller andra foremal som kan tappa till apparaten.

- Se till att roboten ar avstangd och att laddningsdockan ar urkopplad

innan du rengor eller utfor underhall.

- Torka inte av denna robotdammsugare eller laddningsdockan med en

vat trasa och skélj inte av dem med ndgon vatska. Efter att tvattbara
delar rengjorts maste dessa torkas noggrant innan de installeras pa
nytt och anvands.

- Se till att robotdammsugaren ar avstangd nar den transporteras och att

den om maijligt forvaras | originalférpackningen.

- Anvand denna produkt i enlighet med instruktionerna i

bruksanvisningen. Anvandare ar ansvariga forforlust eller skada som

uppstar pa grund av felaktig anvandning av denna produkt.
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Sakerhetsinformation

196

Batterier och
laddning

Lasersdkerhets-
information

- Anvand inte nagot batteri, elsladd eller laddningsdocka fran nagon tredje part.

Robotdammsugaren kan endast anvandas med laddningsdockan modell RCSO.

- ForsoOk inte ta isar, reparera eller modifiera batteriet eller laddningsdockan pa

egen hand.

- Placera inte laddningsstationen nara en varmekalla.
- Anvand inte en vat trasa eller vata hander for att torka eller reng6ra dockans

laddningskontakter.

- Undvik att bortskaffa gamla batterier pa ett felaktigt satt. Obehovliga batterier

ska kasseras pa en lamplig atervinningsanldggning.

- Om robotdammsugaren inte kommer att anvandas under en langre tid, ladda

den helt, stdng sedan av den och forvara den pa en sval, torr plats. Ladda
robotdammsugaren minst en gang var tredje manad for att undvika att batteriet
laddas ur fér mycket.

- Den har produkten innehaller batterier som endast kan bytas ut av kvalificerade

tekniker eller after sales-tjanst.

- Anvand inte icke uppladdningsbara batterier.

- Lasersensorn i denna produkt uppfyller IEC 60825-1:2014/EN 60825-

1:2014/A11:2021 standard for laserprodukter i klass 1. Undvik direkt
6gonkontakt med den under anvandning.

KLASS 1 LASERPRODUKT
LASERPRODUKT FOR KONSUMENT
EN 50689:2021

Sakerhetsinformation

ﬁ Endast fér inomhusbruk
||| _] Las bruksanvisningen

Harmed forklarar Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. att radioutrustningen av typ RLL42SDA éverensstdmmer med direktiv 2014/53/EU. Den fullstdndiga texten
till EU-forsakran om Gverensstammelse finns pa féljande webbadress: https://global.dreametech.com
Om du vill ldsa en utforlig e-anvandarhandbok, ga till https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Produktdversikt

Paketinnehall

Andra tillbehor

> > [

Sidoborste Stroémkabel Bruksanvisning

Robot

©
Hallare féor moppdyna x 2 Moppdyna x 2

(forinstallerad)
Laddningsstation
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Produktoversikt

Robot

o (_ Knapp for flackrengéring
- Tryck for att starta Spot-rengéring

© Knapp fér strom/rengéring
- Hall den intryckt i 3 sekunder for att sla pa eller stdnga av
- Tryck for att paborja rengdring efter att roboten har satts igang

° () Knapp for dockning
- Tryck for att skicka roboten tillbaka till laddningsdockan
- Hall den intryckt i 3 sekunder for att inaktivera barnlaset

Statusindikator
- Helt vit: Rengoringen eller stadningen slutférdes
- Blinkar orange: Fel

Obs:

- Tryck pa valfri knapp pa roboten for att pausa roboten nar den stadar
eller aker tillbaka for att ladda.

- Barnlas kan slds pa och av via appen Dreamehome.
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Produktéversikt Produktoversikt

Robot och sensorer Trappsensorer Moppmodul Laddningsstation

I

- o L addningskontakter Vattentank
oo ?

o LDS-lock Sidoborste o——= [:J

o Laser avstandssensor Huvudborste o M

(LDS) H dhjul
o
o Stotfangare uvudhju

o Linjelasersensor

Mattsensor o———

o Borstskydd

@%—a Huvudhjul
] o Fastklammor for

borstskydd

o Kldmma for frigdring av vattentanken

Signalomrade

o Stopp for vattentank Laddningskontakter
o Vattenintag Stréomforsorjningsport

o Monteringshal for
mopphallare

—— Aterstallningsknapp
- Hall den intryckt
i 3 sekunder for Obs: Roboten ar kompatibel med en TriCut-borste (Modell: RMB10)

att aterstalla till som erbjuder forbattrad rengoring. Vid behov kan den képas via vara

fabriksinstallningarn .
- ? officiella kanaler. Montering av mopp
° WiFi-indikator

Kapa o

Dammbehéllare Omrade for montering av mopp o
o Dammbehallare
o Kantsensor

Vattentank o

o Dammbehallarens
fastklamma

o Filter

Dammbehallarens locko
Klamma foro
dammbehallarens lock

o Filterfaste 5
Montering av o Moppdynans hallare Moppdyna

mopp
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Forbereda ditt hem
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Innan rengdéring paborjas, ska instabila, 6mtaliga, vardefulla eller farliga
foremal plockas bort, och kablar, trasor, leksaker, harda féremal och vassa
féremal rensas fran marken for att undvika att bli insnard, repad eller
omkullvalt av roboten och orsaka forluster.

004

v

Oppna dérren till det rum som ska rengéras och stall méblerna pa sin
ratta plats for att frigéra mer utrymme.

Obs:

Innan du startar rengéringen bor ett fysiskt hinder placeras vid kanten
av trappan och soffan for att sakerstalla en sdker och smidig drift av
roboten.

]
D

Lo

For att undvika att roboten inte kdnner igen omraden som behoéver
rengoras ska du inte sta framfor roboten, eller pa tréskeln, korridoren
eller tranga platser.

- Nar du anvander roboten for forsta gangen, folj den runt medan den rengor for att ta bort eventuella hinder i tid.
- Harda féremal som stenar, stalkulor och leksaksdelar, eller vassa féremal som byggavfall, krossat glas och spikar skka inte dammsugas upp, annars kan

marken rivas upp.

Innan anvandning

1. Placera laddningsdockan och anslut till
ett eluttag

Placera laddningsdockan péa plant underlag mot vdggen. Sétt i
stromsladden i laddningsdockan och anslut den till vdgguttaget.

2= Placera laddningsdockan pa en plats som ar sa 6ppen som méjligt
®  med en bra WiFi-signal.

Obs:
- Plocka bort alla foremdal som &r ndrmare &n 1,5 m fran framsidan och
0,5 m fran vardera sidan av laddningsdockan.

- Placera inte laddningsstationen i ett omrade med direkt solljus eller
dar andra objekt kan blockera signalen, eftersom detta kan hindra
roboten fran att atervanda till laddningsstationen.

2. Ta bort skydden

3. Montera sidoborsten och moppningsanordningen

Sidoborstens klamma o

Klicka pa Sidoborste

Monteringshal for o

mopphallare o Montering av mopp

Obs: Installera sidoborsten tills den klickar pa plats.

4. Ladda roboten

Vid placering av roboten, rikta in laddningskontakterna langst ner pa
roboten mot laddningskontakterna pa laddningsdockan ochroboten slas
p& automatiskt och borjar laddas.

A

Obs: Det rekommenderas att du laddar roboten helt och héllet innan
forsta anvandningen.
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Ansluter till Dreamehome-appen

1. Hdmta hem Dreamehome-appen

Skanna QR-koden pa roboten, eller s6k pa "Dreamehome" i appbutiken for att

ladda ner och installera appen.

Obs:
+ Endast 2.4 GHz wifi stods.

- Pa grund av uppgraderingar av appens mjukvara kan de faktiska
funktionerna skilja sig fran vad som anges i denna handbok. Folj
instruktionerna for den aktuella app-versionen.
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2. Lagg till enhet

Oppna Dreamehome-appen, tryck pa “Skanna QRkod for att ansluta”,
skanna samma QR-kod pa roboten igen och lagg till enheten. Folj
anvisningarna for att slutféra wifi-anslutningen.

Obs:
- Om du vill aterstalla wifi kan du upprepa steg 2 och sedan félja
anvisningarna for att slutféra wifi-anslutningen.

- For att koppla bort enheten fran wifi-ndtverket, tryck pa och hallin
Aterstallningsknappen pa roboten i tre sekunder.

o WiFi-indikator

- Blinkar ldngsamt: Ska anslutas
- Blinkar snabbt: Ansluter

- Pa: Ansluten

Hur man anvander den

Sla pa/av

Tryck och hallin stromknappen i tre sekunder for att sla pa roboten.
Stromindikatorn bor vara tand. Placera roboten pa laddningsstationen.
Roboten slas pa automatiskt och bérjar ladda. Stang av roboten genom
att flytta den fran basstationen och tryck pa och hall in stromknappen i tre
sekunder.

Snabb kartldggning

Nar du har konfigurerat natverket for férsta gangen féljer du anvisningarna
i appen for att snabbt skapa en karta. Roboten bérjar kartldgga utan att
rengdra. Nar roboten atervander till laddningsdockan, har processen for
kartlaggning slutforts och kartan kommer att sparas automatiskt.

Borja rengdringen

Tryck pa stromknappen for att starta reng6éringen efter att roboten slagits
pa. rengor metodiskt ldngs kanter och vaggar och klarar uppgiften sedan
genom att rengdra varje rum i ett S-format monster for att sakerstalla ett
grundligt arbete.

Obs: Det rekommenderas att roboten ar borttagen fran laddningsdoclan
innan rengoéring. Undvik att flytta pa laddningsstationen medan roboten
rengor. Detta sdkerstéller att roboten atergar till laddningsdockan smidigt.

Pausa/Vilolage

Ndar roboten ar igang kan du trycka pa valfri knapp for att pausa den.

Om roboten &r pausad i mer &n 10 minuter gar den automatiskt in i vilolage.
Alla indikatorer pa roboten stangs av. Tryck pa valfri knapp pa roboten eller
anvand appen for att vacka roboten.

Obs: Om roboten pausas och placeras pa laddningsdockan avslutas den
aktuella rengdringsuppgiften.

Ateruppta rengéring automatiskt

Ar batterinivan for lag, atergdr roboten automatiskt till laddningsdockan fér
att ladda. Efter laddning till lamplig batteriniva aterupptar den oavslutade
rengoéringsuppgifter.

Obs: Vill du anvanda denna funktion ska du 6ppna den i appen.

Stor ej-ldge (Do Not Disturb, DND)

Ndar roboten &r installd pa Stor ej-ldge (DND), kommer roboten att férhindras
fran att ateruppta rengdringen och stromindikatorn slocknar. Stor ej (DND)-
laget ar inaktiverat som fabriksstandard. Du kan anvanda appen for att
aktivera DND-laget eller &ndra DND-perioden. Stér ej (DND)-perioden ar
22:00-8:00 som standard.

Obs:

- De schemalagda rengdringsaktiviteterna kommer att utféras som vanligt under
Stor-ej-perioden (DND).

- Roboten aterupptar stadningen dar den slutade senast efter att Stor-ej-perioden
(DND) tagit slut.
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Hur man anvander den

Spot-rengdring Anvadnd moppningsfunktion

Nd&r roboten vantar, tryck kort pa knappen {J for att aktivera
fldckrengdringslaget. | det har ldget rengdr roboten ett kvadratiskt
omrade pa 1,5 x 1,5 meter runt sig och atergar till startpunkten nar
flackrengdringen ar klar. 1. Fukta moppdynorna och vrid ut éverflédigt vatten. Installera och fast
moppdynorna pa moppdynans héallare pa plats. Slutligen, installera
moppanordningen pa robotens undersida.

Det rekommenderas att alla golv dammsugs minst tre ganger fore det
forsta moppningstillfallet for att uppna en battre rengéringseffekt.

Omstart av roboten

Om roboten slutar svara eller inte gar att stdnga av, tryck pa och hallin
stromknappen i tio sekunder for att framtvinga en avstangning. Tryck
sedan pa stromknappen och hallin den i tre sekunder for att sla pa
maskinen.

2. Oppna locket pa roboten och ta ut vattentanken. Fyll vattentanken med
rent vatten och satt sedan tillbaka den.

Obs:

- Anvand inte rengéringsmedel eller desinfektionsmedel.

- Fyllinte vattenbehallaren med hett vatten, eftersom det kan leda till att
vattenbehdllaren deformeras.
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Hur man anvander den

3. Tryck pa stromknappen eller anvdnd Dreamehome-appen for att paborja 4. Nar roboten avslutar en reng6éringsuppgift och atervander till

rengdringen. laddningsdockan, plocka bort den monterade moppen och tvatta
moppdynorna i tid. Om du vill ta bort vattenbehdallaren haller du
frigéringskldmman intryckt och sedan tar du ut den.

Obs:
- Det rekommenderas inte att anvdnda moppningsfunktionen pa mattor.
- Anvand appen for att justera vattenflodet efter behov.

Obs: Nar roboten laddas eller inte anvands, ta bort moppmodulen, hall ut
allt aterstdende vatten i tanken och reng6ér moppdynan for att férhindra
mogel eller lukt.
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Rutinunderhall

Delar
For att halla roboten i gott skick, rekommenderas att du foljer tillbehdrsanvandning i appen eller foljande tabell for rutinunderhall.
Del Underhallsfrekvens Utbytesperiod Del Underhdllsfrekvens Utbytesperiod
; Robotens
Moppdyna Efte_r. varje Var 1 till 3 manader laddningskontakter
anvandning

Linjelasersensor

Huvudborste Var 6 till 12 manader

) _ B Kantsensor
Sidoborste En gang varannan Var 3 till 6 manader —
., vecka Stotfangare

Moppdynans hallare / En gang i manaden
Vridbart hjul

Dammbehallarens filter Var 3 till 6 manader /
Mattsensor

Laddningsstationens

signalomrade Trappsensorer

Laddningsdockans P Botten av roboten

laddningskontakter En gang i mdnaden /
Dammbehallare

Laser avstandssensor Reng(")r den vid behov

(LDS) Vattentank

Obs: Ersattningsfrekvensen beror pa din anvéndning av roboten. Om ett undantag uppstar pa grund av sarskilda omstandigheter bor delarna bytas ut.
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Rutinunderhall

Moppingsmodul 3. Om langsamt vattenfléde uppstar eller om vattnets volymen inte &ar val
fordelad, reng6r lufthalet i vattentankens lock.

1. Oppna locket pa roboten och tryck sedan p& kldmman fér att plocka bort

vattentanken. Hall ut vattnet i tanken. Rengdr vattentanken endast med

vatten och lat den lufttorka innan den anvands.

Huvudborste

1. Tryck pa bortskyddskldmmorna inat for att ta bort borstskyddet och
lyft ut borsten ur roboten.

Obs: Utsatt inte vattenbehallaren for solljus.

2. Ta bort moppdynorna frdn moppdynshallaren. Rengér endast U=Fpe sppe

moppdynorna med vatten och at den lufttorka innan anvandning.
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Rutinunderhall

2. Dra ut borstkaporna i borstens bada dndar sa som visas i diagrammet.
Anvand ett ldmpligt rengoringsverktyg for att ta bort eventuella harstran
i borsten. Satt tillbaka borstskydden pa bada édndarna av borsten och
satt sedan tillbaka borsten. Tryck pa borstskyddet for att lasa det pa
plats.

Sidoborste och moppdynans hallare
Plocka bort och rengér sidoborsten och moppdynans hallare.
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Vridbart hjul

- Anvand ett verktyg sdsom en liten skruvmejsel for att separera axeln
och dacket pa det vridbara hjulet. Anvand inte Gverdrivet mycket

- Skolj det vridbara hjulet under rinnande vatten och satt tillbaka det
efter att det har torkat helt.

Rutinunderhall

Dammbehéllare Filter

1. Oppna locket pa roboten och tryck sedan pa fastkldmman for att ta bort 1. Ta bort filtret och knacka férsiktigt pa dess korg.
dammbehallaren.

po®
UDD

Obs: Undvik att foérséka rengora filtret med en borste, ett finger eller
vassa foremal for forebyggande av skador.

2. Oppna dammbehéllarlocket och tém dammbehallaren s& som visas i 2. Skolj dammbehallaren och filtret med rent vatten och torka dem helt
diagrammet. innan anvandning.

Obs:

. Skolj dammbehallaren och filtret endast med rent vatten. Undvik att
anvanda nagot rengoringsmedel.

- Anvand dammbehallaren och filtret férst nar de ar helt torra.
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Rutinunderhall

Robotsensorer och laddningskontakter

Torka av robotens sensorer och laddningskontakter med en mjuk och
torr trasa sa som visas pa bilden nedan:

o Laser avstandssensor (LDS)

o Linjelasersensor

o Kantsensor

o Stotfangare

—o Mattsensor

o Laddningskontakter

Obs: En vat trasa kan skada kansliga delar i roboten och
laddningsdockan. Anvand en torr duk for rengdring.
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Laddningskontakter

Rengo6r laddningskontakterna och signalomradet p& laddningsdockan med
en mjuk och torr trasa.

Batteri

Roboten har ett hdgpresterande litiumjonbatteri. Sdkerstall att batteriet ar
valladdat for daglig anvandning for att bibehalla optimal batteriprestanda.

Fels6kning

Problem

Lésning

Roboten slas inte pa.

Batteriet borjar ta slut. Ladda om roboten pa laddningsdockan och forsék sedan igen.

Batteriets temperatur ar for lag eller for hog. Det rekommenderas att apparaten i drift har en temperatur
mellan 32 °F (0 ° C) och 104 °F (40 ° C).

Roboten laddas inte.

Laddningsstationen far ingen strdm. Kontrollera att bada dndarna av stromkabeln &r korrekt inkopplade.
Dalig anslutning. Rengdr laddningskontakterna pa laddningsstationen och roboten.

Roboten atergar inte till
laddningsdockan.

Det finns for manga hinder runt laddningsstationen. Placera laddningsstationen i ett mer 6ppet omrade.
Reng6r laddningsstationens signalomrade.

Roboten har ett funktionsfel.

Stang av roboten och ateraktivera den sedan.

Roboten ger ifran sig ett
konstigt ljud.

Ett frammande féremal kan ha fastnat i huvudborsten, sidoborsten eller ett av huvudhjulen. Stoppa roboten och ta
bort eventuellt skrapet.
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Fels6kning

Fels6kning

Problem

Lésning

Roboten rengér inte ldngre
effektivt eller ldmnar damm
efter sig.

Dammbehallaren é&r full. Rengér den.
Filtret ar blockerat. Rengor den.
Ett frammande féremal har fastnat i huvudborsten. Rengér den.

Problem

Lésning

Roboten aterupptar inte rengéringen
efter laddning.

Kontrollera att roboten inte ar installd pa Stor-ej-laget (DND), vilket hindrar den fran att ateruppta
rengoéringen.

Roboten aterupptar inte rengéringen nar den laddas manuellt eller placeras pa laddningsstationen.

Roboten kan inte anslutas till
WiFi.

N&got &r fel med WiFi-anslutningen. Aterstall WiFi-anslutningen och ladda ned den senaste versionen av
appen Dreamehome, forsok sedan ansluta igen.

Platsbehdrighet &r inte 6ppen. Sakerstall att den tillatna platsen i appen for Dreamehome &r aktiverad.
Wifi-signalen ar svag. Kontrollera att roboten befinner sig i ett omrdde med god WiFi-tackning.

5 GHz WiFi stods inte. Sdkerstall att din robot ansluter till 2,4 GHz WiFi.

Anvandarnamnet eller ldsenordet for WiFi ar felaktigt. Ange ratt anvandarnamn och l6senord.

Roboten atergar inte till
laddningsdockan efter att ha flyttats.

Om roboten flyttas kan det leda till att den ompositionerar sig sjalv eller kartldgger omgivningen péa nytt. Ar
roboten for langt bort fran laddningsdockan, kan det hdnda att den inte kan dtergd automatiskt pa egen
hand. | sddant fall maste du manuellt placera roboten pa laddningsdockan.

Moppdynan upphor att rotera.

Ett frammande féremal har fastnat i moppdynan. Rengér den.

Moppdynans hallare h6js onormalt.

Plocka bort moppdynans héallare for att kontrollera om det finns ndgot frammande féremal i den och férsok
sedan starta om roboten. Om problemet kvarstar, kontakta kundserviceteamet.

Roboten utfor inte schemalagd
rengéring.

Roboten har lag batteriniva. Schemalagd rengéring startar inte om inte roboten har minst 15 % batteri kvar.

Forbrukar roboten strém om
man lamnar pé laddstationen
om den redan ar fullt laddad

Lamnar man roboten pa laddningsdockan efter att den har blivit fullt laddad férbrukar den valdigt lite elektricitet och
hjalper till att underhalla optimal batteriprestanda.

Inget vatten kommer ut ur
vattentanken, eller bara lite.

Kontrollera om det finns vatten i vattentanken.

Rengdr moppdynan om den blir smutsig.

Kontrollera att moppdynan ar korrekt installerad enligt brukaranvisningen.
Rengor lufthalet pa vattentankens plugg.
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For mer support, kontakta oss via https://global.dreametech.com
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Specifikationer

Robot

Laddningsstation

Modell

RLL42SDA

Laddningstid

Ca. sex timmar

Modell

RCSO

Nominell spénning

14,4V =

Nominell ingdng

100-240 V~ 50/60 Hz 0,5 A

Nominell effekt

75 W

Nominell utgang

19,8 V=TA

Driftsfrekvens

2400-2483,5 MHz

Maximal utgangseffekt

<20dBm

Uppladdningsbart litiumjonbatteri

Vid normal anvandning av utrustningen bor den hallas pa ett avstand av
minst 20 cm mellan antennen och anvandarens kropp.
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Modell

P2150-4S2P-MMBK

Typ av

Litiumjonbatteri

Nominell kapacitet

4,8 Ah

Antal

1

Bortskaffande och borttagning av batteri

Det inbyggda litiumjonbatteriet innehdaller &mnen som é&r farliga fér miljén. Innan du kasserar batteriet bor du se till att det tas ut av kvalificerade tekniker och
kasseras pa en lamplig dtervinningscentral.

- batteriet maste avlagsnas fran apparaten innan det kasseras;
- apparaten maste kopplas ur fran elnatet nar batteriet tas ur;
- batteriet méaste kasseras pa ett sakert satt.

VISA FORSIKTIGHET:

Innan du tar ut batteriet bor du koppla bort stromkéllan och ta slut pa batteriet sa mycket som majligt.

Batterier som forbrukats ska kasseras pa lamplig dtervinningscentral.

Utsatt inte roboten fér miljder med hdga temperaturer for att undvika explosionsrisk.

Om batteriet hanteras pa ett valdsamt satt kan vétska slungas ut ur batteriet. Om kontakt uppstar, spola med vatten och sok medicinsk hjalp.

Borttagningsguide
1. vand pa roboten, anvand ett ldmpligt verktyg for att ta bort skruvarna pa baksidan av roboten, och avlagsna sedan locket.
2.0m du vill ta bort batterierna behéver du forst koppla ur terminalerna mellan batteriet och PCB-moderkortet.

WEEE-information
Alla produkter som bar denna symbol rdknas som elektrisk/elektronisk utrustning (WEEE enligt direktiv 2012/19/EU) och far inte slangas
med osorterat hushallsavfall. Istallet bér du skydda manniskors hélsa och miljon genom att éverldmna din uttjdnta utrustning till en l@mplig
atervinningscentral, en plats som har utsetts av berérda myndigheter att hantera avfall fran elektrisk och elektronisk utrustning. Korrekt
avfallshantering och atervinning hjélper till att férhindra potentiella negativa konsekvenser for miljon och manniskors hélsa. Kontakta
— installatoren eller lokala myndigheter om du vill ha mer information om platsen samt villkoren for sddana insamlingsstallen.
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NAnpodopiec aopaAeiag

MNa aroduyn nAektpomAnéiag, MupKayLlag 1 TPAUPATIOPOU TIOU TIPOKAAEL N akaTAAANAN xP1I0N TNG CUCKEUNG,
OlaBaaote MPoaeKTIKA TO yXELPIOLO XPT)OTN TIPLV XPTOLUOTIOOETE TN CUOKEUT Kal pUAAETE TO WG Eyypado
avadopag oto péAAov.

Meploplopoi - To apov nMpoiov dev TPEMEL va XPralgoTroLeitat armod matdld Katw Twy 8
Xpriong ETWV 1N ATOPO PE CWHATLKEG, ALTBNTNPLAKEG, HLAOVONTLKEG AVETIAPKELEG 1
TIEPLOPLOPEVT) EUTIELPLA 1) YVWAOT) XWPIC TNV eMiBAewn yovéa 1] kndepodva yla

™ dlaagdaAlon ¢ acdaloug Aettoupyiag kat Tnv artoduyrn TUXOV KivouvVwy.

O KaBapLopoOg KaL n guvtrPenaon O&v MPETIEL va TIPAYHATOTOLOUVTAL ATto
nadLd xwpic emnifAeyn.

- Ta tawdLd dev emurpenetal va mai{ouv e auto To poiov. BeBaltwBeite otL
Ta adLd kat Ta katolkidla {wa mapapévouy ae aadpaAr andataon arno 1o
POMTIOT KATA TN AELTOUPYia TOU.

- To mapov npoilov poopiletal povo yla kKaBaplopo damédwy a€ OLKLaKO
nepLBAAAOV. Mnv To xprnaolhomnolEite g€ EWTEPLKOUC XWPOUG, OE EMLPAVELEG
XwpiG 6Amedo 1) g€ EPTIOPLKEC 1) BLOPNXAVLIKEG EYKATATTATELG.

- E@v 1o kKaAwdLo oxvog urtoatel (NULA 1 pwWyuT), OTAPATNOTE AUETWG TN
XPT1)0T TOU KAl ETILKOLVWVTOTE PE TNV UTnpecia eEunnpEtnong YETA TNV
nwAnaon.

- Mn XPNOLUOTIOLEITE TO POUTIOT OE TIEPLOXT) TIOU AlwPELTAL TTAVW aTto TO
eninedo tov €6Addoug XWPIC MPOaTATEVTIKO Pppaypo.

- Mnv tomnoBeteite TOo poumot avanoda. Mn xPNOLUOMOoLE(TE TO KAAvppa LDS,
TO KAAUPPQO TOU POMTIOT 1] TOV TIPOPUAQKTIIPA WG XELPOAQRT] yLa TO POUTIOT.

MAnpodopiec aodaieiag

Meploplopol
Xpriong

- XPTOLUOTIOLELTE TO POUTIOT O€ XWPOUG HE Beppokpaaia repBaioviog

avw Twv 0°C Kat Katw Twv 40°C. BeBawwbeite otL Hev uMAPXOULV LYPEG T
KOAMWOELG ouaieg oTo atwya.

- INKWOTE TUXOV KaAwdLa arod To MATwWHA TIPLV XPTNOLUOTIOW|OETE TO POUTOT

yla va Pnv Ta g€PVEL Katd Tov KaBapLlapo.

- ATIOPOKPUVETE EUBPAVAOTA 1) PIKPA AVTIKEIPEVA amo To 6aredo wate va Pnv

TIECEL EMAVW TOUC TO POUTIOT KAL TOL KATAOTPEWEL.

- Ma v anoduyr) (Nuwwv 1 BAaBwyv aro To cUPCLPO, ATTIOPAKPUVETE TUXOV

eAeLBEpQ avTikeipeva amo to damedo kal adalpeate kKaAwdLla 1} KaAwdla
LOXVLOC aro tn dladpopr| kKaBaplopou pLY TN AELToupyia TG GUOKEUTC.

- ®uAagte Ta paAALd, Ta SakTuAa Kat GAAQ p€PN TOU CWHATOG HOKPLA aTto TO

avolypa avappodnaong Tou POUTOT.

- MUAAGETe To epyaleio kaBaplopou BolPToag HakpLa aro maldLa.
- Mnv tonoBeteite mawdid, katowkidla (wa 1) oroLadNMoTE AVTLKEIPEVA TTAVW

OTO POMTIOT aveEApTNTA Ao To €AV BPIOKETAL EV OTACEL ELTE €V KLVTOEL.

+ Mn XPTOLUOTIOLELTE TO POUTIOT YL TOV KABapLOPO TUXOV PpAsyopeEvWY

QVTLIKELWEVWY. M1 XPNOLUOTIOLEITE TO POUTIOT YA VA HAEWETE EVPAEKTA T
Kavolua vypad, SLaBpwtikd agpla 1) avapaiwta o&ea 1) SLaAUTEG.

- Mn okourti{ete OKANPA 1] aUNPEA AVIIKELPEVA. MN XPTOLJOTIOLETE TN

OUOKEUT] YLO VO JO(EWETE QVTIKEIPEVA OTIWG TIETPEG, HEYAAQ KOpPPATLA
XQPTLOU 1) OTIOLOONTIOTE AVTLKELPEVO TIOU UTIOPEL va PPAgEL TN OUOKELT.

- BeBawwBeite OtL TO pOUMOT £ival arevepyomompévo Kat 1 Baon ¢optiong

elval arroguvdedepévn amo v npida pLy Tov KaBapLopo 1) I cuvinenaon.
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NAnpodopiec aodpaleiag

MNeplopLopoi
Xprong

Mratapieg Kat
¢option

220

- Mn xpnOLJOoTIoLELTE UYPO TIAVL yLA VA OKOUTILOETE 1] OTIOLOOMTIOTE LYPO yLa Va

EeMAUVETE TO POUTOT KaL TN Baon doptiong. Ta pEPn ToU TAEVOVTAL TIPETTEL
Va OTEYVWOOULV EVIEAWG TIPLV TNV €yKATACTAOM KAl XP1)0N TOUC.

- BeBawwBeite OTL TO POUTOT Eival armevePyoToMpEVO KATA TN HETadOPA TOU

KalL OTL BplokeTal otV apxLkr) cuagkeuaaia Tou €av eivat duvatov.

- Xp1MOLJOTIOLELTE TO TIAPOV TIPOIOV cUPPWVA PE TIG 0Onyieg ato Eyxelpidlo

Xprjot. OL xpriateg euBuvovTal yia Tuxov nuia 1 BAGBN TIOU TIPOKUTITEL ATTO
QaKaTtAAANAN xpProm Tou apovTog POLOVTOC.

- Mn xpnaowJomoLeite pratapia Tpitou kataokevaatr), KaAwdlo Tpododoaiag

1 Bdon dopTLoNC. XpNaOlUoTowote povo pe povada tpododoaiag RCSO.

-+ MnV ETUXELPTIOETE VA QMOTUVOPHOAOYTOETE, VA ETILOKEVATETE 1) VA

TPOTIOMOWOETE TNV pnatapia ry  Baon ¢optiong povol aag.

- Mnv tonoBeteite T Pdaon pOPTLONG KOVTA OE TMyT) BEppdTTAC.
-+ Mn XpnoLoroleite BpeyUEVo TTavi 1) BpeyPEVA XEPLA VLA VO OKOUTILOETE 1] va

kaBapiogete TG emadEg poptiong g fAcNG.

- Mnv aroppimntete MAALEC Prtatapieg pe akat@dAANAo tporo. OL dxpnaoTeg

UTIOTaPLEeG TIPETIEL Va artoppirtovTal g KATAANAN povada avakUKAwaNG.

- EQv T0 popmot bev xpnatgoronBel yia peyalo Xpoviko dlaotnua, doptiate

TO TAT}PWG, OTN) CUVEXELO QTIEVEPYOTIOLTTE TO KAL AroBNKeVATE TO OE
0poaepo kaL ENpo pépog. Emavadoptifete To pOUTOT TOUAAYLOTOV ava 3
HTVEG yLa artoduyr) TG LUTEPBOAKTC EKPOPTLONG TNG Prtatapiac.

- AUTO TO TIPOLOV TIEPLEXEL UTIATAPLEC TIOU PTIOPOUV VA avTIKATaaTaBouv povo

arto ELOLIKEVPEVOUC TEXVIKOUC 1) Ao TO O£PBLG HETA TNV TIWANON.

- Mn xpnouwomnoleite pn enavadopTl{OPEVES PTIATOPILEC.

NAnpodopiec aodpaleiag

NAnpodopisg - 0 algBnpag Aéwlep aTo apov Poilov mAnpoti to NMpotumo IEC 60825-
aodaAelac 1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 yla rpotovta Aéw(ep Katnyopiag 1.
Aéwlep AnodeVyeTe TNV APEDT OMTKN enadn padi Tou Katd ) xpnon.

MPOION AEIZEP KATHTOPIAS 1
KATANAAQTIKO MPOION AEIZEP
EN 50689:2021

ﬁ MOVO yLa EOWTEPLKN XPTIon

||| | | ] ALoBAaCTE TO EYXELPLOLO XELPLOTN

Ala Tou TIoPovTog, | Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dnAwvel 6t 0 padloe€omAlopog Tuou RLLA2SDA guppopdwvetal Pe v O8nyia 2014/53/EE. To TAY)pEg Keipevo
™G dnAwong ouppdpdwong EE SlatiBetat amv akdAouBn nAektpovikr) dtevBuvan: https://global.dreametech.com
Ia AETTTOPEPEG NAEKTPOVIKO EYXELPIBLO, peTafeite atnv nAektpovikn dlevBuvan https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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ETLoKOmnon npoioviog

MNepLexOpeva ouokevaaiag

NAowna eEapmmpata

MAgupLkn) Bouptoa

“ Bdom méApatog
&, agdouyyapioparog x2

Baaon ¢optiong

ZD@

KaAwdLo taxvog Eyxelpiblo xpriom

MNéApa adouyyapioparog x2
(MpogyKateaTNEVO)

ETLoKOmnon npoioviog

Popumot

CJ Koupmi kaBaplopol Aekédwv
- MatioTe yia va EeKVNoeL 0 KaBapLopog AekESwV

Koupmi evepyonoinong / kaBapiopold

- MatoTe mapateTapéva yla 3 SEUTEPOAETTA yLla EVEPYOTIOINAN T
QTEVEPYOTIOINGM

- MEaTe yla va EeKvroeTe ToV KaBapLOPO PETA TNV evepyomoinan Tou
POUTIOT

O Koupri ataBpol

- MEoTe yla va oTelAeTE TO POUTOT oW gTOV aTabpd dopTLoNg

- Matnote Mapatetapéva yla 3 SEVTEPOAETTA YL VA ATEVEPYOTIOTETE TO
KAgibwpa yia matda

'Evdelgn kardotaong

- Tupmayég Aeuko: Mpaypatomole{tal kaBaplopog 1) o kabaplaopog
oAokANpwenKe

- MoptokaAi tou avapBoafrvet: ZdaApa

Inupeiwon:

« MiéoTe 0MOLOONTIOTE KOUWTIL OTO POUTIOT VLA TTAUOT EVW TO POUTIOT KaBapidel
T) ETLOTPEDEL yLa GOPTLOT).

« To KAelbwpa yla matdLd propet va evepyoronBet/anevepyononBetl pEow NG
ebappoyrc Dreamehome.
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ETiloKoOmnon npoiovtog

PopmoTt Kat atgdntripeg ALOBNTPES YKPEUOU
AlgBntipag xaAlwv o——— ey o EMacdéc o
¢ doptiang
oo
: MAgupLKT) BOUPTOA o—

o K&Auppa LDS pua Boop [:J ° MPOCTATEUTIKO
o ALanrr’]pag anoeataang KopLa o BoUptaoag

He Aélep (LDS) Bouptoa M % E Koplog tpoxog

i . KAUT TpoaTateuTikou
o Mpodulaktripag Koplog l ’ BOL')pTGp(IQ
; : TPOXOG

o AloBntrpag Aéwlep

YPOHHNG

o OTEG OTEPEWANG

— Koupri emavadopag Baong méApartog
- MNatrote napateTapéva adouyyapiopatog
yia 3 SeutepodAemnta
yLa enavadpopa
Kahuppa o OTLG £pYO0TAOLAKES Enpeiwaon: To PoUMoT ivat cupPato pe pla Bovptoa TriCut
puBpiges (MovtéAo: RMB10) yla va metlxel KaAUTEPO amotéAeopa kaBapLlapou.
‘EvEeL&n Wi-Fi Eav xpeLadetal, ayopdote pia pEow EMIONPWY KAVAALWY.

o Koutl SUMOYTIC Kouti guAAoynig okovng

akovng

Ae€apevr) vepoU o

o KAt KOUTLOU GUAAOYTG
aKkoévng
o ®{ATpo

o ALOBNMPag dkpwv
K&Auppa KoutloU cuAOYTGo
aKovng

KAUT KaAOppaTog o o KAt piAtpou

KoUTLOU GUANOYTIG
aKOVNG

Movabda o
odouyyapiopatog
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ETLoKOTINon npoioviog

Movada odpouyyapiopatog

Aefapevn) vepol

KAuT areAeuBépwaong
dekapevng vepol
Nwpa de§apevig vepol
Eicodog vepou

Movada adouyyapiopartog

MNepLoyn olvdeang MEAPATOG ©
adouyyapioparog

Baon méAparog MNéApa
agdouyyapioparog adouyyapioparog

Baon ¢poptiong

MNeployn onpatodoétnang
Enadég doptiong

Qupa Loyvog
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Mpostolpaaia tou amitiol gag

MpLv Tov KaBapLopo, amopakpUVETE aaTadr), ebBpauata, MoAUTIHA 1) emikivouva
avTkeipeva kat kaBapiote kaAwdia, mavid, rawkvibla, okAnpd kat ayunpd
avTikeipeva ato €6adog wate va pnv epmAakoly, ypat{ouviatoly 1) mapagupBolv
Qo TO POUTIOT KOL TIPOKANB0UV {NULEG.

0o

Avoi&Te TNV TIOPTA TOU dwATIOU TTOU IPOKELTAL VA KABapLOTEL Kat

TOTIOBETNOTE TA £MUTAQ TNV KATAAANAN B£0m TOUG yia va adrioete
TIEPLOTOTEPO XWPO.

Inueiwon:

Mptv Tov kaBaplopo, TomoBetnate évav duailkd dpaypd ato aKpo TG
OKAAQG Kat Tou Kavarné wate va dlaodaAioete TNV agdpaAn kat OpaAn
AeLtoupyia Tou popmort.

N
N

N

Mo va aMOTPEWETE TN U1 AvVayvVWELOT ard TO POUTIOT TIEPLOXWY TIOU
TIPETEL VA KABapLOToUV, PN OTEKETTE UMPOCTA arnd T0 POUTOT, 1) GTO
KatwoAL, atov SLadpopo 1} oe ateva pépn.

» Katd T Aettoupyla Tou popmot yla Tpwtn ¢opd, akoAouBT|OTE To KaTd T SLdpKeLa TOU KaBaPLOPOU yLa VA aTTOPAKPUVETE TUXOV TiBava epmodila eykalpwe.
+ Mn okouTti(eTe OKANPA aVTIKE{PEVA OTIWC TIETPEG, XaAUROWa adatpidla kat Pépn TTayVISLWY ) alxHnea avIkeigeva OTtwe olkodopIkd armoBANTa, oTiacpéva YUaALA Kat

kapdLd, aMLWG To £6adog UTTopEl va ypat{OuVIaTEL.

MpLv T Xxprion

1. TortoBetriote ™ BAon pOPTLONG KAL CUVOETTE OE
pa nAeKTpLKN Tipila

TomoBetrate T Bdaomn doptiong oc eninedo £6adog atov Toixo. Etoaydyete
TO KaAwdLo LaXVog atov aTaBuo GdpTIoNG Kal cuvdéate To otV Tipida.

= TomoBetrote T Bdon dopTLoNg o€ PéPOg 600 TO duvatov
TILO QVOLKTO PE KAAO onrjpa Wi-Fi.

>15m >0,5m
Inueiwon:
- ATIOPaKPUVETE TUXOV QVTLKELPEVA TTIOU BpiokovTal O anmoOaTaaT HIKPOTEPT)
ToU 1,5 m and pympootd kat 0,5 m and ta nmAaivd tng Bdaong poptiong.
- Mnv tornoBeteite T Bdon GoOpTLoNG o€ TEPLOXT PE AUETO NALAKO dwG M)
Omou aAa avTikeipeva evOEXETAL va UTTAOKAPOULV TO ONUA, KABWG autd
pmopel va epmodicel To pOPTOT va eMLOTPEWEL 0T Baon GOPTLONG.

2. Adaipeon Twv MPOCTATEUTLKWY

3. TomoBetnote TNV MAEUPLKN BoUpToa Kal Tn povada

agdouyyapioparog

KAUT TIAEUPLKTG ©
Bouptoag

Kavte KALK MAgupLkr) Bouptoa

OméG OTEPEWATG o
Bdaong nméApatog
odouyyapiopatog

o Movada
adouyyapiopatog

Inpeiwon: TonoBetrate TV MAgUPLKT) BolpToa pEXPL va aopaligel atn
B¢om g.

4. DOPTLON TOU POUTIOT

Katd Vv TormoBétnaon tou popmot, euBuypappiote TG enadég hoptiong aTo
KATW PEPOG TOU POUTIOT pE TIG emadég GOPTLONG TOU aTaBpoL POPTLaNG KaL
TO POMTOT Ba evepyoronBei autopata kat Ba ekwvrioel n doption.

Inpeiwon: Zuviotdrtat va GoptifeTe MANPWE TO POPTIOT 4AG TPLV Ao TNV
TpWM XpPrion.
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F0vdeon otnv epappoyry Dreamehome

1. Kavte AMjyn ¢ epappoynic Dreamehome

Yapwate Tov Kwdkd QR aTo pouTot 1) avalntmate «Dreamehome» ato
KATAOTNHA EPAPHOYWY YLa Va KAVETE AN Kal eyKaTAoTaoN TG EGAPHOYNG.

Inueiwon:
« Yrootnptletal povo Wi-Fi 2,4 GHz.

+ AOyW Twv avaBaBpioewy 0To AOYLOPIKO TNE EPAPHOYTIC, OL TIPAYHOTIKES
AELTOUPYLEC evOEXETAL va BladEpouy arto TG 0dnyleg ato apov eyxelpidLo.
AkoAOULBNOTE TIC 0ONYLeC BATEL TNG TPEXOLOAC KOO0 TNG hAPUOYNC.

2. MpoaBéate ocuokeun

Avoigte Vv epappoyr) Dreamehome, matrote «ZApwaon Kwdkol QR

yla guvdean» kaL capwate Tov idLo kwdiko QR ato poumdt ava yia va
TPOoCBE£TeTe TN CUOKEUT]. AKOAOUBTIOTE TLG 08MNYiEG Yyl VO OAOKANPWOETE TN
guvdean Wi-Fi.

Inpeiwon:

- EQv emBupeite va mpaypatonowmaste enavadopa Tou Wi-Fi, emavaAaBete 1o
Brjua 2 Kat ETTELTA aKOAOUBT)OTE TA TIPOTPETITLKA OT)UATA VLA VA OAOKANPWOETE
m ouvdean Wi-Fi.

- [l va aroouvOETETE TN GUOKELT) arto To 6lkTuo Wi-Fi, TTatraTe mapateTapeva
T0 KoupTtt emavadopag aTo POUTIOT yLa 3 DEVTEPOAETTTA.

o 'Evbel§n Wi-Fi

- Apy6 avaBooBnpa: Mpokettal va
npaypatomnonBei ouvdean

- Ipriyopo avaBoofnua:
MNpaypatomnoleitat ouvdean

- Evepyortownpévo:
MNpaypatomnowiBnke auvdean Wi-Fi

06nyieg xpriong

Evepyoroinon/Anevepyormoinaon

Matrote MOPATETAPEVA TO KOUMTIL AstToupyiag yia 3 SeutepoAenta

VLO VA EVEPYOTIOLTETE TO POUTIOT. H €vBeLEn LoV OG TPEMEL va eivat
avappévn. TormoBEeTHOTE TO POUTIOT 0N BAcn GOPTLONG, TO POUTIOT

TIPEMEL va evepyoTion Bl autopata kat va gekvnael va doptilel. Ma va
QTEVEPYOTIOL|TETE TO POUTIOT, ATIOPAKPUVETE TO amd Tov oTaBpo BAong Kat
TIATY)OTE TIAPATETAPEVA TO KOUMTIL AlToupyiag yia 3 deutepoAenta.

Tayeia xaptoypdadpnon

Metd ) Slapopdwaon Tou diktlou yia mpwn Gopad, akoAouBaTE TIg
0bnyieg otV edpappoyn yla va Snuloupyraete ypriyopa évav xaptn. To
POUTOT Ba Eekvnael T xaptoypadnaon xwpig va kabapileL. Otav To popunot
ETILOTPEWEL aTOV aTabpd doptiong, n Stadikaoia xaptoypadnong éxet
oAokANpwBEL kaL o xaptng Ba anobnkeutel avtopata.

‘Evap&n kaBaplopou

Matrote To KoUPT AslToupyiag yla va EekvrioeTe Tov KaBapLopo Petd tnv
EVEPYOTIOLNGT TOU POUTOT. To popnot Ba xapdlel pe akpifela pa Stadpopr,
Ba kaBapioel peBOSIKA KATA PTKOG TWV GKPWV KaL TWV TOiXwV Kat, atn
ouvéxela, Ba oAokAnpwaoel kabapifovtag kaBe Swudtio oe axripa S ya
SlaadaAon plag Asmtopepolc Epyaaiac.

Inpeiwon:Zuviatdral To pounoT va Byaivel amd ) faon popTLong mpLy Tov
KaBapLopo. Mn petakiveite Tov otabpd GopTiong evw To POUTIOT KaBapileL.
AUTO SlaodaAilel OTL TO POUTOT eTLOTPEDEL OpaAd aTov aTaBuo doptiong.

Nadon/Avapovn

‘Otav To POUTIOT AELTOUPYEL, TILECTE OTIOLOOTTIOTE KOUWTIL yia TtTalan.

EAv 10 popmoTt eival g€ mavaon yla meplogotepa anod 10 Aemtd, praivel
autépata o€ avapovr). OAeg oL evoeielg aTo pouToT Ba amevepyorolnBouv.
MEaTe OTIOLOBTTIOTE KOUTIL OTO POUTIOT 1) XPTOLPOTIOLOTE TNV Ebappoyn
yla va «EUTvT|OETeE» TO POUTIOT.

Inpeiwon:Edv To poumoT ival g€ mavaon kat tornoBeBel otn Bdon
doptong, n tpéxouaa epyaaia kaBaplopol Ba teppatLoTeL.

AuTOpaTn gUVEXLOT KaBapLopoU

Eav n prnatapia eivat ToAy apnAr), To pouTIoT Ba EMLOTPEWEL QUTOPATA 0T
Baon ¢optong ya poption. Adol doptiatei kal ptdoel oTo KatdAAnAo
eninedo pnatapiag, Ba ouvexioel TIg un oAoKANPWUEVEG Epyaaieg
kaBaplapou.

Inueiwon: MNa va XpnolPomoLoeTe auTryv TN Asttoupyia, avoifte m otnv
epappoyn.

Aewtoupyia Mnv evoxAeite (DND)

‘OTav t0 popmnot pubuiletal otn Aettoupyia Mnv evoxAeite (DND), dev
TOU ETLTPEMETAL VO OUVEXITEL TOV KABapLOPO KaL 1 €voeLgn Loxvog
anevepyoroLeitat. H Aettoupyia DND givat amevepyorownpévn ano
TIPOETILAOYT| OTO £PY0O0TACLO. MTTOPELTE VA XPNOLHOTIOOETE TNV EPappoy”n
yla va evepyorowraete T Asttoupyia DND 1} va TpomonoLrgete v nepiodo
DND. H mepiodog DND €ivat 22:00-8:00 arnod mpoemmAoy).
Inueiwon:
- OLTIPOYPAUHATIONEVEG EpYATieg kaBapLoPoL Ba mpaypatonololvIal wg
ouvnBuwg katd v nepiodo DND.
- To poumdt Ba guveyioel Tov KaBapLopPo amo TO ONMELO IOV OTAPATNOE PETA
™ An&n tng meptodou DND.
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06nyieg xprong

KaBapLopog Aekédwv

‘Otav TO POUTIOT €ival 0€ KATAOTACT) QVAPOVNAG, AT aTE OTLyHLaia To KOUpTTL
CJyla va evePYOTIOOETE TN AeLTOUpYia KOBaPLOPOU AekESWY. € AQUTAV TN
AeLtoupyia, To POPTIOT KABAPICEL PLa TIEPLOXT) TETPAYWVOU OX1Hatog 1,5 x
1,5 p€tpwy YUpW armd autryv Kat ematpédel oTo onpeio ekkivnang HoAg
oAoKANpwBEel 0 kKaBaPLOPOG AekEDWV.

ETtaveKKivnon Tou pOUTot

Edv TO pOUTOT OTOPATAJEL Va amokpivetal 1} Sev Pmopei va amnevepyomnonOel,
TIATN OTE TIAPATETAPEVA TO KOUTIL AeLtToupyiag yia 10 SeutepoAenta ya
QAVOYKOOTLKY) amevepyomoinan. EMELTa, MATrOTE MAPATETAPEVA TO KOUMTT
Aettoupyiag yia 3 SeuTepOAEMTA yLa VA EVEPYOTIOL|OETE TO POUTIOT.

Xpnon Aettoupyiag odpouyyapiopatog

Yuviotdral 6Aa ta daneda va kaBapifovral pe NAEKTPLKY) okoUTa
TouAayLoToV TPELG HOoPEG TIPLY amd Vv mpwTn cuvedpia adouyyapiopatog
yla va eruteuxBei kaAlTePo amotéAeopa kaBaplopou.

1. Bpé&te ta méApata odouyyapiopatog kat aTOWTE TV Nepiooela
vePOU. TOTIOBETNOTE KAl OTEPEWOTE TA TEAPATA adouyyapiopatog atn
Bdaon néAparog abouvyyapioparog. TéAog, TonoBetnate T povada
odouyyapiopatog aTo KATW PEPOG TOU POUTIOT.

2. Avoi€Te TO KAAUPPA TOU POUTIOT Kat ByaAte Tn de€apevn vepoU. Mepiote ™
Se€apevn vepou pe kaBapo vePO Kal OTn oUVEXELD TOTIOBETHOTE TNV ava.

Inueiwon:

-+ M1 XPTMOLUOTIOLEITE QMOPPUTIAVTLKO T ATIOAUPAVTLKO.

+ Mn yepilete ) 6e§apevn) vepou pe (e0TO VEPO ylaTi propei va TipokAn Bl
napapépdwaon mg de€apevng vepou.

06nyieg xpriong

3. NatOTE TO KOUWTIL AELTOUPYLaG 1) XPNOLOTOWaTE TNV EDApPUOYT
Dreamehome yla va &ekvraeTe Tov kaBapLopo.

Inueiwon:

- Agv guvigtdatal 1 Xprion g Asttoupyiag adouyyapiopatog as xaAld.

- Xpnaolgomnowate v €bappoyn yla va TPOCAPUOTETE TN POY) TOU VEPOU
OTwWg amnatteitat.

4.°0tav T0 POUTIOT OAOKANPWOEL Pl EPyACia KABAPLOPOU Kal ETILOTPEWEL
ot Bdaon doéptiong, adalpéate  povada adouyyapiopatog KaL TAUVETE
éykalpa ta méApata adouyyapioparog. MNa va adpaipéaete m defapevn
VEPOU, TIATAOTE TOPATETAPEVA TO KAUT areAEUBEPWAONG KAL, OTN CUVEXELQ,
BydAte tnv.

Inpeiwon: Otav 1o poumoT poptidel 1y dev xpnotpornoleital, apatpeate m
povada adouvyyapioparog, adeldate 0Ao To urtdAouro vepo ot Segapevn
vePOU Kkat kaBapiote Ta MéApata odouyyapiopatog yia va arnopUyeTe
HoUXAQ 1) TLG OOUEG.
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Zuvnong ouvtpnon

EEaptrpata
a va SlatnpEiTe To POUTIOT O€ KAAY) KATAOTAOT), CUVLOTATAL VO AVATPEXETE OTN XPrion EapTNUATWY OtV ebapHoyr 1) aTov akoAouBo mivaka yia ouvnon
guvimpenaon.

. Tuyxvotnta Nepiodog . Tuyvotnta MNepiodog
Efapmua guvtipnaong QAVTIKATAOTAONG Efdpmua guvtnipnaong QAVTLIKATAOTAONG
NéAua MeTd a6 Kabe xprion | Kabe 1 £wg 3 Prveg Enadég dpoptiang pounot
agdbouyyapioparog
Kopla Bolptoa KaBe 6 £wg 12 Prveg AwBnTpag Aéilep

YPapung
MAgupikn Bouptoa KaBe 3 €wg 6 prveg
, - Mia dopa ava 2 AlgONTPag AKpWV
Baan na)\u’urog £B6OpABEC /
agdouyyapioparog Mpodulaktmpag
®iATpo KOUTLOU K&BE 3 £WC 6 LAVE Mia ¢popd Tov priva
OUAOYTIG OKOVNG 6O HNVES MaykatevBLVTIKOG TPOXOG
/

MNepLoyr anpatodotnang
ataBpuou dpoptiang

Enadég poptiong
otabpou poptiang

AlgONTpag andotaong
He Aéllep (LDS)

Mia ¢opa tov prjva

AloBNmMpag xaAlwv

ALoBNTMPEG YKPEPOU

Ké&tw péPOG TOoU popmot

Inpeiwon: H guxvotnta avilkatdotaong Ba e§aptatal amno Tn XPrioTn ToU POUTIOT IOV TIPAYUATOTOLETE. EQv pokUpel e§aipean Adyw LOIKWV TEPLOTATEWY,

TA PEPN TIPETIEL VA AVTLIKATAOTAB0UV.

Kouti guAoyn g okovng

Ae€apevr) vepol

KaBaplopog onwg
amnatteitat

Zuvnong ouvtnpnon

Movada odpouyyapiopatog

1. Avoi&Te TO KAAUPPQA TOU POUTIOT KAl TILEDTE TO KAUT yLa va adaLlpETETE
dekapevr) vepou. Pifte To vepo ot degapevn). KaBapiote Tn defapevn povo
HE VEPO Kal apriaTe TN va OTEYVWOEL OTOV QEPA TIPLV TN XPNOLHOTIOLOETE.

Inueiwan: Mnv ekBétete aneuBeiag T degapevr) vepou ato NAako dwg.

2. AropakpUVETe ta TéApaTa opouyyapiopatog ano ) Baon néApatog
odouyyapiopatog. KaBapiote Ta méAyata odouyyapiopatog HOVOo PE VEPO
Kat a1 oTE Ta VA OTEYVWOOUV OTOV aéPa TPLV TA XPTOLUOTIO OETE.

3. Eav mapatnpnBei apyr) por| vepou 1 0 OyKOG Tou vePOU dev
KATavéPETAL owaTd, kKabapioTe v omr aépa ato KaAuppa g defapevng vepou.

Kupia BoUptoa

1. MEOTE TA KALT TOU TIPOCTATEUTIKOU BolPTOag MPOG Ta HETQ VLA VA
adalpETETE TO MPOCTATEUTIKO BOVPTOAG KL ONKWATE TN BolpToa Ao To
POUTIOT.

 ————

e _armel

S
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Zuvnong ouvtpnon

2. Adaipéate Ta kaAppata Bouptoag kat ata 0o akpa g Bouptoag
onwg daivetal oto Slaypappa. XpnoLHomooTe éva KatdAANAo epyaAeio
KaBaPLOPOU yLa VO AMOPAKPUVETE TUXOV TPIXEG TTOU €XOUV UTepdEeUTEL 0N
Bouptoa. ToroBetote ava Ta kKaALppaTa TG Bouptoag kat ota Vo akpa
g Bolptoag Kat, otn ouvexela, TonoBetrate ava tn Bovptoa. MiEate To
TIPOCTATEVTIKO Bouptoag yia va aodalioel atn B€omn tou.

[ —
—
—a——

MAgupikn] BoUptoa kat Baon MEAPATOG
odouyyapiopatog

Adatpéate kal kaBapiote TNV TAEUPLKY) BoUpTaa Kat Tn BAan TMEAPATOG
agdouyyapioparog.

MaykateuOuVTLKOG TPOXOG

Inueiwon:

- Xpnaolyotolate epyaleio Onwg Ptkpo katoaBidt yia va diaxwpioete tov
agova Kal To EAATTLKO TOU TIAYKATEUBUVTLKOU TPOX0U. M1 XPTNOLHOTOLELTE
urtepBoAkn} dovapn.

- ZeMAUVETE TOV TAYKATEVOUVTIKS TPOXO O€ TPEXOUHEVO VEPO Kal
EMAVOATOTIOBETNOTE TOV oL EXEL ATEYVWOEL TIAT|PWG.

Zuvnong ouvtnpnon

Kouti guAAoyng okovng

1. Avoi&te T0 KAAUpPPQ TOU POUTIOT KAL TILEDTE TO KALTT yLa va adalpéTeTe T0
Kouti CUAOYTG OKOVNG.

2. Avoi&te To KAAUPPA TOU KOUTLOU GUAAOYTIG OKOVNG KOl adeLdaTe TO KouTi
guA\OYTIG OKOVNG OTwG daiveTal aTo dldypappa.

diAtpo

1. Adpapéate To GIATPO Kat XTUTIHOTE TO KAAABL TOU amaAd.

po?®
0,0

Inueiwon: Mnv enelpnosTe va kabBapioete to dpiltpo pe Bouptaaq,
SayTuAo 1) A ENPA avTIKE{PeVa yia TNV armoduyr NuLwv.

2. ZemAUveTe TO KOUTL OUAAOYNG OKOVNG KAl TO GLATPO PE VEPO Kal
OTEYVWOTE TA MATPWG TIPLV TA EMAVATOTIODETH OETE.

Inpeiwon:

- ZeMAUVETE TO KOUTL GUAAOYTIG OKOVNG Kat To diAtpo pévo pe kabapod vepo.
M) XPTNOLHOTIOLEITE ATIOPPUTIAVTLKO.

- XpnoLomnoLeite To kouTtt GUAAOYTG OKOVNG Kat To $iATpo povo adol éxouv
OTEYVWOEL TIAT)PWG.
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>uvnOng cuvinpnon

Enadég poptiong
KaBapilete TIg emadég dOPTLIONG KAL TNV TIEPLOXY) ONPATOSOTNONG TNG
Baong dopTIONG PE HAAAKO KOL OTEYVO TaVi.

AloONTpeg pounot Kat enmadég poptiong

YKkoumioTe TOUG aLoBNTIAPEG Kal TIG emMadég GOPTLONG TOU POUTIOT
XPTMOlomolwvTag HoAako Kat ateyvo mavi, onwg daivetal otnv Mapakatw
eLKOVa:

o ALOBNTNPaG anootaong Pe AWep
(LDS)

o ALoBNTPag AéLlep ypappnig

o AlOBNMPag akpwyv

o Mpodulaktrpag

Mnatapia

To pOUTOT TIEPLEXEL TTAKETO Prtatapiag Loviwy ABiou LYnAng anodoong.
BeBawwBeite 6t N pnatapia mopapével KaAd GopTLoPEVT yia KaBnuepLVn
XpPNon wate va dlatnpeitatl BEATLo anddoon pnatapiag. EAv 1o poumot
Sev xpnalpomnoteitat yla geyaAo Xpoviko SLaatnua, armevePyoToL|oTe TO KAl
paléyte To. Ma v mpoAnyn {nulwy arno urepBoAkr) ekdpoption, doptilete
TO POUMOT TOUAdyLaTOoV pia dopd avd Tpipnvo.

——o ALOBNTPAG XOALWV

o Enmadég poptiong

Inpeiwon: To Bpeypévo mavi propet va pokaAéael {npLd ae evaiobnta
gtolxela péoa ato PoPMOT Kat Tov ataBpd GopTong. XpnOoLUoToLEite
OTEYVO TIavi yla Tov kaBapLlapo.
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ErtiAvon mpoBAnpatwyv

MpopAnua

NOon

To popmnot dev
€vepyoToLeiTal.

H pnatapia gival xapnAn. Enavadoptiote 1o popndt atov atabud Goptiong kay, otn guvéxela, dokdate Eava.
H Beppokpaatia g pratapiag eivat oAU XapmAr 1) ToAU uPnAY). Zuviotdtal N AeLToupyia TNG oUOKEUT|G a€ Bepuokpaaia petafl
32°F (0°C) Kat 104°F (40°C).

To popmort dev
enavadoptietat.

H Baaon ¢optiong dev AapBavel pevpa. EmPBePalwaote ot kat ta SUo akpa tou kKaAwdiou LoxVog eival cwata auvdedepéva.
Kakr) ermadn). KaBapiote tig enadég poptiong g BAong GOPTLONG KAL TOU POUTIOT.

To popmnot dev emaTpédel an
Baon ¢optiong.

Yrapyouv Tidpa oAAA epmodia yupw ard Tov otabpo doptong. TonoBetrate Tov oTabuéd GOPTLoNG OE TILO AVOLKTO XWPO.
KaBapiate v neployr anuatodotaong tng faang.

To poumot SuoAsLtoupyei.

ATEVEPYOTIOL|OTE TO POUTIOT KAL, 0TI CUVEXELQ, EVEPYOTIOLNOTE TO Eavd.

To poumot kavel évav mepiepyo
Bopupo.

‘Eva §€vo avTikeipevo pmopei va maotel atnv kOpLa Bolptoa, otnv MAEUPLKT) BolPToa 1 € £vav armo Toug KUPLOUG TPOXOUG.
STAUATAOTE TO POUTIOT KAl adalpéTTe TUXOV UTTOAEpaTa.

To poumot dev kaBapilet MAéov
QMOTEAEOPATIKA OUTE abriVEL
Tilow TOU TN OKOV™N.

To kouti GUMoYMG okovng gival yeparto. KaBapiote to.
To diktpo eival prhokaplopévo. KaBapiote to.
‘Eva §€vo avTikeipevo TiLdatnke oy kupla Bouptoa. KaBapiate .

To popmnot dev pnopei va
ouvdeBel og Wi-Fi.

YrapyxeL kamnoto popAnua pe  auvdeon Wi-Fi. Emavadépete to Wi-Fi kat kavte Ajypn g 1o npocdatng £kdoang mg
ebappoyrig Dreamehome kat, otn guvéxela, Sokipdate va ouvoebeite Eava.

H adela tonoBeaiag Sev gival avowyn. BeBawwbeite dtLn adela tonobeaiag oty epappoyr) Dreamehome givat
EVEPYOTIONUEWN.

To onpa Wi-Fi eivat adUvapo. BeBawwbeite dtL 10 popmdt Bpioketal oe EPLOXT) PE KAAT) KAAUWN Wi-Fi.

To Wi-Fi 5 GHz &gv unoompiletal. BeBawwBeite 61 T0 popunot agag auvdéetal o Wi-Fi 2,4 GHz.

To 6vopa Xprjotn 1 0 KwdLKOg TPdapacong Tou Wi-Fi eival AavBaapévo. E.oayayete 10 owatd dvopa XpriaTtn Kat KWKo
npocfaong.
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ErtiAuon npoBAnuatwyv

NpofAnua

Auon

To poumot dev ekTeAel
TIPOYPAUHATIONEVO KABAPLTHO.

To POUTIOT €XEL XaUNAT) prtatapia. O MPoypappaTopéVoG KaBapLlopog dev Ba EeKVITEL EKTOG €AV £XEL QMOUEIVEL TOUAOXLOTOV 15%)
yratapia oTo pounot.

To va adrjvete 10 poumndt
Baon dodpTIoNg KatavaAwvel
eVEPYELT €AV givat 1B TIAPWG
doptiapévo?

Av adnjgete T0 popmot atn Baom dpoptiong adol Ppoptiatel TANPwC, katavaAwvetat ToAD Alyn NAEKTPLKY) evEPyELa Kal BonBa
otn Satrpnan g BEATLIOTNG anodoong g pratapiag.

Aev Byaivel vepd amo Tn
Se&apevr) vepou 1) Byaivel
povo Alyo.

EAéyETe av uTtapyeL vepo péaa ot degapevn vepou.

KaBapiote T adouyyapiotpa av AepwOeL.

BeBawwbeite o1t To MéAPQ adouvyyapiopatog £xeL TonoBetBel cwatd alpdwva pe To Eyxelpidlo xpriot.
KaBapiote v omm aépa oto nwpa g Se§apevng vepou.

To popmnot dev ouveyilel Tov
KaBapLopo petd ) dopton.

BePBaiwbeite 0TL TO pOpTOT dev Exel puBuLOTEL e Asttoupyia Mnv evoyAeite (DND), kATt Ttou Ba To MapePTOdioEL va ouvexioeL Tov
Kabaplopo.
To popmot dev auveyilel Tov kaBapLopo otav enavadoptifetal xelpokivnta ) Tonobeteital atn faon optong.

To popmot dev emaTpédel
ot Bdon doéptiong adol
peTakwnOeL.

H petakivnom Tou popmoT PTOPEL va TO KAVEL va emavatornoBetnBei 1) va xaptoypadrioet Eavd to meptBaiov Tou. Eav 1o
POUTIOT €lval TIOAU pakpLd aro Tov aTabpo GOpTLaNG, EVOEXETAL VA PNV PTIOPEL VA ETILOTPEWEL QUTOHATA HOVO TOU, EMIOPEVWG OE
QUTV TNV TIEPLTTWOT) TIPETIEL VA TOTIOBETIOETE XELPOKIVINTA TO POUTIOT TTAVW OToV aTaBp6 GOpTIoNG.

To méApa adouyyapiopatog
oTapatd va eplatpédetal.

‘Eva &€vo avtikeipevo idatnke ato méApa abouyyapiopatog. Kabapiote to.

H Baon méApatog
agdouyyapiopatog xeL
vYwBel abvawka.

Adaipéate T Bdon méEALaTog adouyyapiopatog yla va eAEYEETE €AV UTTAPXKEL TUXOV EEVO owpa KOAMNPEVO OE QUTTV Kat
TIPOOTIOBYOTE VA EMAVEKKIVI|OETE TO POUTIOT. EAV TO TPOBANPQ ETLHEVEL, ETUKOWVWVTIOTE PE TNV Opada eEUMNPETNONG HETA TNV
nwAnan.

Mo mepLogotepn unootPLEN, EMKOVWVNOTE padl pag HEow NG NAEKTPOVLIKAG dLlelBuvang https://global.dreametech.com

Mpodlaypadég

Popumort

Baan ¢poptiong

MovtéAo

RLL42SDA

Movtého

RCSO

Xpovog dpoptiang

MNepinou 6 wpeg

OvopaaTIkn Taon

14,4V =

OvopoaTikn icodog

100-240 V~50/60 Hz 0,5 A

OvopagaTtikn Loxug

75 W

OvopoaaTtikn £€§odog

19,8V = 1A

TuxvotnTa Asttoupyiag

2400-2483,5 MHz

Eravadoptil{dpevn pnatapia tovtwyv AtBiou

Movtého P2150-452P-MMBK
Méylot Loxug eE0dou <20dBm
TOMog lI6vTwv ABiou
Y16 KAVOVIKEG CUVBTIKEG XPTIONG, 0 TAPWY eEOMALOHOC TTPEMEL val TN pEiTat OvopaoTua) xwpruksuta 4,8 Ah
g€ amnoaTaaT TouAdxLatov 20 cm PETaL NG Kepaiag Kat TOU CWHATOG TOU -
XpHo. ApLBuOg 1
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Anoppwyn kat adaipeon

pHTtaTapLwv

H evowpatwpévn pratapia oviwv ABilou mepLéxel ouaieg mou eivat
eMKivouveg yla to meptBaAAov. MpLv v andppLyn g prnatapiag,
BePBawwBeite otL N pnatapia adalpeital and eEeldLKeUPEVOUG TEXVIKOUG Kat
anoppintetatl g KAtdANAn povada avakOKAwang.

- N pnatapia pénel va adatpeBel amod Tn gUOKELT TIPLV anocupBel’

- ) CUOKEUT) TIPETEL Va €xEL armoouvEeBel amo To Siktuo Tpododoaiag
Katd v adaipeon mg pnatapiag

- N pnatapia npénet va anoppldBsi pe aopaela.

MPOZOXH:

Mpw Vv adaipean mg Pnatapiog, anocuvdEate TV LoXL Kat eEaVTANOTE
v pnatapio 600 To duvatov MePLOCOTEPO.

OL dXPNOTEG Pratapieg MPEMEL va anoppimtovial g KatdAANAN povada
avakUKAwaONG.

Mnv T ekBéteTe O€ MePLBAAOV pe UYNAY Beppokpaaia yla Tnv anoduyn
Klv&Uvou €kpnéng.

Y KatayxPNOTKEG GUVBTKEG, EvOEXETAL VO eKTLVaYBEL uypO amd Tnv
pnatapia. e nepintwaon enadng, EEMAUVETE Pe vEPO Kal INTTOTE LATPLKY
BonBeLa.

06nyoc adaipeong:

1. Avartodoyupiote To popmadT, XPMOLPOTOoLoTe KaTAAANA0 gpyaAeio ya
va adatpéate Ti¢ Bideg oTo Miow PEPOC TOU POUTOT KL EMelta adatlpéate
TO KGAuppQ.

2. ATTOOUVOEOTE TOUG AKPOBEKTEG HETAEL TNG pmatapiag Kat TG MAAKETAG
PCB yla va adaipéaete tnv pratapia.
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NAnpodopieg AHHE

‘OAa ta mpoidvta nmou dpépouv autd to auuBolo sival anofinta
NAeKTPLKOU Kal nAektpovikoU e€omAtopol (AHHE katd tnv
0&nyia 2012/19/EE) mou dev mpEMEL va avaplyvoovTal Pe
aouokelaoTa olklakd améBAnTa. Avt' autoUl, TPETEL va
TMPOCTATEVETE TNV UYELD TOU avBpwTou Katl To mepLBaiiov
napadidoviag ta anépAnta eEomMALlOPOUL oag o€ éva kKabBoplapévo
onpeio guAloynG yia avakUKAwWan amnoBANTWY NAEKTPLKOU
KaL NAEKTpoVLIKOU €EoTALOPOU, TO Oomolo €xeL opLaTEl amo
Vv KUB€PvVNan 1 TLG TOTILKEG apxEG. H opBN amopplyn kat n
avakUkAwomn B6a gupgBaAouv oTNV ATOTPOTIN EVOEXOPEVWY
APVNTIKWY ETMMTWOEWY OTO TEPLBAAAOV KaL TNV vyeia Tou
avBpwrou. ETILKOWVWVTOTE PE TOV EYKATAOTATN 1) TLG TOTILKEG
aPXEG YLa TIEPLOTOTEPEG MANPOPOPLEG OXETIKA PE TNV ToTIoBETia
KaBWE KaL TOUG OPOUG Kal TLG MPOUTOBETELG TWV €V AOYW
anpeilwv guAMoy”G.

Informacao de seguranca

Para evitar choques elétricos, incéndios ou ferimentos causados pela utilizagao incorreta do aparelho, leia
atentamente o manual do utilizador antes da utilizagdo e guarde-o para referéncia futura.

Restricdes de
utilizacao

- Este produto ndo deve ser utilizado por criangas com menos de 8 anos de idade

nem por pessoas com deficiéncias fisicas, sensoriais, intelectuais, ou com
experiéncia ou conhecimentos limitados sem a supervisdo de um progenitor ou
tutor para garantir um funcionamento seguro e para evitar quaisquer riscos. A
limpeza e a manutengdo nao devem ser efetuadas por criangas sem superviséo.

- As criangas ndo devem brincar com este produto. Assegure-se de que as criangas

e animais de estimacdo sdo mantidos a uma distancia segura do rob6 enquanto
este estiver a funcionar.

- Este produto destina-se a limpeza do chao apenas em ambiente doméstico. Ndo o

utilize ao ar livre, em superficies ndo pavimentadas ou num ambiente comercial ou
industrial.

- Se o cabo de alimentacgéo se danificar ou quebrar, deixe de o utilizar

imediatamente e contacte o servigo pds-venda.

- Nao utilize o robé numa area suspensa acima do nivel do solo sem uma barreira

protetora.

- Nao coloque o robd de cabeca para baixo. Nao utilize a cobertura LDS, a cobertura

do rob6 ou o para-choques como pega do robd.

- Nao utilize o rob6é a uma temperatura ambiente acima de 40 °C, abaixo de 0 °C,

num chdo com liquidos ou substancias pegajosas.

- Recolha quaisquer cabos do chao antes de utilizar o rob6 para evitar que este os

arraste durante a limpeza.

- Remova do chéo artigos frageis ou pequenos para evitar que o robd esbarre com

eles e os danifique.
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Informacao de seguranca

Restrices de
utilizacao

- Para evitar danos ou qualquer mal devido ao arrastamento, retire quaisquer

objetos soltos do chdo e remova fios ou cabos de alimentagdo que estejam no
caminho de limpeza antes de colocar o aparelho em funcionamento.

- Mantenha o cabelo, dedos e outras partes do corpo longe da abertura de sucgao

do robé.

- Mantenha a ferramenta de limpeza da escova fora do alcance das criangas.
- Ndo coloque criangas, animais de estimagdo ou qualquer objeto em cima do robg,

independentemente de este estar parado ou em movimento.

- Nao utilize o rob6 para limpar quaisquer objetos a arder. Nao utilize o rob6 para

apanhar liquidos inflamaveis ou combustiveis, gases corrosivos ou acidos ou
solventes nao diluidos.

- Nao aspire objetos duros ou afiados. Nao utilize o aparelho para apanhar objetos

como pedras, grandes pedacos de papel ou qualquer objeto que possa entupir o
aparelho.

- Certifique-se de que o rob06 esta desligado e a base de carregamento esta também

desligada, antes de limpar ou efetuar a manutengao.

- Ndo utilize um pano hiimido para limpar ou qualquer liquido para enxaguar o

robd e a base. As pegas lavaveis devem ser completamente secas antes de serem
instaladas e utilizadas.

- Certifique-se de que o rob0 esta desligado ao ser transportado e que é mantido na

sua embalagem original, se possivel.

- Utilize este produto de acordo com as instru¢des do Manual do Utilizador. Os

utilizadores sao responsaveis por qualquer perda ou dano que resulte do uso
indevido deste produto.

Informacdo de seguranca

Baterias e
carregamento

Informacoes
sobre seguranca
do laser

- Nao utilize qualquer bateria, cabo de alimentacdo ou base de carregamento de

terceiros. Utilize apenas com a unidade de alimentagdo RCSO.

- Nao tente desmontar, reparar ou modificar a bateria ou a base de carregamento

por si proprio.

- Ndo coloque a base de carregamento perto de uma fonte de calor.
- Nao utilize um pano hiimido ou as maos molhadas para limpar os contactos de

carregamento da base.

- Nao elimine indevidamente as baterias velhas. As pilhas que ja ndo sdo

necessarias devem ser descartadas numa instalagao de reciclagem apropriada.

- Se 0 robd nao for utilizado durante um periodo prolongado, carregue-o

completamente, depois desligue-o e guarde-o num local fresco e seco. Recarregue
o rob6 pelo menos uma vez a cada 3 meses para evitar a descarga excessiva da
bateria.

- Este produto contém baterias que s6 podem ser substituidas por técnicos

qualificados ou pelo servigo p6s-venda.

- N3o utilize baterias nao recarregaveis.

- O sensor laser deste produto cumpre a norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-

1:2014/A11:2021 para produtos laser de Classe 1. Evite o contacto visual direto
com o laser durante a utilizacao.

PRODUTO LASER CLASSE 1
PRODUTO LASER DE CONSUMO
EN 50689:2021
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Informacdo de seguranca Visdo geral do produto

ﬁ Apenas para utilizagao no interior
||| [ ] Leia o manual do operador

Conteudo do pacote

Outros acessorios

> S (1

Escova lateral Cabo de alimentagdo Manual do utilizador

Robd

Q

Base de carregamento Suporte de mopa x 2 Almofada da mopa x 2
(pré-instalada)

Assim, a Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara por este meio que o equipamento de radio do tipo RLL42SDA esta em conformidade com a Diretiva 2014/53/UE.
O texto completo da declaragdo de conformidade da UE esta disponivel no seguinte enderego de Internet: https://global.dreametech.com
Para obter o manual eletrénico detalhado, va por favor a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Visao geral do produto
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Robo

o (_ Botdo Spot Clean (Limpeza localizada)

- Prima para iniciar a limpeza localizada

o Botdo de alimentagdo/limpeza

- Prima e segure durante 3 segundos para ligar ou desligar o robd
- Prima para iniciar a limpeza depois de o rob0 estar ligado

o {1 Botdo da base

- Prima para mandar o robd de volta a base de carregamento

- Prima e segure durante 3 segundos para desativar o bloqueio para
criangas

Indicador de estado
- Luz branca fixa: Limpeza ou aspiragdo concluida
- Cor de laranja a piscar: Erro

Nota:

« Prima qualquer botdo no robd para fazer uma pausa enquanto o robd
esta a limpar ou a voltar para carregar.

« O bloqueio para criangas pode ser ativado/desativado através da
aplicagdo Dreamehome.

Visao geral do produto

Robo e sensores

Sensores de desnivel

f

Sensor de tapetes o——— AN
T © Contactos para
u carregamento
o Cobertura LDS Escova lateral o——S :}
J\ / o Sensor de Distincia oo principal o o Guarda de escovas
> Laser (LDS

g o Para-c(hoqL)Jes Roda principal © //( @—ﬂ Roda principal

@ o Sensor laser de linha if o Clipes de protecédo

—— Botdo de reinicializagdo

- Manter premido
durante 3 segundos
para repor as
configuragdes de
fabrica

Cobertura o

o Indicador de Wi-Fi

o Caixa para o p6
o Sensores de orlas

Depdsito de o
agua

Montagem da o
esfregona

da escova

o Orificios de
montagem da
esfregona

Nota: O robot é compativel com uma escova TriCut (Modelo: RMB10) para
obter um melhor efeito de limpeza. Se necessério, adquira uma através dos

canais oficiais.

Caixa para o po

o Clipe da caixa
para o po
o Filtro

Tampa da caixa parao
opd

Clipe datampada®
caixa para o p6

o Clipe do filtro
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Visdo geral do produto

Modulo de esfregona

Depésito de agua

Montagem da esfregona

Area de fixagdo o
da almofada da
esfregona

Suporte da almofada da
esfregona

248

Base de carregamento

Clipe de libertagdo do

deposito de dgua Area de sinalizacdo
Bloqueio do depoésito de agua Contactos para
Entrada de agua carregamento Porta de

alimentacgao

Almofada da
esfregona

Preparar a sua casa

Antes de limpar, afaste os objetos instéveis, frageis, valiosos ou perigosos e
remova os cabos, panos, brinquedos, objetos duros e objetos afiados do chao
para evitar que o rob6 os envolva, risque ou derrube e cause prejuizos.

0o

v

Abra a porta da sala a ser limpa e coloque o mobiliario no seu local
apropriado para deixar mais espago.

Nota:

Antes de limpar, coloque uma barreira fisica a beira das escadas e do sofa
para garantir o funcionamento seguro e suave do rob6.

N
N

N

Para evitar que o robd ndo reconhega as areas que necessitam de ser limpas,
ndo se coloque na frente do robd, nas ombreiras, no corredor ou em lugares
estreitos.

« Ao operar o robd pela primeira vez, siga-o durante a limpeza para remover quaisquer potenciais obstaculos a tempo.
« N&o aspire objetos duros, como pedras, bolas de ago e pecas de brinquedos, nem objetos afiados, como restos de construgao, vidros partidos e pregos, sob pena de

riscar o chéo.
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Antes da utilizacao

1. Coloque a base de carregamento e ligue-a a uma
tomada elétrica

Coloque a base de carregamento num terreno plano, encostada a parede. Insira
o cabo de alimentagédo na base de carregamento e ligue-o a tomada.

= Coloque a base de carregamento num local o mais aberto possivel com um bom sinal
0
de Wi-Fi.

Nota:

- Remova quaisquer objetos que estejam a menos de 1,5 m da frente e a menos
de 0,5 m de cada lado da base de carregamento.

-N&o coloque a base de carregamento numa area com luz solar direta ou onde
outros objetos possam bloquear o sinal, pois isso pode impedir o robd de
regressar a base de carregamento.

2. Remova as protecoes

3. Instale a escova lateral e o conjunto da esfregona

Clipe da escova o
lateral

Clique <\ Escova lateral

Orificios de montagem o

da esfregona o Montagem da

esfregona

Nota: Instale a escova lateral até que esta encaixe no lugar.

4. Carregar o rob6

Ao colocar o robg, alinhe os contactos de carregamento na parte inferior do
rob6 com os contactos correspondentes da estagdo de carregamento; o robd
liga-se automaticamente e comega a carregar.

Nota: Recomenda-se que carregue completamente o seu robd antes da
primeira utilizagao.

Ligar a a aplicacao Dreamehome

1. Descarregue a aplicagdao Dreamehome

Digitalize o codigo QR no rob6, ou procure por "Dreamehome" na loja de aplicagées,
para descarregar e instalar a aplicagao.

Nota:
« Apenas é suportado Wi-Fi de 2,4 GHz.

« Devido a atualizagdes no software da aplicagao, as atuais operages podem
ser diferentes das instrugdes contidas neste manual. Siga as instrugdes com
base na versdo atual da aplicagao.

2. Adicionar dispositivo

Abra a aplicagcdo Dreamehome, toque em “Digitalizar codigo QR para ligar” e

digitalize novamente o mesmo cédigo QR no rob6 para adicionar o dispositivo.

Siga as instrugdes para terminar a ligagao por Wi-Fi.

Nota:

- Se desejar reiniciar o Wi-Fi, repita o passo 2 e depois siga as instru¢cdes
para terminar a ligacdo Wi-Fi.

- Para desligar o dispositivo da rede Wi-Fi, premir e manter premido o
botdo Reset no robd durante 3 segundos.

o Indicador de Wi-Fi

- A piscar lentamente: a espera
de ser ligado

- A piscar rapidamente: a ligar

- Luz fixa: ligado
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Como utilizar

Ligar/Desligar

Premir e manter premido o botdo de ligar/desligar durante 3 segundos para ligar
o robd. O indicador de alimentagao devera estar iluminado. Coloque o rob6 na
base e este devera ligar-se automaticamente e comegar a carregar. Para desligar
o robo, afaste-o da estacdo de base e premir e manter premido o botdo de ligar/
desligar durante 3 segundos.

Mapeamento rapido

Depois de configurar a rede pela primeira vez, siga as instrugdes na aplicagéo
para criar rapidamente um mapa. O robé comegara a mapear sem limpar.
Quando o rob6 regressa a base de carregamento, o processo de mapeamento
esta concluido e o mapa sera guardado automaticamente.

Iniciar a limpeza

Prima o botdo de alimentag&o para iniciar a limpeza depois do rob6 estar ligado.
O rob6 ird mapear com precisdo um percurso, limpar metodicamente ao longo
das orlas e paredes e depois terminar limpando cada divisdo num padrdo em
forma de S para assegurar um trabalho minucioso.

Nota: Recomenda-se que o robd seja retirado da base de carregamento antes
de ser limpo. Ndo mova a base de carregamento enquanto o robd estiver a
limpar. Isto garante que o robd ird regressar a base de carregamento sem
problemas.
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Pausa/Modo de repouso

Quando o robd estiver a funcionar, prima qualquer bot&o para o colocar em
pausa.

Se o rob0 estiver em pausa ha mais de 10 minutos, entra automaticamente em
modo de repouso. Todos os indicadores do robd se desligardo. Prima qualquer
botédo no robd, ou use a aplicagédo para acordar o robd.

Nota: Se o rob6 for colocado em pausa e na base, a tarefa de limpeza atual
terminara.

Retomar automaticamente a limpeza

Se a bateria estiver demasiado fraca, o rob6 regressara automaticamente a
base de carregamento para carregar. Depois de carregar a bateria até ao nivel
apropriado, retomara as tarefas de limpeza inacabadas.

Nota: para utilizar esta fungdo, abra-a na aplicagdo.

Modo “N&doincomodar” (DND, doinglés “Do Not
Disturb” )

Quando o robd esta configurado para o modo“N&o incomodar”(DND), ficara
impedido de retomar a limpeza e o indicador de alimentagdo apagar-se-a. O
modo DND vem desativado como padréo de fabrica. Pode utilizar a aplicagdo
para ativar o modo DND ou modificar o periodo de”ndo incomodar”. Por defeito,
o periodo de DND é das 22h00 as 8h00.

Nota:
- Astarefas de limpeza programadas serdo realizadas como habitualmente durante
o periodo de “N&o incomodar”(DND).

- Orob6 retomara a limpeza onde parou depois de expirar o periodo de DND.

Como utilizar

Limpeza localizada

PP

Quando o rob0 esta em espera, prima brevemente o botdo ( J para ativar o modo
de limpeza localizada. Neste modo, o robé limpa uma area quadradade 1,5x 1,5
metros a sua volta e regressa ao seu ponto de partida assim que a limpeza do
local estiver concluida.

Reiniciar o robo

Se o robd deixar de responder ou ndo puder ser desligado, premir e manter
premido o botdo ligar/desligar durante 10 segundos para provocar o
desligamento forgcado. Em seguida, prima e mantenha premido o botao ligar/
desligar durante 3 segundos para ligar o robd.

Utilizar a funcao de esfregona

Recomenda-se que todos os pavimentos sejam aspirados pelo menos trés vezes
antes da primeira sesséo de esfregona para se conseguir um melhor efeito de
limpeza.

1. Humedeca as almofadas da esfregona e esprema o excesso de agua. Instale
e fixe as almofadas da esfregona no suporte correspondente. Por fim, instale o
conjunto da esfregona na parte inferior do robé.

2. Abra a tampa do robd e retire o depdsito de agua. Encha o deposito de agua
com agua limpa e volte a instala-lo.

Nota:
-Né&o utilize detergente ou desinfetante.
-N&o encha o depdsito de &gua com agua quente, pois isto pode provocar

distorgdes no mesmo.
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Como utilizar

3. Prima o botdo de alimentagao ou use a aplicagdo Dreamehome para
comegar a limpeza.

Nota:
-N&o é recomendada a utilizagdo da fungdo de esfregona em tapetes.
- Utilize a aplicagdo para ajustar o fluxo de 4gua, conforme necessario.
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4. Quando o robd terminar uma tarefa de limpeza e regressar a base de
carregamento, retire o conjunto da esfregona e lave atempadamente as
almofadas da esfregona. Para retirar o deposito de agua, prima e mantenha
premido o clipe de libertagdo e, em seguida, retire-o.

Nota: Quando o rob0 estiver a carregar ou ndo estiver a ser utilizado, remova
o modulo da esfregona, despeje toda a 4gua restante no deposito e limpe as
almofadas da esfregona para evitar a criagdo de fungos ou odores.

Manutencao de rotina

Pecas

Para manter o robé em boas condigdes, recomenda-se que consulte o uso de acessoérios na aplicagdo ou na tabela seguinte para manutengéo de rotina.

Frequéncia da

Periodo de

Frequéncia da

Periodo de

Filtro da caixa para o pd

A cada 3 a 6 meses

Roda omnidirecional

Area de sinalizagio da
base de carregamento

Contactos de
carregamento da base de
carregamento

Sensor de Distancia Laser
(LDS)

Uma vez por més

Sensor de tapetes

Sensores de desnivel

Fundo do robé

Caixa para o pé

Deposito de dgua

Limpe conforme for
necessario

Peca manutencdo substituicdo Peca manutencdo substituicdo
Almofada da esfregona Apés cada utilizagido A cadala3 meses gontigtos de carregamento
orobd
Escova principal A cada 6 a12 meses Sensor laser de linha
Escova lateral A cada 3 a6 meses
Umna vez a cada 2 Sensores de orlas
Suporte da almofada da semanas
fregona / Para-choques X
esireg Uma vez por més

Nota: A frequéncia de substituicdo dependera da sua utilizagdo do robd. Se ocorrer uma excegdo devido a circunstancias especiais, as pegas devem ser substituidas.
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Manutencdo de rotina Manutencdo de rotina

3. Se o fluxo de agua for lento ou se o volume de 4gua néo estiver bem 2. Retire as tampas da escova em ambas as extremidades da mesma, como Roda omnidirecional
distribuido, limpe o orificio de ar na tampa do depésito de agua. mostra o diagrama. Utilize uma ferramenta de limpeza adequada para remover
os cabelos que se enroscam na escova. Volte a instalar as tampas da escova em
ambas as extremidades da mesma e depois volte a instalar a escova. Prima a
guarda da escova para a bloquear no local.

Modulo de esfregona

1. Abra a tampa do robé e prima o clipe para remover o depédsito de adgua. Deite
fora a agua do depdsito. Limpe o depdsito apenas com agua e deixe-o secar ao
ar antes de o utilizar.

0o
0
(]
0

Escova principal
VE 4si 4 i A 1. Prima os clipes de protegédo da escova para dentro para remover a protegao da
Nota: Ndo exponha o depésito de agua diretamente a luz solar. p proteg p p proteg Escova lateral e Suporte da almofada da mopa

mesma e levanté-la para fora do robé. Nota:
2. Retire as almofadas da esfregona do suporte correspondente. Limpe as Retire e limpe a escova lateral e suporte da almofada da mopa. - Utilize uma ferramenta como uma pequena chave de fendas para separar
almofadas da esfregona apenas com agua e deixe-as secar ao ar antesde . 0 eixo e o pneu da roda omnidirecional. Ndo use forga excessiva.
utilizar. 2““-—-—!:-:!@' -Enxague a roda omnidirecional sob 4gua corrente e coloque-a de volta
- depois de a secar completamente.
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Manutencdo de rotina

Caixa para o poé

1. Abra a tampa do robé e prima o clipe para remover a caixa para o po.

2. Abra a tampa da caixa para o p6 e esvazie a mesma como mostra o diagrama.
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Filtro

1. Remova o filtro e bata no cesto suavemente.

po?®
0,0

Nota: ndo tente limpar o filtro com uma escova, com o dedo ou com objetos
cortantes para evitar danos.

2. Lave a caixa de p¢ e o filtro com agua limpa e seque-os completamente antes
de os utilizar.

Nota:
-Enxague a caixa para o p6 apenas com agua limpa. Ndo use qualquer

detergente.
- Utilize a caixa para o p6 e o filtro apenas quando estiverem completamente
secos.

Manutencao de rotina

Sensores do rob6 e contactos de carregamento

Limpe os sensores e os contactos de carregamento do rob6 com um pano
macio e seco, como mostra a figura abaixo:

o Sensor de Distancia
Laser (LDS)

o Sensor laser de linha

o Sensores de orlas

o Para-choques

—o Sensor de tapetes

o Contactos para
carregamento

Nota: Um pano molhado pode danificar os elementos sensiveis do robé e da
base de carregamento. Use um pano seco para a limpeza.

Contactos para carregamento

Limpe os contactos de carregamento e a area de sinalizagdo da base de
carregamento com um pano macio e seco.

Bateria

O robd contém uma bateria de ides de litio de alto desempenho.

Certifique-se de que a bateria permanece bem carregada para o uso diario a fim
de manter um 6timo desempenho da bateria.
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Resolucdo de problemas

Resolucao de problemas

Problema

Solugao

Problema

Solugdo

O robd néo se liga.

A bateria esta fraca. Recarregue o rob6 na base de carregamento e depois tente novamente.

A temperatura da bateria é demasiado baixa ou demasiado alta. Recomenda-se o funcionamento do aparelho a uma
temperatura entre 0 °C (32 °F ) e 40 °C (104 °F ).

O robd néo efetua a limpeza
programada.

O robd tem a bateria fraca. A limpeza programada ndo comegara se o robd nao tiver, pelo menos, 15% de carga na bateria.

O robd néo recarrega.

A base de carregamento ndo esta a receber energia. Confirme que ambas as extremidades do cabo de alimentagéo estdo
corretamente ligadas a tomada.

Mau contacto. Limpe os contactos de carregamento tanto na base como no robé.

Deixar o robd na base de
carregamento consome
energia se ja estiver totalmente
carregado?

Deixar o robd na base depois de estar completamente carregado consome muito pouca eletricidade e ajuda a manter o
desempenho étimo da bateria.

O robd ndo regressa a base de
carregamento.

Ha demasiadas obstrugdes a volta da base de carregamento. Coloque a base de carregamento numa area mais aberta.

Limpe a area de sinalizagdo da base.

O rob6 estéa a funcionar mal.

Desligue o robd e depois reative-o.

O rob6 estéa a fazer um ruido
estranho.

Um objeto estranho pode estar preso na escova principal, escova lateral ou numa das rodas principais. Pare o rob6 e remova
quaisquer detritos.

N&o sai agua do depdsito de
agua, ou sai apenas um pouco.

Verifique se ha agua dentro do depdsito de agua.
Limpe a esfregona se esta ficar suja.
Verifique se a esfregona esta corretamente instalada de acordo com o manual do utilizador.

Limpe o orificio de ar na tampa do depésito de agua.

O robé ja ndo limpa eficazmente
ou deixa poeira para tras.

O depdsito do lixo esta cheio. Remova-o.
O filtro esta bloqueado. Remova-o.

Um objeto estranho esta preso na escova principal. Remova-o.

O robé néo retoma a limpeza
apos o carregamento.

Certifique-se de que o rob6 nédo esta configurado para o modo DND (N&o incomodar), o que o impedira de retomar a limpeza.
O robd nao retoma a limpeza quando é recarregado ou colocado sobre a base manualmente.

O robd ndo regressa a base de
carregamento depois de ser
movido.

Deslocar o robd pode fazer com que ele se reposicione novamente ou faga um novo mapa do seu ambiente. Se o robo estiver
demasiado longe da base de carregamento, pode néo ser capaz de regressar automaticamente por si s6, caso em que sera
necessario colocar manualmente o rob6 sobre a base.

O robd ndo consegue ligar-se ao
Wi-Fi.

Ha algo de errado com a ligagdo Wi-Fi. Reinicie o Wi-Fi e descarregue a tltima versdo da aplicagdo Dreamehome. Depois
tente voltar a ligar.

A permissao de localizagdo nao esté ativa. Certifique-se de que a permisséo de localizagdo na aplicagdo Dreamehome esta
ativada.

O sinal de Wi-Fi é fraco. Certifique-se de que o robd se encontra numa area com boa cobertura de Wi-Fi.
O Wi-Fi de 5 GHz ndo é suportado. Certifique-se de que o seu robd esta ligado a um Wi-Fi de 2,4 GHz.

O nome de utilizador ou a palavra-passe da rede Wi-Fi estdo incorretos. Introduza o nome de utilizador e a palavra-passe
corretos.

A almofada da esfregona para de
rodar.

Um objeto estranho esta preso na almofada da esfregona. Remova-o.

O suporte da almofada da mopa
esta levantado de forma anémala.

Retire o suporte da almofada da mopa para verificar se tem algum objeto estranho preso e tente reiniciar o robd. Se o
problema persistir, por favor, contacte o servigo pés-venda.
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Para mais apoio, contacte-nos através de https://global.dreametech.com
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Especificacoes

Robo Base de carregamento
Modelo RLL42SDA Modelo RCSO
Tempo de carregamento Aproximadamente 6 horas Entrada nominal 100-240 V~ 50/60 Hz 0.5 A
Tensdo nominal 144V =
Saida nominal 198V =1A
Poténcia nominal 75W
Frequéncia de 2400-2483,5 MHz Bateria recarregavel de ides de litio
funcionamento
Poténcia maxima de Modelo P2150-4S2P-MMBK
. <20dBm
saida
Tipo 16es de litio
Capacidade efetiva 4.8 Ah

Em condig¢Ges normais de utilizagdo, este equipamento deve ser mantido a
uma distancia de separagdo de, pelo menos, 20 cm entre a antena e o corpo do

utilizador.

262
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Eliminacao e remocao da bateria

A bateria de ides de litio incorporada contém substancias que sdo perigosas para o ambiente. Antes de eliminar a bateria, certifique-se de que a bateria é removida por
técnicos qualificados e eliminada numa instalagdo de reciclagem apropriada.

—a bateria deve ser retirada do aparelho antes da sua eliminagao;
- o aparelho deve ser desligado da rede elétrica quando se retira a bateria;

—a bateria deve ser eliminada de forma segura.

CUIDADO:

Antes de remover a bateria, desligue a alimentag&o e esgote a bateria o mais possivel.

As baterias que ja ndo sdo necessarias devem ser descartadas numa instalagao de reciclagem apropriada.
N&o exponha a ambientes com altas temperaturas para evitar riscos de explosao.

Em condigdes de uso abusivo, pode ser ejetado liquido da bateria. Se ocorrer contacto, enxague com agua e procure ajuda médica.

Guia de remocdao:
1. Vire o robg, utilize uma ferramenta adequada para remover os parafusos na parte de tras do rob6 e depois retire a cobertura.
2. Desligue os terminais entre a bateria e a placa de circuito impresso, para remover a bateria.

Informacdo sobre o REEE

Todos os produtos com este simbolo sédo residuos de equipamentos elétricos e eletronicos (REEE, como especificado na Diretiva 2012/19/UE) que ndo
devem ser misturados com residuos domésticos ndo selecionados. Em vez disso, deve proteger a saide humana e o ambiente, entregando os seus
residuos de equipamentos num ponto de recolha designado para a reciclagem de residuos de equipamentos elétricos e eletrénicos, designado pelo
governo ou pelas autoridades locais. A eliminagdo e reciclagem corretas ajudardo a prevenir potenciais consequéncias negativas para o ambiente e a

_—— salide humana. Por favor, contacte o instalador ou as autoridades locais para mais informagdes sobre o local, bem como sobre os termos e condigdes
desses pontos de recolha.
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E3 Warranty

1. Dreame is liable to the consumer for any lack of conformity in material or workmanship not detectable at the time of the purchase.

2. Warranty period: please refer to the customer service office for more information. If the territory where the consumer is located has different regulations, local
regulations prevail.

3. The warranty will not be applicable in the following cases:

a) Issues due to carelessness, use, or installation that does not comply with the instructions provided by Dreame.

b) Tampering and/or modifications of the product by entities or individuals not expressly authorized by Dreame.

c) Damage due to accidental causes and/or negligence on the part of the consumer, with particular reference to external parts.

d) Parts subject to wear that do not have manufacturing defects.

e) No valid purchasing document (receipt, invoice, or other) is provided to certify the date the product was purchased.

f) The model and/or numbers of the product on the purchase certificate is not consistent with the model and/or numbers shown on the product.
4. Please scan the QR code to get after-sales contact information.

5. The after-sales service (including quality warranty) in diverse regions is solely applicable to the local version of Dreame products. Please contact the after-sales
service in the region where your product version originates for support.

B3 Garantie

1. Dreame haftet gegeniiber dem Verbraucher fir Material- oder Verarbeitungsmangel, die zum Zeitpunkt des Kaufs nicht erkennbar sind.

2. Garantiezeit: Bitte wenden Sie sich flr weitere Informationen an die Kundendienststelle. Gelten in der Region des Endverbrauchers andere Vorschriften, so sind
die lokalen Vorschriften maBgebend.

3. Die Gewahrleistung gilt nicht fiir die folgenden Falle:

a) Nachlassigkeit, Verwendung oder Installation, die nicht den Anweisungen von Dreame entspricht;

b) Manipulation und/oder Modifikationen des Produkts durch Subjekte, die nicht ausdrticklich von Dreame autorisiert wurden;
c) Schaden durch zufallige Ursachen und/oder Nachlassigkeit des Verbrauchers, insbesondere durch fremde Teile;

d) VerschleiBteile, die keine Herstellungsfehler aufweisen;

e) Ohne giltigen Kaufbeleg (Quittung, Rechnung, sonstige) Uber das Kaufdatum des Produkts;

f) Wenn das Modell und/oder die Nummer des Produkts auf dem Kaufzertifikat nicht mit dem Modell und/oder der auf dem Produkt angegebenen Nummer
Ubereinstimmen.

4. Bitte scannen Sie den QR-Code, um die Kundendienst-Kontaktdaten zu erhalten.

5. Der Kundendienst (einschlieBlich Qualitatsgarantie) in verschiedenen Regionen kann nur flr die lokale Version der Dreame-Produkte in Anspruch genommen
werden. Bitte wenden Sie sich fiir weitere Unterstiitzung an den Kundendienst in der Region, aus der lhre Produktversion stammt.
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Garantie

1. Dreame est responsable envers le consommateur de tout défaut de conformité dans les matériaux ou la fabrication non détectable au moment de l'achat.

2. Période de garantie : veuillez contacter le bureau de service aprés-vente pour obtenir plus d'informations. Si le territoire ou se situe le client dispose de
réglementations différentes, les réglementations locales prévalent.

3. La garantie ne sera pas applicable dans les cas suivants :

a) Manque de soin, utilisation ou installation non conforme aux instructions fournies par Dreame ;

b) Altération et/ou modification du produit par des sujets non expressément autorisés par Dreame ;

¢) Dommages dus a des causes accidentelles et/ou a la négligence du Consommateur, en particulier en ce qui concerne les parties externes ;

d) aux parties sujettes a l'usure qui ne présentent pas de défauts de fabrication ;

e) sans un document d'achat valide (recu, facture, autre) certifiant la date d'achat du produit ;

f) si le modéle et / ou le numéro du produit figurant sur le certificat d'achat ne correspondent pas au modele et / ou au numéro figurant sur le produit.
4. Scannez le code QR pour obtenir les coordonnées de contact du service apres-vente.

5. Le service apres-vente (y compris la garantie qualité) dans diverses régions ne s'applique que pour la version locale des produits Dreame. Veuillez prendre
contact avec le service aprés-vente de la région d'origine de votre produit pour obtenir de l'aide.

Garanzia

1. Dreame é responsabile verso il consumatore per qualsiasi difetto di conformita di materiale o di lavorazione non riscontrabile al momento dell'acquisto.

2. Periodo di garanzia: per ulteriori informazioni, rivolgersi al servizio clienti. Se il territorio in cui si trova il consumatore ha normative diverse, prevalgono le
normative locali.

3. La Garanzia non sara applicabile nei seguenti casi:

a) Incuria, uso o installazione non conforme alle istruzioni fornite da Dreame;

b) Manomissioni e / o modifiche del prodotto da parte di soggetti non espressamente autorizzati da Dreame;

c) Danno dovuto a cause accidentali e / o0 negligenza del Consumatore, con particolare riferimento alle parti esterne;

d) alle parti soggette ad usura che non abbiano difetti di fabbricazione;

e) senza un documento di acquisto valido (scontrino, fattura, altro) attestante la data di acquisto del prodotto;

f) se il modello e / o il numero del prodotto sul certificato di acquisto non sono coerenti con il modello e / o il numero indicato sul prodotto.
4. Scansionare il codice QR per ottenere le informazioni di contatto post-vendita.

5. L'assistenza post-vendita (compresa la garanzia di qualita) in diverse regioni & applicabile esclusivamente alla versione locale dei prodotti Dreame. Per
l'assistenza si prega di contattare il servizio post-vendita della regione di provenienza della versione del prodotto.
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Garantia

1. Dreame es responsable ante el consumidor por cualquier falta de conformidad en material o manufactura no detectable en el momento de la compra.

2. Periodo de garantia: para obtener mds informacion contacte con la oficina de atencion al cliente. Si el territorio en el que se encuentra el cliente tiene
reglamentos diferentes, prevalecen los reglamentos locales.

3. La Garantia no sera aplicable en los siguientes casos:

a) Descuido, uso o instalacién que no cumpla con las instrucciones proporcionadas por Dreame;

b) Manipulaciones y/o modificaciones del producto por parte de personas no autorizadas expresamente por Dreame;

c) Dafios debidos a causas accidentales y/o negligencia del Consumidor, con referencia particular a piezas externas;

d) piezas sujetas a desgaste que no tengan defectos de fabricacion;

e) sin un documento de compra valido (recibo, factura, otro) que certifique la fecha de compra del producto;

f) si el modelo y/o nimero del producto en el certificado de compra no son consistentes con el modelo y/o nimero mostrado en el producto.
4. Escanee el codigo QR para obtener la informacion de contacto de posventa.

5. El servicio posventa (incluido la garantia de calidad) en diferentes regiones se aplica Unicamente a la version local de los productos de Dreame. Contacte con el
servicio posventa de la regién de dénde proviene la version de su producto para obtener soporte.

Gwarancja

1. Dreame ponosi odpowiedzialnos¢ wobec konsumenta za niezgodnos$¢ materiatu lub wykonania, ktéra nie byta mozliwa do wykrycia w momencie zakupu.

2. Okres gwarancyjny: skontaktuj sie z biurem obstugi klienta po dalsze informacje. Jezeli na terytorium, na ktérym rezyduje klient obowigzujg inne przepisy, to
one majg zastosowanie.

3. Gwarancja nie bedzie miata zastosowania w nastepujgcych przypadkach:

a) Nieostroznos¢, uzytkowanie lub montaz niezgodne z instrukcjami dostarczonymi przez Dreame;

b) Ingerencji i/lub modyfikacji produktu przez osoby, ktére nie zostaty wyraznie upowaznione przez Dreame;

c) Uszkodzen spowodowanych przypadkowymi przyczynami i/lub zaniedbaniami Konsumenta, ze szczegélnym uwzglednieniem czesci zewnetrznych;
d) w przypadku czesci zuzywajacych sie, ktére nie posiadajg wad fabrycznych;

e) bez waznego dokumentu zakupu (paragon, faktura, inne) poswiadczajgcego date zakupu produktu;

f) jesli model i/lub numer produktu na dowodzie zakupu nie sg zgodne z modelem i/lub numerem widniejgcym na produkcie.

4. Zeskanuj kod QR, aby uzyskac¢ informacje o kontakcie z serwisem posprzedazowym.

5. Serwis posprzedazny (tgcznie z gwarancjg jakosci) w réznych regionach stosuje sie wytgcznie do lokalnych wersji produktu Dreame. W kwestii wsparcia
skontaktuj sie z serwisem posprzedaznych w regionie, skad pochodzi Twoja wersja produktu.
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Garantie

1. Dreame is ten opzichte van de consument aansprakelijk voor elk gebrek aan overeenstemming in materiaal of vakmanschap dat op het moment van aankoop
niet kon worden geconstateerd.

2. Garantieperiode: raadpleeg de klantenservice voor meer informatie. Indien op het grondgebied waar de consument zich bevindt andere voorschriften gelden,
prevaleren de plaatselijke voorschriften.

3. De garantie is niet van toepassing in de volgende gevallen:

a) Problemen door onachtzaamheid, gebruik of installatie die niet voldoen aan de instructies die door Dreame zijn verstrekt.

b) Knoeien en/of wijzigen van het product door entiteiten of personen die niet uitdrukkelijk door Dreame zijn geautoriseerd.

c) Schade als gevolg van toevallige oorzaken en/of nalatigheid van de consument, in het bijzonder met betrekking tot externe onderdelen.

d) Onderdelen die onderhevig zijn aan slijtage en geen productiefouten hebben.

e) Er geen geldig aankoopdocument (bon, factuur of ander document) is dat de datum waarop het product is aangekocht, certificeert.

f) Het model en/of de nummers van het product op het aankoopbewijs komen niet overeen met het model en/of de nummers die op het product zijn vermeld.
4. Scan de QR-code voor contactinformatie van klantenservice.

5. De klantenservice (inclusief kwaliteitsgarantie) in diverse regio's is uitsluitend van toepassing op de lokale versie van Dreame-producten. Neem voor
ondersteuning contact op met de klantenservice in de regio waar uw productversie vandaan komt.

D@ Garanti

1. Dreame er ansvarlig overfor forbrukeren for manglende samsvar i materiale eller utfgrelse som ikke kan pavises pa kjgpstidspunktet.

2. Garantiperiode: Kontakt kundeservicekontoret for mer informasjon. Dersom omradet hvor forbrukeren befinner seg har andre forskrifter, gjelder lokale
forskrifter.

3. Garantien gjelder ikke i falgende tilfeller:

a) Problemer pa grunn av uforsiktighet, seorinstallasjon som ikke overholder instruksjonene fra Dreame.

b) Manipulering og/eller modifikasjoner av produktet av enheter eller enkeltpersoner som ikke er uttrykkelig autorisert av Dreame.

c) Skade pa grunn av utilsiktede arsaker og/eller uaktsomhet fra forbrukerens side, med seerlig henvisning til eksterne deler.

d) Deler som er utsatt for slitasje som ikke har produksjonsfeil.

e) Det gis ikke gyldig kjspsdokument (kvittering,faktura, eller noe annet) for & bekrefte datoen da produktet ble kjapt.

f) Modellen og/eller numrene til produktet pa kjgpssertifikatet samsvarer ikke med modellen og/eller tallene som vises pa produktet.
4. Skann QR-koden for a f& kontaktinformasjon etter salg.

5. Ettersalgsservice (inkludert kvalitetsgaranti) i forskjellige regioner gjelder kun for den lokale versjonen av Dreame-produkter. For stgtte kontakter du
ettersalgsservice i regionen der produktversjonen din kommer fra.
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Garanti Garantia

1. Dreame &r ansvarig gentemot konsumenten for bristen pa avtalsenlighet i material eller utférande som inte kunde upptéckas i samband med képet. 1. A Dreame é responsavel perante o consumidor por qualquer falta de conformidade no material ou na méo-de-obra ndo detetével no momento da compra.
2. Garantiperiod: om du vill ha mer information kan du garna kontakta var kundtjdnst. Om andra bestémmelser géller i landet dar konsumenten bor, géller de 2. Periodo de garantia: para mais informagées, consulte o Servico de Assisténcia ao cliente. Se o territério onde o consumidor esté localizado tiver uma
lokala bestdmmelserna. regulamentacdo diferente, prevalece a regulamentacdo local.

3. Garantin dr inte tilldmplig i féljande fall: 3. A garantia ndo serd aplicavel nos seguintes casos:

a) Problem pa grund av oférsiktighet, anvandning eller installation som inte foljer de instruktioner som tillhandahélls av Dreame. a) Problemas devidos a descuido, uso ou instalacdo que ndo cumpra as instrucdes fornecidas pela Dreame.

b) Ingrepp och/eller &ndringar av produkten fran enheter eller personer som inte uttryckligen godkants av Dreame. b) Alteragao e/ou modificacdo do produto por entidades ou individuos ndo expressamente autorizados pela Dreame.

c) Skador pa grund av oavsiktliga orsaker och/eller vardsléshet fran konsumentens sida, med sarskild hanvisning till externa delar. c) Danos devidos a causas acidentais e/ou negligéncia da parte do consumidor, com especial referéncia a partes externas.

d) Delar som utsatts for slitage och som inte har tillverkningsfel. d) Pecas sujeitas a desgaste que ndo apresentem defeitos de fabrico.

e) Inget giltigt inkdpsdokument (kvitto, faktura eller annat) tilthandahadlls fér att intyga datumet da produkten koptes. e) Se ndo houver nenhum documento de compra vélido (recibo, fatura ou outro) a ser fornecido para certificar a data em que o produto foi adquirido.

f) Produktens modell och/eller nummer pa inkdpsintyget éverensstémmer inte med den modell och/eller de nummer som visas pa produkten. f) 0 modelo e/ou os nimeros do produto no certificado de compra ndo sdo consistentes com o modelo e/ou 0s nimeros apresentados no produto.

4. Skanna QR-koden fér kontaktuppgifter till efterkdpsservice. 4. Digitalize o c6digo QR para obter a informacdo do contacto pés-venda.

5. Eftermarknadsservice (inklusive kvalitetsgaranti) i olika regioner géller endast fér den lokala versionen av Dreame-produkter. Vanligen kontakta 5. 0 servico pos-venda (incluindo garantia de qualidade) em vérias regides aplica-se apenas a versdo local dos produtos Dreame. Contacte o servico pds-venda
eftermarknadsservice i regionen déar din produktversion kommer ifran fér support. na regido de origem da versdo do seu produto para obter suporte.
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Contact us

https://global.dreametech.com



