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Ten dokument jest chroniony prawami autorskimi firmy DJI z zastrzezeniem wszystkich praw. O ile DJI nie wyda innej
zgody, uzytkownik nie ma prawa do korzystania z dokumentu lub jakiejkolwiek jego czesci poprzez jego powielanie,
przekazywanie lub sprzedaz. Nalezy wytgcznie korzystac z tego dokumentu i jego zawartosci jako instrukcji obstugi
produktéw DJI. Dokumentu nie nalezy wykorzystywa¢ do innych celéw.

W przypadku niescistosci pomiedzy réznymi wersjami pierwszenstwo ma wersja angielska.

Q  Wyszukiwanie wedtug stéw kluczowych

Aby znaleZ¢ odpowiedni temat, wyszukuj, wpisujgc stowa kluczowe w rodzaju ,akumulator” czy ,insta-
lacja”. Jezeli czytasz ten dokument w programie Adobe Acrobat Reader, aby rozpocza¢ wyszukiwanie,
nacisnij klawisze Ctrl+F w systemie Windows lub Command+F w systemie Mac.

{") Przechodzenie do tematu
W spisie tresci znajduje sie petna lista tematéw. Aby przej$¢ do wiasciwej sekgji, kliknij wybrany temat.

Drukowanie dokumentu

Niniejszy dokument mozna wydrukowa¢ w wysokiej rozdzielczosci.
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Korzystanie z instrukgji
Legenda

/N Wazne
L= Podpowiedzi i wskazowki
Odwotanie

Przeczytaj przed rozpoczeciem
uzytkowania

Przed pierwszym uzyciem zalecamy obejrzenie wszyst-
kich filmoéw instruktazowych i przeczytanie instrukcji
znajdujacych sie w opakowaniu. Wiecej informacji
mozna znalez¢ w niniejszej instrukcji obstugi.
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1. Srodki bezpieczenstwa

A

+ Zawsze przed uzyciem nalezy sprawdzi¢ zgod-
nos¢ z lokalnymi przepisami.

+ NIE WOLNO demontowac ani modyfikowac
tego produktu.

* NIE WOLNO upuszcza¢ ani uderzac¢ produktu.
+ NIE WOLNO umieszczac ciezkich przedmiotéw
na produkcie ani uzywac robota do przewozenia
dzieci lub zwierzat.

+ Przechowywac roztwdr czyszczacy w miejscu
niedostepnym dla dzieci i zwierzat domowych.

* NIE WOLNO zbliza¢ sie, dotyka¢ ani ingerowac
w ruchome cze$ci podczas pracy robota.

+ Umyta powierzchnia moze by¢ $liska — na-
lezy zachowac szczegblng ostrozno$¢ podczas
chodzenia po takich powierzchniach, aby unikng¢
poslizgniecia sie.

+ NIE WOLNO zanurza¢ ani ptuka¢ produktu. Jesli
woda dostanie sie do wbudowanego akumulato-
ra, moze doj$¢ do rozktadu chemicznego i zapale-
nia sie akumulatora, a nawet do wybuchu.

+ Elektrolity w akumulatorze sg silnie zrace.
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W przypadku kontaktu z ptynem z akumulatora
nalezy natychmiast przemy¢ skazone miejsce
wodg i zasiegna¢ pomocy medycznej.

+ Do tadowania robota nalezy zawsze uzywac
dostarczonego przewodu zasilajgcego i stacji
bazowej. NIE tadowac stacji bazowej w poblizu
materiatéw tatwopalnych lub wybuchowych,
takich jak dywany czy drewniane meble.

+ Przed czyszczeniem robota nalezy wytgczy¢
zasilanie i odtgczy¢ urzadzenie od zrédta pradu,
a nastepnie przetrzec je suchg Sciereczkg, aby
zapobiec porazeniu pragdem elektrycznym.

+ Jedli produkt nie bedzie uzywany przez dtuzszy
czas, nalezy w petni natadowac robota, odtgczy¢
przewdd zasilajacy od stacji bazowej i wytgczy¢
robota. Przechowywa¢ w chtodnym, suchym
miejscu i tadowac akumulator co najmniej raz na
trzy miesigce. Diugotrwate pozbawienie zasilania
akumulatora spowoduje jego gtebokie roztadowa-
nie, co moze trwale uszkodzi¢ wewnetrzne ogniwa
i ostatecznie uniemozliwi¢ dalsze korzystanie

z urzadzenia.

+ Akumulator o niskim poziomie natadowania
przechowywany przez dtuzszy czas przejdzie

W przypadku kontaktu z ptynem z akumulatora
nalezy natychmiast przemy¢ skazone miejsce
wodg3 i zasiegng¢ pomocy medycznej.

+ Do tadowania robota nalezy zawsze uzywac
dostarczonego przewodu zasilajgcego i stacji
bazowej. NIE tadowac stacji bazowej w poblizu
materiatéw tatwopalnych lub wybuchowych,
takich jak dywany czy drewniane meble.

+ Przed czyszczeniem robota nalezy wytgczy¢
zasilanie i odtgczy¢ urzadzenie od Zrédta pradu,
a nastepnie przetrzec¢ je suchg Sciereczka, aby
zapobiec porazeniu pragdem elektrycznym.

+ Jedli produkt nie bedzie uzywany przez dtuzszy
czas, nalezy w petni natadowac robota, odtgczy¢
przewdd zasilajgcy od stacji bazowej i wytgczy¢
robota. Przechowywa¢ w chtodnym, suchym
miejscu i tadowac¢ akumulator co najmniej raz na
trzy miesigce. Diugotrwate pozbawienie zasilania
akumulatora spowoduje jego gtebokie roztadowa-
nie, co moze trwale uszkodzi¢ wewnetrzne ogniwa
i ostatecznie uniemozliwi¢ dalsze korzystanie

z urzadzenia.

+ Akumulator o niskim poziomie natadowania
przechowywany przez dtuzszy czas przejdzie



w tryb gtebokiej hibernacji. Robota nie mozna
uruchamia¢, gdy korzysta z akumulatora znaj-
dujacego sie w trybie hibernacji. Po podtaczeniu
stacji bazowej do zasilania nalezy umiesci¢ robota
w stacji bazowej i tadowac go, aby wybudzi¢
akumulator.

* Produkt nalezy stosowac i przechowywac wy-
tacznie w temperaturze od 0°C do 40°C. Wysokie
temperatury moga prowadzi¢ do nieprawidtowe-
go dziatania urzadzenia, natomiast niskie tempe-
ratury mogg obnizy¢ wydajnos$¢ akumulatora lub
nawet uszkodzi¢ urzadzenie.

* NIE WOLNO wyrzuca¢ produktu do zwyktego
pojemnika na odpady. Nalezy $cidle przestrzegac
lokalnych przepiséw dotyczacych utylizacji i recy-
klingu akumulatoréw.
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+ Glosdniejszy odgtos pracy robota jest natural-
nym zjawiskiem, gdy temperatura pracy wynosi
35°C lub wiecej. Nalezy zachowa¢ odpowiednig
odlegto$¢ wzgledem oséb wrazliwych na hatas,
np. $pigcych niemowlat.

* Produkt jest testowany przed wysytka. Groma-
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dzenie sie niewielkiej ilosci wody wewnatrz robota
i stacji bazowej oraz obecnos$¢ niewielkiej ilosci
czastek statych wewnatrz robota jest zjawiskiem
normalnym.

+ Podczas pracy moze wystgpi¢ zaparowanie we-
wnatrz przezroczystej obudowy. Jest to normalne
zjawisko i nie wymaga zadnych dziatanh.

+ Wewnatrz przezroczystej obudowy moga
znajdowac sie czgsteczki kurzu lub ciemne plamy.
Jest to normalna cecha produkcyjna i nie wymaga
zadnych dziatan.

+ Podczas transportu produktu nalezy upewnic
sie, ze urzadzenie jest wytgczone i umieszczone
w oryginalnym opakowaniu. Zaleca sie zachowa-
nie oryginalnego opakowania przez co najmniej

30 dni od daty otrzymania.
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2 Charakterystyka produktu
2.1 Robot

Widok z przodu
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1. Wskaznik stanu

2. Czujnik podczerwieni

3. Mikrofon

4. Modut nawigacji i omijania przeszkoéd (sktadajacy
sie z podwdjnych obiektywdw typu rybie oko i czujnika
LiDAR)

5. Swiatto wypetniajace

6. Gtosnik

7. Przycisk Start
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Nacisnij i przytrzymaj, aby wigczy¢ lub wytgczyé
zasilanie

Krétkie nacisniecie: rozpocznij lub wstrzymaj czysz-
czenie

L= Podczas tadowania w stacji dokujacej nie mozna
wytgczy¢ robota za pomocg przycisku zasilania.

8. Przycisk powrotu do bazy
9. Zderzak buforowy
Widok z tytu
1 — E—
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. Czujnik radaru
2. Elektroda tadujaca
3. Otwoér wentylacyjny
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Naci$nij i przytrzymaj, aby witaczy¢ lub wytgczy¢
zasilanie

Krétkie nacisniecie: rozpocznij lub wstrzymaj czysz-
czenie

L= Podczas tadowania w stacji dokujgcej nie mozna
wylaczy¢ robota za pomocg przycisku zasilania.

8. Przycisk powrotu do bazy
9. Zderzak buforowy
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4. Czujnik wykrywania dokowania 4. Miekka gumowa szczotka rolkowa
5. Pojemnik na kurz 5. Szczotka boczna

6. Port wlewu czystej wody 6. Ostona szczotki

7. Port do wyréwnywania podczas dokowania 7. Koto uniwersalne

8. Czujnik ultradzwigekowy

Widok od spodu
2.2 Stacja bazowa

Widok z przodu

1. Uchwyt na naktadke mopujaca

1. Gniazdo na od$wiezacz do podtég

%J+ Naktadka mopujaca jest fabrycznie zamontowana.
Q Stosowanie od$wiezacza do podtdg jest obstugiwa-
ne tylko w modelach ROMO P.

2. Koto

3. Czujnik krawedzi
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. Gniazdo na roztwor czyszczacy

. Przednia pokrywa

Port do zbierania kurzu

. Trzpien prowadzacy

. Elektroda tadujgca

Port wlewu czystej wody

. Przegroda wylotu brudnej wody

. Wskaznik stanu

0. Przycisk Start
Naciénij i przytrzymaj: Uruchom asystenta
gtosowego
Krotkie nacisniecie: rozpocznij lub wstrzymaj
czyszczenie

11. Worek na kurz

12. Ptytka do prania

13. Ptyta podstawy
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Widok z tytu

1. Uchwyt

2. Port zasilania

3. Wlot powietrza wentylatora suszacego

4. Wylot powietrza wentylatora zbierania kurzu

Widok z géry
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Widok z tytu

1. Uchwyt

2. Port zasilania

3. Wlot powietrza wentylatora suszacego

4. Wylot powietrza wentylatora zbierania kurzu

Widok z géry
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1. Zatrzask zwalniajacy zbiornik na brudng wode
2. Kulka ptywakowa zbiornika na brudng wode
3. Zbiornik na brudng wode

4. Zatrzask zwalniajacy zbiornik na czysta wode
5. Zbiornik na czystg wode

2.3 Wskaznik stanu

Wskazniki dziatajg w taki sam sposéb zaréwno na robo-
cie, jak i na stacji. Aby uzyskac szczegétowe informacje,
zapoznaj sie z ponizszg tabela.

Swieci na biato Dziata prawidtowo
Swieci na Zadanie nie powiodto sie. Aby
pomaranczowo rozwigzac problem, postepuj zgodnie z

instrukcjami w aplikacji.

Swieci Awaria urzgdzenia. Skontaktuj si¢
na czerwono z oficjalng pomoca techniczng, aby
rozwigzac problem.

Swieci w spos6b Asystent gtosowy wigczony
ciggty na zielono

Swieci Parowanie poprzez Bluetooth
na niebiesko

Podczas aktualizacji oprogramowania wskaznik robota miga na
26tto ) -+, a wskaznik stacji Swieci na biato O — .

astrzezone
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ciggty na zielono

Swieci Parowanie poprzez Bluetooth
na niebiesko

Podczas aktualizacji oprogramowania wskaznik robota miga na

astrzezone
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3 Uzycie =+ Przewdd zasilajacy rozni sie w zaleznoéci od
kraju/regionu.

3.1 Przygotowanie + Umies¢ stacje na réwnej i pustej powierzchni

z dobrym zasiegiem Wi-Fi.

1. Usun pianke.

A\ Umieszczajac stacje na balkonie, nalezy zapewni¢
ostone chronigca przed bezposrednim nastonecz-
nieniem lub deszczem.

3. Zamontuj plyte podstawy.
Po zamontowaniu ptyty podstawy upewnij sie, ze
wokot stacji zachowany jest
minimalny odstep zgodnie z wymaganiami przedsta-
wionymi na ilustracji.

[ \\‘
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4. Zainstaluj roztwér czyszczacy (A) oraz od$wiezacz do
podtég (B).

£+ Usun uszczelnienie przed wtozeniem butelki do
gniazda.
+ Stosowanie od$wiezacza do podtég jest obstu-
giwane tylko w modelach ROMO P.
+ Odswiezacz do podtdg jest sprzedawany tylko
w wybranych krajach/ regionach.

4., Zainstaluj roztwér czyszczacy (A) oraz odéwiezacz do
podtég (B).

£: + Usun uszczelnienie przed wtozeniem butelki do

gniazda.
+ Stosowanie od$wiezacza do podtdg jest obstu-
giwane tylko w modelach ROMO P.

+ Odéwiezacz do podtég jest sprzedawany tylko
w wybranych krajach/ regionach.

DJI ROMO - Instrukcja obstugi

5. Wiacz robota.
Podnies robota i catkowicie wsun go do stacji bazowej

wzdtuz prowadnic.

=

6. Napetnij zbiornik na czystg wode (dotyczy tylko wersji
ze zbiornikiem na wode).
Po napetnieniu woda upewnij sig, ze zatrzask zwal-
niajacy jest prawidtowo zamkniety przed ponownym
umieszczeniem zbiornika w stagji.

/N\ + Napetnij wytacznie czysta woda.
+ Napetnij wystarczajaca iloscig czystej wody, nie
przekraczajac linii MAX.
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7. Zeskanuj ponizszy kod QR lub kliknij tacze, aby
pobra¢ aplikacje DJI Home. Nastepnie otworz aplikacje
i postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na
ekranie, aby zakonczy¢ konfiguracje urzadzenia, w tym
parowanie Bluetooth i potgczenie z siecig Wi-Fi.

oho
[=]!

https://s.dj.com/guide81

Q Dotknij Ustawienia urzadzenia > Przetgcz Wi-Fi,
aby zmieni¢ sie¢ bezprzewodowg potgczong

7. Zeskanuj ponizszy kod QR lub kliknij tacze, aby
pobrac¢ aplikacje DJI Home. Nastepnie otworz aplikacje
i postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na
ekranie, aby zakonczy¢ konfiguracje urzadzenia, w tym
parowanie Bluetooth i potgczenie z siecig Wi-Fi.

ol

[=]!

https://s.dj.com/guide81

Q Dotknij Ustawienia urzadzenia > Przetgcz Wi-Fi,
aby zmieni¢ sie¢ bezprzewodowg potgczong
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z Twoim urzgdzeniem. Aby zapomniec zapisang sie¢
bezprzewodowsg, przejdz do Ustawienia urzadzenia
> Informacje o urzadzeniu i przywré¢ ustawienia
fabryczne.

3.2 Czynnosci kontrolne przed
sprzataniem

Sprawdz obszar do posprzatania

/\ + Ten produkt jest przeznaczony wytacznie do
czyszczenia wewnatrz pomieszczen. W przypadku
sprzatania balkonu za pomoca robota, upewnij
sie, ze miejsce to jest zadaszone i nie jest narazo-
ne na deszcz.

* NIE pozostawiaj produktu w poblizu Zrédet
ciepta, takich jak piec czy grzejnik, ani w miejscu
narazonym na bezposrednie $wiatto stoneczne
czy tez wewnatrz pojazdu w czasie upatow.

1. Schowaj drobne wartosciowe przedmioty, delikatne

z Twoim urzadzeniem. Aby zapomnie¢ zapisang sie¢
bezprzewodowg, przejdZ do Ustawienia urzadzenia
> Informacje o urzadzeniu i przywré¢ ustawienia
fabryczne.
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obiekty, dtugie i cienkie przedmioty, w ktére robot moze
sie zaplata¢, mokre rzeczy, ktére mogg sie pienic, i zwin
zastony.

2. Usun lepkie pozostatosci i stojgcg wode z podtogi.

A\ NIE odkurzaj substancji, ktére mogg uszkodzi¢
produkt lub spowodowa¢ wypadek, takich jak zwir,
gwozdzie, benzyna czy papierosy.

3. Oddziel przedmioty na wysokosci robota, szkto i lu-
stra lub ustaw strefy zakazane.

obiekty, dtugie i cienkie przedmioty, w ktére robot moze
sie zaplata¢, mokre rzeczy, ktére mogg sie pienic, i zwin
zastony.

2. Usun lepkie pozostatosci i stojgcg wode z podtogi.

A\ NIE odkurzaj substancji, ktére mogg uszkodzi¢
produkt lub spowodowa¢ wypadek, takich jak zwir,
gwozdzie, benzyna czy papierosy.

3. Oddziel przedmioty na wysokosci robota, szkto i lu-
stra lub ustaw strefy zakazane.

DJI ROMO - Instrukcja obstugi

4. Otworz drzwi do pomieszczen, ktére wymagaja
sprzatania.

X NIE przeszkadzaj ani nie blokuj robota podczas
pracy.

5. W przypadku progéw przekraczajacych 2,5 cm (okoto
1,0 cala): jesli sprzatanie nie jest konieczne, zamknij
drzwi do pomieszczenia. Jedli konieczne jest sprzatanie,
zamontuj wcze$niej rampe pomocniczg umozliwiajgcg
pokonywanie przeszkod.

Podczas korzystania z rampy pomocniczej ROMO do po-
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konywania przeszkéd upewnij sie, ze progi majg mniej
niz 4 cm (okoto 1,6 cala).

<4 cm

6. Zapewnij dobre o$wietlenie powierzchni.

7. Jesli w Twoim domu znajdujg sie schody lub réznice
wysokosci przekraczajace 4 cm (okoto 1,6 cala), wtacz
funkcje wykrywania krawedzi w aplikacji DJI Home.

Sprawdz stan urzadzenia.

1. Upewnij sie, ze wylot powietrza oraz czujniki na robo-
cie nie sg zablokowane. Jesli na czujnikach znajduje sie
brud lub zanieczyszczenia, wyczys¢ je przed uzyciem.

2. Jesli w elementy ruchome robota (np. szczotka bocz-
na, szczotka rolkowa, naktadka mopujaca) zaplacza sie
zanieczyszczenia, nalezy usungc¢ dany element w celu

‘|8 2025 DJI Wszelkie prawa

DJI ROMO - Instrukcja obstugi

konywania przeszkéd upewnij sie, ze progi majg mniej
niz 4 cm (okoto 1,6 cala).

<4 cm

6. Zapewnij dobre o$wietlenie powierzchni.

7. Jesli w Twoim domu znajdujg sie schody lub réznice
wysokosci przekraczajace 4 cm (okoto 1,6 cala), wtacz
funkcje wykrywania krawedzi w aplikacji DJI Home.

Sprawdz stan urzadzenia.

1. Upewnij sie, ze wylot powietrza oraz czujniki na robo-
cie nie s zablokowane. Jes$li na czujnikach znajduje sie
brud lub zanieczyszczenia, wyczysc je przed uzyciem.

2. Jesli w elementy ruchome robota (np. szczotka bocz-
na, szczotka rolkowa, naktadka mopujaca) zaplacza sie
zanieczyszczenia, nalezy usungc¢ dany element w celu

zelkie prawa zastrzezone

18 ©20250)1Ws

doktadnego wyczyszczenia. Unikaj stosowania sity pod-
czas pracy, aby zapobiec uszkodzeniom mechanicznym
podzespotéw.

3. Regularnie sprawdzaj, czy takie elementy jak worek
na kurz w stacji bazowej, pojemnik na kurz w robocie,
szczotka boczna, szczotki rolkowe oraz naktadki mo-
pujace nie sg uszkodzone i czy rury do zbierania kurzu
nie s zatkane. Wymien wszystkie zuzyte czesci. Uzywaj
tylko oryginalnych czesci firmy DJI lub cze$ci dopusz-
czonych przez firme DJI. Nieautoryzowane cze$ci mogg
spowodowac nieprawidtowe dziatanie produktu

i zagrozi¢ jego bezpieczenstwu.

4. Upewnij sie, ze kabel zasilajacy stacji jest prawidtowo
podtaczony i ze urzadzenie jest zasilane.

3.3 Mapowanie

Przed pierwszym uzyciem wymagane jest wykonanie
mapowania catego domu. Przejrzyj Czynnosci kontrol-
ne przed sprzataniem i postepuj zgodnie z instrukcjami
wyswietlanymi na ekranie w aplikacji, aby przygotowac
podtoge i sprawdzi¢ urzadzenie zgodnie z wymaganiami.

1. Dotknij Rozpocznij mapowanie. Robot opusci stacje,
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1. Dotknij Rozpocznij mapowanie. Robot opusci stacje,



wykona mapowanie catego domu i po zakonczeniu
wroéci do stacji.

2. Nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami wyswie-
tlanymi w interfejsie aplikacji, aby dostosowa¢ mape
w razie potrzeby.

e < vz

© Mapping complete

{J: Interfejs aplikacji stuzy wytacznie do celéw ilustra-
cyjnych.

wykona mapowanie catego domu i po zakonczeniu
wroéci do stacji.

2. Nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami wyswie-
tlanymi w interfejsie aplikacji, aby dostosowa¢ mape
w razie potrzeby.

e Cvantz

£ Interfejs aplikacji stuzy wytacznie do celéw ilustra-
cyjnych.
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3.4 Czyszczenie
1. Wybierz zadanie sprzatania

W aplikacji dostepne sa domysine zadania czysz-
czenia. Dotknij dowolne zadanie, aby wyswietli¢
szczegoly.

Uzyskaj dostep do strony ze szczegétowymi informa-
cjami dotyczacymi jednorazowego czyszczenia, wybie-
rajgc opcje: obraz produktu (A), pasek stanu (B) lub
Wejdz do urzadzenia na ekranie gtéwnym.

= ROMO o ©

Entor Dovica >
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2. Wybierz obszar do wyczyszczenia

Posprzataj pojedyncze pomieszczenia lub dotknij
Wybierz wszystkie, aby posprzata¢ wszystkie pomiesz-
czenia.

Aby posprzatac¢ okreslony obszar, dotknij Dodaj, aby
wybra¢ dodatkowy obszar do sprzatania.

< One-Time Cleaning (=N

R
&
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wybra¢ dodatkowy obszar do sprzatania.
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3. Ustaw parametry

Dotknij ikone stacji g, aby wprowadzi¢ ustawienia
funkcji, takich jak czyszczenie naktadki mopujacej,
oproéznianie pojemnika na kurz i suszenie.

W trybie czyszczenia 3% mozesz ustawi¢ moc ssania
i metody czyszczenia dla poszczegélnych pomieszczen.

X Przy pierwszym sprzataniu wybierz tryb Odkurza-
nie, a nastepnie mopowanie jako zalecany przebieg
pracy w celu uzyskania optymalnej skutecznosci
sprzatania.

Dotknij (), aby dostosowac inne funkcje.
4. Rozpocznij czyszczenie
Dotknij Rozpocznij czyszczenie. Robot opusci stacje

i rozpocznie sprzatanie. Podczas sprzgtania mozna
dostosowac zakres, dodajgc lub pomijajgc obszary.

3. Ustaw parametry

Dotknij ikone stacji E aby wprowadzi¢ ustawienia
funkcji, takich jak czyszczenie naktadki mopujacej,
oproéznianie pojemnika na kurz i suszenie.

W trybie czyszczenia 32 mozesz ustawi¢ moc ssania
i metody czyszczenia dla poszczegdlnych pomieszczen.

Q Przy pierwszym sprzgtaniu wybierz tryb Odkurza-
nie, a nastepnie mopowanie jako zalecany przebieg
pracy w celu uzyskania optymalnej skutecznosci
sprzatania.

Dotknij (), aby dostosowac inne funkcje.
4. Rozpocznij czyszczenie
Dotknij Rozpocznij czyszczenie. Robot opusci stacje

i rozpocznie sprzatanie. Podczas sprzatania mozna
dostosowac zakres, dodajgc lub pomijajgc obszary.



< One-Time Cleaning [ ®

5. Wyswietl raport sprzatania

Po zakonczeniu zadania raport sprzgtania pojawi sie
na ekranie.

Jesli zadanie sprzatania zakonhczy sie niespodzie-
wanie, mozna wyswietli¢ raport sprzgtania w menu

Ustawienia urzadzenia > Historia sprzatania.

Dotknij (2), aby wyswietli¢ instrukcje mapy.

< One-Time Cleaning [ ®
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X Cleaning Report ]

Custom Cleaning

O 20028 Taone

3.5 Asystent gtosowy

Asystenta gtosowego mozna uruchomi¢ dwiema meto-
dami:

. Reczna aktywacja
Po wigczeniu zasilania i zadokowaniu robota przy-

trzymaj przycisk zasilania stacji przez 3 sekundy,
aby wiaczy¢ Asystenta gtosowego.

© 2025 DJl Wszelkie prawa zastrzezone 1
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. Aktywacja gtosowa

Otworz aplikacje D)l Home, przejdz do Ustawienia
urzadzenia > Asystent glosowy i wigcz Aktywacje
glosowa. Powiedz ,OK ROMO", aby wybudzi¢ robo-
ta i wydawac polecenia do wykonania zadan.

Mozesz wyswietli¢ dostepne polecenia gtosowe
oraz przejrzec historie wydawanych polecer w in-
terfejsie asystenta gtosowego.

X+« Tafunkdja jest obecnie niedostepna w nie-
ktérych krajach/regionach. Prosimy poczekac
na nadchodzacg aktualizacje oprogramowania
uktadowego.

3.6 Zaawansowane operacje
Obstugiwane sg zaawansowane funkgcje, takie jak:

+ Blokada rodzicielska
* Przycisk Start do przydziatu zadania

elkie prawa zastrzezone
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+ Zaplanowane zadanie

+ Ustawienia dotyczace dywanu
» Wykrywanie kliféw

* Roztwor czyszczacy

+ Zadanie niestandardowe

+ Zdalne wideo

Kliknij tacze lub zeskanuj kod QR, aby obejrze¢ samo-
uczek: DJl ROMO | Zaawansowane operacje

https://www.romo.tech/romo/video

+ Zaplanowane zadanie

+ Ustawienia dotyczace dywanu
» Wykrywanie kliféw

* Roztwor czyszczacy

+ Zadanie niestandardowe

+ Zdalne wideo

Kliknij tacze lub zeskanuj kod QR, aby obejrze¢ samo-
uczek: DJl ROMO | Zaawansowane operacje

https://www.romo.tech/romo/video
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4 Konserwacja
4.1 Cykl konserwacji

Cykle konserwacji mogg ulec zmianie. Zapoznaj sie z cy-
klem konserwacji wyswietlonym w aplikacji DJI Home.

Urzadzenie Komponent Cykl wymiany lub
konserwacji
Robot Szczotka Wymien co 300 godzin
rolkowa pracy*

Filtr o wysokiej
wydajnosci

Wyczy$¢ lub wymien
co 180 godzin pracy

Szczotka boczna | Wymien co 180 godzin pracy

Naktadka Wymien co 120 godzin pracy
mopujaca
Wbudowany Podczas przechowywania
akumulator przez kilka miesiecy przy

odtgczonej stacji bazowej:
taduj urzadzenie co 3

miesigce.
Stacja Worek na kurz Wymien co 60 godzin
bazowa roboczych
24 202 elkie prawa ezone
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4 Konserwacja
4.1 Cykl konserwacji

Cykle konserwacji mogg ulec zmianie. Zapoznaj sie z cy-
klem konserwacji wyswietlonym w aplikacji DJI Home.

Urzadzenie Komponent Cykl wymiany lub
konserwacji
Robot Szczotka Wymien co 300 godzin
rolkowa pracy*

Filtr o wysokiej
wydajnosci

Wyczy$¢ lub wymien
co 180 godzin pracy

Szczotka boczna | Wymien co 180 godzin pracy

Naktadka Wymien co 120 godzin pracy
mopujaca
Whbudowany Podczas przechowywania
akumulator przez kilka miesiecy przy

odtgczonej stacji bazowej:
taduj urzadzenie co 3

miesigce.
Stacja Worek na kurz Wymien co 60 godzin
bazowa roboczych

* Jedli zanieczyszczenia spowodujg zablokowanie szczot-
ki rolkowej, natychmiast jg wymien.

4.2 Instrukcje dotyczace konserwacji

Dotknij tacza lub zeskanuj kod QR, aby obejrze¢ samo-
uczek: DJ ROMO | Konserwacja komponentéw

https://www.romo.tech/romo/video

* Jedli zanieczyszczenia spowodujg zablokowanie szczot-
ki rolkowej, natychmiast jg wymien.

4.2 Instrukcje dotyczace konserwacji

Dotknij tacza lub zeskanuj kod QR, aby obejrze¢ samo-
uczek: DJ ROMO | Konserwacja komponentéw

https://www.romo.tech/romo/video




Szczotka rolkowa

Usun ostone szczotki i stare szczotki

Zainstaluj nowe szczotki i ponownie zat6z ostone
szczotki

Szczotka rolkowa

Usun ostone szczotki i stare szczotki

Zainstaluj nowe szczotki i ponownie zat6z ostone
szczotki

DJI ROMO - Instrukcja obstugi

/N Unikaj przycigcia szczotki bocznej podczas ponow-
nego montazu ostony szczotki.

Filtr wysokiej wydajnosci

Worek na kurz

Worek na kurz jednorazowego uzytku przeznaczony jest
do jednokrotnego uzycia. Wyrzu¢ zuzyty worek i zat6z
nowy do stacji zgodnie z ilustracja.
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/N Unikaj przyciecia szczotki bocznej podczas ponow-
nego montazu ostony szczotki.

Filtr wysokiej wydajnosci

Worek na kurz

Worek na kurz jednorazowego uzytku przeznaczony jest
do jednokrotnego uzycia. Wyrzu¢ zuzyty worek i zat6z
nowy do stacji zgodnie z ilustracja.
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Szczotka boczna

Zamontuj lewe i prawe szczotki boczne zgodnie z ilustra-

cja. Upewnij sie, ze kierunek wtosia jest prawidtowy.

26 © 2025 DJl Wszelkie prawa zastrzezone

DJI ROMO - Instrukcja obstugi

Szczotka boczna

Zamontuj lewe i prawe szczotki boczne zgodnie z ilustra-

cja. Upewnij sie, ze kierunek wtosia jest prawidtowy.
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Naktadka mopujaca

S

4.3 Aktualizacja oprogramowania
sprzetowego

PrzejdZz do menu Ustawienia urzadzenia Aktualizacja
oprogramowania i wigcz automatyczng aktualizacje.

Nowe oprogramowanie sprzetowe zostanie automatycz-

nie zainstalowane, gdy bedzie dostepne.

Naktadka mopujaca

770 AN
NN

@

4.3 Aktualizacja oprogramowania
sprzetowego

PrzejdZ do menu Ustawienia urzadzenia Aktualizacja
oprogramowania i wigcz automatyczng aktualizacje.

Nowe oprogramowanie sprzetowe zostanie automatycz-

nie zainstalowane, gdy bedzie dostepne.
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4.4 Najczesciej zadawane pytania

Przejdz do ponizszego tacza, aby uzyska¢ odpowiedzi na
najczesciej zadawane pytania dotyczace produktu:

https://www.romo.tech/romo/faq
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4.4 Najczesciej zadawane pytania

Przejdz do ponizszego acza, aby uzyska¢ odpowiedzi na
najczesciej zadawane pytania dotyczace produktu:

https://www.romo.tech/romo/faq
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5 Zatacznik
5.1 Tryb czuwania

. Tryb czuwania z potgczeniem sieciowym (moc
wyjsciowa: < 2 W)

1. Upewnij sie, ze robot i stacja sg sparowane,
potaczone z siecig, a urzadzenie jest w stanie
spoczynku (nie trwa sprzatanie, aktualizacja
ani inne zadania).

2. Wylacz Aktywacje gtosowa oraz Aktywacje
reczng w Ustawieniach urzadzenia.

3. Zamknij aplikacje DJI Home catkowicie.
Urzadzenie automatycznie przejdzie w stan
czuwania w trybie potaczenia z siecig po 10
sekundach.

L= Wyjdz z tego trybu, otwierajac aplikacje DJI Home,
naciskajgc przycisk start na stacji lub delikatnie
dotykajac korpusu robota.

5 Zatacznik
5.1 Tryb czuwania

. Tryb czuwania z potgczeniem sieciowym (moc
wyjsciowa: < 2 W)

1. Upewnij sie, ze robot i stacja sg sparowane,
potgczone z siecig, a urzadzenie jest w stanie
spoczynku (nie trwa sprzatanie, aktualizacja
ani inne zadania).

2. Wylacz Aktywacje gtosowa oraz Aktywacje
reczng w Ustawieniach urzadzenia.

3. Zamknij aplikacje DJI Home catkowicie.
Urzadzenie automatycznie przejdzie w stan
czuwania w trybie potaczenia z siecig po 10
sekundach.

Q Wyjdz z tego trybu, otwierajagc aplikacje DJI Home,
naciskajgc przycisk start na stacji lub delikatnie
dotykajac korpusu robota.
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Tryb czuwania offline (moc wyjsciowa: < 0,5 W)

W Ustawieniach urzadzenia przejdz do Informacje
o urzadzeniu > Wytaczenie zasilania, aby wigczy¢ tryb
czuwania offline.

Naciénij przycisk Start stacji, aby wyjs$¢ z tego trybu.
5.2 Dane techniczne

ROMO A:

Robot sprzatajacy

Model: CR8E

Wymiary (szerokos¢ x gtebokos$¢ x wysokos¢): 351 x 351
x 98 mm

Waga: 4,4 kg

Kolor: Przezroczysty

Sita ssania: 25000 Pa

Pojemnos¢ zbiornika na kurz: 260 ml

Akumulator: Pojemno$¢: 5000 mAh / Energia: 72 Wh
Napiecie znamionowe: 14,4V

Wejécie znamionowe: 20 V

Czas pracy: Do ok. 3 h

2025 DJI Wszelkie prawa

29

DJI ROMO - Instrukcja obstugi

Tryb czuwania offline (moc wyjéciowa: < 0,5 W)

W Ustawieniach urzadzenia przejdz do Informacje
o urzadzeniu > Wytgczenie zasilania, aby wigczy¢ tryb
czuwania offline.

Nacisnij przycisk Start stacji, aby wyjs¢ z tego trybu.
5.2 Dane techniczne

ROMO A:

Robot sprzatajacy

Model: CR8E

Wymiary (szerokos$¢ x gtebokos$¢ x wysokos¢): 351 x 351
x 98 mm

Waga: 4,4 kg

Kolor: Przezroczysty

Sita ssania: 25000 Pa

Pojemnos¢ zbiornika na kurz: 260 ml

Akumulator: Pojemnos$¢: 5000 mAh / Energia: 72 Wh
Napiecie znamionowe: 14,4V

Wejscie znamionowe: 20 V

Czas pracy: Do ok.3 h
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*Zmierzono w temperaturze pokojowej 25°C podczas
pracy wytacznie w trybie odkurzania (Quiet Mode), od
100% do 12% natadowania akumulatora. Rzeczywisty
czas pracy moze sie rézni¢ w zaleznos$ci od Srodowiska,
sposobu uzytkowania i wersji oprogramowania.
Moc tadowania: 55 W
Moc nadajnika Wi-Fi (EIRP):

2,4000 GHz - 2,4835 GHz: < 20 dBm (CE)

5,150 GHz - 5,350 GHz: < 23 dBm (CE)

5,470 GHz - 5,725 GHz: < 23 dBm (CE)

5,725 GHz - 5,835 GHz: < 14 dBm (CE)
*Zakres dozwolonych czestotliwosci rézni sie w za-
leznosci od kraju i regionu. Szczegétowe informacje
znajdziesz w lokalnych przepisach i regulacjach.
Protokét Wi-Fi: 802.11b/g/n, 802.11a/n/ac
Protokoét Bluetooth: Bluetooth 5.0
Moc nadajnika Bluetooth (EIRP): 2,4000-2,4835
GHz: <10 dBm
Czas tadowania: Ok. 2,5 h
*Zmierzono w warunkach laboratoryjnych w tempe-
raturze pokojowej 25°C. Czas tadowania od 0% do
100% z robotem w stacji bazowej i wytgczong funkcjg
suszenia.
Rzeczywisty czas moze sig rézni¢ w zaleznosci od Srodo-
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Protokét Wi-Fi: 802.11b/g/n, 802.11a/n/ac
Protokét Bluetooth: Bluetooth 5.0
Moc nadajnika Bluetooth (EIRP): 2,4000-2,4835
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*Zmierzono w warunkach laboratoryjnych w tempe-
raturze pokojowej 25°C. Czas tadowania od 0% do
100% z robotem w stacji bazowej i wylgczong funkcjg
suszenia.
Rzeczywisty czas moze sie rézni¢ w zaleznosci od $rodo-
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wiska, sposobu uzytkowania i wersji oprogramowania.

Stacja dokujgca
Model: CS8F
Wymiary (szeroko$¢ x gtebokos¢ x wysokos$¢): 453 x 425
x 440 mm
Waga: 10 kg
Kolor: Biaty
Srodek dezodoryzujacy do podtdg: Nie
Dezynfekcja worka na kurz $wiattem UV: Nie
Pojemnos¢ zbiornika:

Zbiornik na czystg wode: 4 |

Zbiornik na brudng wode: 3,2 |
Pojemnos$¢ worka na kurz: 2,4 1
Wejécie znamionowe: 220-240 V, 50-60 Hz
Wyjscie znamionowe: 20 V3 A
Moc znamionowa:
tadowanie: 55 W
Suszenie i tadowanie: 110 W
Opréznianie pojemnika na kurz: 635 W
Czyszczenie gorgcg wodg: 1100 W
Protokét Bluetooth: Bluetooth 5.1
Moc nadajnika Bluetooth (EIRP):
2,4000 GHz - 2,4835 GHz: <10 dBm

wiska, sposobu uzytkowania i wersji oprogramowania.

Stacja dokujaca
Model: CS8F
Wymiary (szeroko$¢ x gteboko$¢ x wysokos$¢): 453 x 425
x 440 mm
Waga: 10 kg
Kolor: Biaty
Srodek dezodoryzujacy do podtég: Nie
Dezynfekcja worka na kurz $wiattem UV: Nie
Pojemnos¢ zbiornika:

Zbiornik na czystg wodg: 4 |

Zbiornik na brudng wode: 3,2 |
Pojemnos$¢ worka na kurz: 2,4 1
Wejécie znamionowe: 220-240 V, 50-60 Hz
Wyjscie znamionowe: 20 V 3 A
Moc znamionowa:
tadowanie: 55 W
Suszenie i tadowanie: 110 W
Oproéznianie pojemnika na kurz: 635 W
Czyszczenie goracg wodg: 1100 W
Protokét Bluetooth: Bluetooth 5.1
Moc nadajnika Bluetooth (EIRP):
2,4000 GHz - 2,4835 GHz: <10 dBm



*Zakres dozwolonych czestotliwosci rézni sie w za-
leznosci od kraju i regionu. Szczeg6towe informacje
znajdziesz w lokalnych przepisach i regulacjach.
Temperatura robocza: Od 0°C do 40°C
Temperatura tadowania: Od 5°C do 40°C

ROMO P:

Robot sprzatajacy

Model: CR8E

Wymiary (szerokos$¢ x gteboko$¢ x wysokos$¢): 351 x 351
x 98 mm

Waga: 4,4 kg

Kolor: Przezroczysty

Sita ssania: 25000 Pa

Pojemnos¢ zbiornika na kurz: 260 ml

Akumulator: Pojemnos¢: 5000 mAh / Energia: 72 Wh
Napiecie znamionowe: 14,4V

Wejscie znamionowe: 20 V

Czas pracy: Do ok.3 h

*Zmierzono w temperaturze pokojowej 25°C podczas
pracy wytgcznie w trybie odkurzania (Quiet Mode), od
100% do 12% natadowania akumulatora. Rzeczywisty
czas pracy moze sie rézni¢ w zaleznosci od $rodowiska,

*Zakres dozwolonych czestotliwosci rézni sie w za-
leznosci od kraju i regionu. Szczegétowe informacje
znajdziesz w lokalnych przepisach i regulacjach.
Temperatura robocza: Od 0°C do 40°C
Temperatura tadowania: Od 5°C do 40°C
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Robot sprzatajacy
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Wymiary (szerokos$¢ x gteboko$¢ x wysokos$¢): 351 x 351
X 98 mm

Waga: 4,4 kg

Kolor: Przezroczysty

Sita ssania: 25000 Pa

Pojemnos¢ zbiornika na kurz: 260 ml

Akumulator: Pojemno$¢: 5000 mAh / Energia: 72 Wh
Napiecie znamionowe: 14,4V

Wejscie znamionowe: 20 V

Czas pracy: Do ok. 3 h

*Zmierzono w temperaturze pokojowej 25°C podczas
pracy wytgcznie w trybie odkurzania (Quiet Mode), od
100% do 12% natadowania akumulatora. Rzeczywisty
czas pracy moze sie rézni¢ w zaleznosci od Srodowiska,
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sposobu uzytkowania i wersji oprogramowania.
Moc tadowania: 55 W
Moc nadajnika Wi-Fi (EIRP):

2,4000 GHz - 2,4835 GHz: < 20 dBm (CE)

5,150 GHz - 5,350 GHz: < 23 dBm (CE)

5,470 GHz - 5,725 GHz: < 23 dBm (CE)

5,725 GHz - 5,835 GHz: < 14 dBm (CE)
*Zakres dozwolonych czestotliwosci rézni sie w za-
leznosci od kraju i regionu. Szczegétowe informacje
znajdziesz w lokalnych przepisach i regulacjach.
Protokdét Wi-Fi: 802.11b/g/n, 802.11a/n/ac
Protokét Bluetooth: Bluetooth 5.0
Moc nadajnika Bluetooth (EIRP): 2,4000-2,4835 GHz:
<10 dBm
Czas tadowania: Ok. 2,5 h
*Zmierzono w warunkach laboratoryjnych w tempe-
raturze pokojowej 25°C. Czas tadowania od 0% do
100% z robotem w stacji bazowej i wytaczong funkcjg
suszenia.
Rzeczywisty czas moze sig r6zni¢ w zaleznosci od Srodo-
wiska, sposobu uzytkowania i wersji oprogramowania.

Stacja dokujgca
Model: CS8E
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sposobu uzytkowania i wersji oprogramowania.
Moc tadowania: 55 W
Moc nadajnika Wi-Fi (EIRP):

2,4000 GHz - 2,4835 GHz: < 20 dBm (CE)

5,150 GHz - 5,350 GHz: < 23 dBm (CE)

5,470 GHz - 5,725 GHz: < 23 dBm (CE)

5,725 GHz - 5,835 GHz: < 14 dBm (CE)
*Zakres dozwolonych czestotliwosci rézni sie w za-
leznosci od kraju i regionu. Szczegétowe informacje
znajdziesz w lokalnych przepisach i regulacjach.
Protokét Wi-Fi: 802.11b/g/n, 802.11a/n/ac
Protokét Bluetooth: Bluetooth 5.0
Moc nadajnika Bluetooth (EIRP): 2,4000-2,4835 GHz:
<10dBm
Czas tadowania: Ok. 2,5 h
*Zmierzono w warunkach laboratoryjnych w tempe-
raturze pokojowej 25°C. Czas tadowania od 0% do
100% z robotem w stacji bazowej i wytagczong funkcjg
suszenia.
Rzeczywisty czas moze sie r6zni¢ w zaleznosci od Srodo-
wiska, sposobu uzytkowania i wersji oprogramowania.

Stacja dokujaca
Model: CS8E
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Wymiary (szeroko$¢ x gtebokos¢ x wysokos$¢): 453 x 425
x 440 mm

Waga: 10 kg

Kolor: Przezroczysty

Srodek dezodoryzujacy do podtég: Tak

Dezynfekcja worka na kurz $wiattem UV: Tak
Pojemnosc¢ zbiornika: Zbiornik na czysta wode: 41/
Zbiornik na brudng wode: 3,2 |

Pojemnos$¢ worka na kurz: 2,4 1

Wejécie znamionowe: 220-240 V, 50-60 Hz

Wyjscie znamionowe: 20 V 3 A

Moc znamionowa:

tadowanie: 55 W

Suszenie i tadowanie: 110 W

Opréznianie pojemnika na kurz: 635 W
Czyszczenie goracg woda: 1100 W

Protokét Bluetooth: Bluetooth 5.1

Moc nadajnika Bluetooth (EIRP): 2,4000 GHz - 2,4835
GHz: <10 dBm

*Zakres dozwolonych czestotliwosci rézni sie w za-
leznosci od kraju i regionu. Szczeg6towe informacje
znajdziesz w lokalnych przepisach i regulacjach.
Temperatura robocza: Od 0°C do 40°C
Temperatura tadowania: Od 5°C do 40°C
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Wymiary (szerokos$¢ x gtebokos¢ x wysokos$¢): 453 x 425
x 440 mm

Waga: 10 kg

Kolor: Przezroczysty

Srodek dezodoryzujacy do podtég: Tak

Dezynfekcja worka na kurz $wiatlem UV: Tak
Pojemnos¢ zbiornika: Zbiornik na czystg wode: 4 1/
Zbiornik na brudng wode: 3,2 |

Pojemnos$¢ worka na kurz: 2,4 |

Wejécie znamionowe: 220-240 V, 50-60 Hz

Wyjscie znamionowe: 20 V 3 A

Moc znamionowa:

tadowanie: 55 W

Suszenie i tadowanie: 110 W

Oproéznianie pojemnika na kurz: 635 W
Czyszczenie goracg wodg: 1100 W

Protokét Bluetooth: Bluetooth 5.1

Moc nadajnika Bluetooth (EIRP): 2,4000 GHz - 2,4835
GHz: <10 dBm

*Zakres dozwolonych czestotliwosci rézni sie w za-
leznosci od kraju i regionu. Szczegétowe informacje
znajdziesz w lokalnych przepisach i regulacjach.
Temperatura robocza: Od 0°C do 40°C
Temperatura tadowania: Od 5°C do 40°C
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ROMO s:

Robot sprzatajacy

Model: CR8F

Wymiary (szeroko$¢ x gtebokos$¢ x wysokos$¢): 351 x 351
x 98 mm

Waga: 4,4 kg

Kolor: Biaty

Sita ssania: 25000 Pa

Pojemnos¢ zbiornika na kurz: 260 ml

Akumulator: Pojemno$¢: 5000 mAh / Energia: 72 Wh
Napiecie znamionowe: 14,4V

Wejécie znamionowe: 20 V

Czas pracy: Do ok.3 h

*Zmierzono w temperaturze pokojowej 25°C podczas
pracy wytacznie w trybie odkurzania (Quiet Mode), od
100% do 12% natadowania akumulatora. Rzeczywisty
czas pracy moze sie rézni¢ w zaleznos$ci od Srodowiska,
sposobu uzytkowania i wersji oprogramowania.

Moc tadowania: 55 W

Moc nadajnika Wi-Fi (EIRP):

2,4000 GHz - 2,4835 GHz: < 20 dBm (CE)

5,150 GHz - 5,350 GHz: < 23 dBm (CE)

ROMO s:

Robot sprzatajacy

Model: CR8F

Wymiary (szeroko$¢ x gtebokos$¢ x wysokos$¢): 351 x 351
x 98 mm

Waga: 4,4 kg

Kolor: Biaty

Sita ssania: 25000 Pa

Pojemnos¢ zbiornika na kurz: 260 ml

Akumulator: Pojemnos$¢: 5000 mAh / Energia: 72 Wh
Napiecie znamionowe: 14,4V

Wejscie znamionowe: 20 V

Czas pracy: Dook.3 h

*Zmierzono w temperaturze pokojowej 25°C podczas
pracy wytgcznie w trybie odkurzania (Quiet Mode), od
100% do 12% natadowania akumulatora. Rzeczywisty
czas pracy moze sie r6zni¢ w zaleznosci od $rodowiska,
sposobu uzytkowania i wersji oprogramowania.

Moc tadowania: 55 W

Moc nadajnika Wi-Fi (EIRP):

2,4000 GHz - 2,4835 GHz: < 20 dBm (CE)

5,150 GHz - 5,350 GHz: < 23 dBm (CE)



5,470 GHz - 5,725 GHz: < 23 dBm (CE)

5,725 GHz - 5,835 GHz: < 14 dBm (CE)

*Zakres dozwolonych czestotliwosci rézni sie w za-
leznosci od kraju i regionu. Szczegétowe informacje
znajdziesz w lokalnych przepisach i regulacjach.
Protokét Wi-Fi: 802.11b/g/n, 802.11a/n/ac

Protokét Bluetooth: Bluetooth 5.0

Moc nadajnika Bluetooth (EIRP): 2,4000-2,4835 GHz:
<10 dBm

Czas tadowania: Ok. 2,5 h

*Zmierzono w warunkach laboratoryjnych w tempe-
raturze pokojowej 25°C. Czas tadowania od 0% do
100% z robotem w stacji bazowej i wytaczong funkcjg
suszenia.

Rzeczywisty czas moze sie rézni¢ w zaleznosci od Srodo-
wiska, sposobu uzytkowania i wersji oprogramowania.

Stacja dokujaca

Model: CS8F

Wymiary (szeroko$¢ x gtebokos¢ x wysokos¢): 453 x 425
x 440 mm

Waga: 10 kg

Wyglad: Biaty

Srodek dezodoryzujacy do podtég: Nie

5,470 GHz - 5,725 GHz: < 23 dBm (CE)

5,725 GHz - 5,835 GHz: < 14 dBm (CE)

*Zakres dozwolonych czestotliwosci rézni sie w za-
leznosci od kraju i regionu. Szczegétowe informacje
znajdziesz w lokalnych przepisach i regulacjach.
Protokét Wi-Fi: 802.11b/g/n, 802.11a/n/ac

Protokét Bluetooth: Bluetooth 5.0

Moc nadajnika Bluetooth (EIRP): 2,4000-2,4835 GHz:
<10dBm

Czas tadowania: Ok. 2,5 h

*Zmierzono w warunkach laboratoryjnych w tempe-
raturze pokojowej 25°C. Czas tadowania od 0% do
100% z robotem w stacji bazowej i wytaczona funkcjg
suszenia.

Rzeczywisty czas moze sie r6zni¢ w zaleznosci od Srodo-
wiska, sposobu uzytkowania i wersji oprogramowania.

Stacja dokujaca

Model: CS8F

Wymiary (szerokos$¢ x gteboko$¢ x wysokos$¢): 453 x 425
x 440 mm

Waga: 10 kg

Wyglad: Biaty

Srodek dezodoryzujacy do podtdg: Nie

DJI ROMO - Instrukcja obstugi

Dezynfekcja worka na kurz $wiattem UV: Nie
Pojemnos¢ zbiornika:

Zbiornik na czystg wode: 4 |

Zbiornik na brudng wode: 3,2 |
Pojemnos¢ worka na kurz: 2,4 |
Wejscie znamionowe: 220-240 V, 50-60 Hz
Wyjscie znamionowe: 20 V3 A
Moc znamionowa:
tadowanie: 55 W
Suszenie i tadowanie: 110 W
Oproéznianie pojemnika na kurz: 635 W
Czyszczenie gorgcg wodg: 1100 W
Protokét Bluetooth: Bluetooth 5.1
Moc nadajnika Bluetooth (EIRP): 2,4000 GHz - 2,4835
GHz: <10 dBm
*Zakres dozwolonych czestotliwosci rézni sie w za-
leznosci od kraju i regionu. Szczegétowe informacje
znajdzjesz w lokalnych przepisach i regulacjach.
Temperatura robocza: Od 0°C do 40°C
Temperatura tadowania: Od 5°C do 40°C
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DJI ROMO - Instrukcja obstugi

Dezynfekcja worka na kurz $wiattem UV: Nie
Pojemnos¢ zbiornika:

Zbiornik na czystg wode: 4 |

Zbiornik na brudng wode: 3,2 |
Pojemno$¢ worka na kurz: 2,4 |
Wejscie znamionowe: 220-240 V, 50-60 Hz
Wyjscie znamionowe: 20 V 3 A
Moc znamionowa:
tadowanie: 55 W
Suszenie i tadowanie: 110 W
Oproznianie pojemnika na kurz: 635 W
Czyszczenie gorgcg woda: 1100 W
Protokét Bluetooth: Bluetooth 5.1
Moc nadajnika Bluetooth (EIRP): 2,4000 GHz - 2,4835
GHz: <10 dBm
*Zakres dozwolonych czestotliwosci rézni sie w za-
leznosci od kraju i regionu. Szczegétowe informacje
znajdzjesz w lokalnych przepisach i regulacjach.
Temperatura robocza: Od 0°C do 40°C
Temperatura tadowania: Od 5°C do 40°C
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DJI ROMO - Instrukcja obstugi
UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

SZ DJI Technology Co., Ltd niniejszym os$wiadcza,
ze typ urzadzenia radiowego [Robot sprzatajacy DJI
ROMO] jest zgodny z dyrektywg 2014/53/UE. Petny
tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod
nastepujgcym adresem internetowym:
https://files.innpro.pl/dji

Adres producenta: Lobby of T2, DJI Sky City, No. 53
Xianyuan Road, Xili Community, Xili Street, Nanshan
District, 518055 Shenzhen, Chiny

Podmiot odpowiedzialny w UE:
DJI Europe B.V.

LA 2992
24569 Barendrecht,
Holandia
dealer.nl@dji.com Dane dotyczace akumulatora:
Typ: akumulator litowo-polimerowy (Li-po)
Waga netto: 0,4 kg
Pojemnos$¢: 5000 mAh
Moc: 0,072 kWh
34 2025 DJI Wszelkie prawa

DJI ROMO - Instrukcja obstugi
UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

SZ DJI Technology Co., Ltd niniejszym o$wiadcza,
ze typ urzadzenia radiowego [Robot sprzatajgcy DJI
ROMOQ] jest zgodny z dyrektywg 2014/53/UE. Petny
tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod
nastepujgcym adresem internetowym:
https://files.innpro.pl/dji

Adres producenta: Lobby of T2, DJI Sky City, No. 53
Xianyuan Road, Xili Community, Xili Street, Nanshan
District, 518055 Shenzhen, Chiny

Podmiot odpowiedzialny w UE:

DJI Europe B.V.

LA 2992

24569 Barendrecht,

Holandia

dealer.nl@dji.com Dane dotyczace akumulatora:

Typ: akumulator litowo-polimerowy (Li-po)
Waga netto: 0,4 kg

Pojemnos¢: 5000 mAh

Moc: 0,072 kWh
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cip
WARUNKI GWARANC])I PRODUKTOW MARKI DJI

Gwarant:
SZ DJI TECHNOLOGY CO.,, LTD.
Lobby of T2, DJI Sky City, No. 53 Xianyuan Road, Xili Community, Xili Street, Nanshan District, Shenzhen, Chiny

Dystrybutor:
INNPRO Robert Btedowski Sp. z 0.0. z siedzibg w Rybniku, ul, Rudzka 65C, 44-200 Rybnik,
Dystrybutor produktéw DJI na terenie Polski.

1. Gwarancjg objete sg nastepujgce produkty marki DJI (,Produkty”), pochodzace z dystrybucji realizowanej na tere-
nie Polski przez Dystrybutora, ktérych okres gwarancji wynosi:

a) Drony, kamery, gimbale - 24 miesigce od daty sprzedazy (zgodnie z datg na dowodzie zakupu) lub daty aktywacji,
w zaleznosci od tego, co nastgpito szybciej.

b) Akumulatory - 12 miesiecy od daty sprzedazy (zgodnie z datg na dowodzie zakupu) lub aktywacji w zaleznosci

od tego, co nastgpito jako pierwsze, pod warunkiem ze szybciej nie wyczerpat sie przewidziany dla danego modelu
akumulatora limit cykli uzycia akumulatora (100, 200 lub 400 cykli uzycia). W przypadku wczesniejszego wyczerpania
limitu cykli okres gwarancji uptywa z dniem wyczerpania tego limitu. Dla wigkszosci akumulatoréw przewidziany jest
limit 200 cykli, za wyjatkiem modeli:

- Avata, Avata 2, FPV i Neo - 100 cyKkli

- DJI Focus i DJI Osmo - limit 400 cykli.

- Matrice - limit 400 cykli pod warunkiem magazynowania akumulatora przy poziomie natadowania 90% przez dtuzej
niz 120 dni.
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Akcesoria jak np. obudowy, kable czy Smigta nie podlegaja gwarancji.

2. Dystrybutor jest jednocze$nie posrednikiem w realizacji zgtoszen gwarancyjnych miedzy nabywca a Gwarantem.
3. Warunkiem przyjecia produktu do naprawy gwarancyjnej jest dostarczenie przez nabywce urzadzenia pochodza-
cego z dystrybucji INNPRO do siedziby sprzedawcy kofhcowego wraz z widocznym numerem seryjnym oraz waznym
dowodem zakupu (paragon, rachunek uproszczony, faktura VAT). Serwis gwarancyjny moze odmoéwi¢ wykonania
naprawy gwarancyjnej w przypadku stwierdzenia niezgodnosci danych zawartych w powyzszych dokumentach.

4. Gwarant zapewnia, ze kazdy zakupiony produkt marki DJI bedzie wolny od wad materiatowych i wad produk-
cyjnych podczas normalnego uzytkowania w okresie gwarancyjnym, zgodnego z opublikowanymi materiatami
dotyczacymi produktu. Materiaty opublikowane przez DJl obejmujg m.in. podrecznik uzytkownika, instrukcje obstugi,
wskazéwki bezpieczenstwa, specyfikacje, powiadomienia w aplikacji i komunikaty serwisowe.

5. Gwarancja obejmuje wytgcznie wady spowodowane wadami tkwigcymi w sprzedanym produkcie.

6. Gwarancja nie obejmuje:

- Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku niewtasciwego uzytkowania produktu, w szczegélnosci niezgodnego z in-
strukcjg obstugi badZ przepisami bezpieczenstwa.

- Mechanicznego uszkodzenia produktu i wywotanej w nim wady.

- Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku napraw wykonanych przez podmioty nieupowaznione (w tym przez nabywce).
- Uszkodzenia lub wadliwego dziatania spowodowanego niewtasciwg instalacjg urzadzen wspoétpracujacych z produktem.
- Uszkodzenia wskutek katastrofy lub obrazen od ognia spowodowanych czynnikami nieprodukcyjnymi, w tym, ale
nie wytacznie btedami operatora.

- Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami, demontazem lub otwieraniem obudowy, niezgod-
nie z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.

- Uszkodzen spowodowanych nieprawidtowg instalacja, nieprawidtowym uzytkowaniem lub dziataniem niezgodnym
z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.

- Uszkodzen spowodowanych przez nieautoryzowanego dostawce ustug.

- Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami obwodéw i niedopasowaniem lub niewtasciwym
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uzyciem akumulatora i tadowarki.

- Uszkodzen spowodowanych lotami, w ktérych nie zastosowano sie do zalecer w oficjalnych instrukcjach uzytkowania.
- Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w ztej pogodzie (np. przy silnych wiatrach, deszczu lub
burzach piaskowych itp.).

- Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w Srodowisku, w ktérym wystepujg zaktécenia elektromagne-
tyczne (tj. na obszarach wydobywczych lub w poblizu wiez transmisji radiowej, przewoddw wysokiego napiecia, stacji
energetycznych itp.).

- Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w Srodowisku, w ktérym wystepujg zaktocenia innych urza-
dzen bezprzewodowych (tj. aparatur, bezprzewodowego sygnatu wideo, sygnatu Wi-Fi itp.).

- Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu przy masie wiekszej niz bezpieczna masa startowa, ktéra
okreslono w instrukcji uzytkowania.

- Uszkodzen spowodowanych przez wymuszony lot, gdy elementy sg zuzyte lub uszkodzone.

- Uszkodzen spowodowanych przez problemy z niezawodnoscig lub kompatybilnoscig podczas korzystania z nieau-
toryzowanych czesci.

- Uszkodzen spowodowanych dziataniem urzadzenia przy stabo natadowanym lub uszkodzonym akumulatorze.

- Nieprzerwanego lub wolnego od btedéw uzytkowania produktu.

- Utraty lub uszkodzenia danych przez produkt.

- Wszystkich programéw, dostarczonych wraz z produktem lub zainstalowanych p6zniej.

- Awarii lub uszkodzen spowodowanych przez produkty stron trzecich, w tym te, ktére DJI moze dostarczy¢ lub
zintegrowac z produktem DJI na zadanie.

- Uszkodzen wynikajgcych z pomocy technicznej innej niz DJI.

- Produktéw lub czesci ze zmieniong etykietg identyfikacyjna, lub, z ktérych usunieto etykiete identyfikacyjna.

- Czesci i akcesoriow podlegajgcych normalnemu zuzyciu w czasie eksploatacji, w szczegdlnosci zarysowan, trudnych
do usuniecia zabrudzen, wytarcia napiséw, akumulatoréw itp.

- Czynnosci wymienionych w instrukcji obstugi, przeznaczonych do wykonania przez uzytkownika.
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- Uszkodzen powstatych w przypadku zdarzen losowych, takich jak pozar, powddz, przepiecia sieci energetycznej,
wytadowania elektryczne, zalanie, dziatanie srodkéw chemicznych oraz innych czynnikéw zewnetrznych, powoduja-
cych np. korozje czy plamy.

- Braku dostarczenia logéw lotu, potrzebnych do zanalizowania wypadku.

7. Gwarancja obejmuje bezptatng wymiang czesci zamiennych potrzebnych do naprawy oraz robocizne w okresie
gwarancji. Usterki ujawnione w okresie gwarancji moga by¢ usuwane tylko przez autoryzowany lub oficjalny serwis
Gwaranta w mozliwie najkrétszym terminie, nie dtuzszym niz 60 dni roboczych.

8. Czas trwania naprawy gwarancyjnej uwarunkowany jest rodzajem oraz zakresem usterek, a takze dostepnoscig
czesci serwisowych. Do czasu trwania ustugi serwisowej nie wlicza sie okresu, kiedy Gwarant nie moze podjac sie
realizacji ustugi serwisowej z przyczyn lezgcych po stronie kupujacego lub po stronie oficjalnego serwisu marki DJI.
9. W ramach napraw gwarancyjnych Gwarant realizuje naprawy sprzetu DJI posiadajgcego gwarancje DJI samodziel-
nie lub za posrednictwem oficjalnego serwisu DJI na terenie UE.

10. Klient zobowigzany jest do dostarczenia sprzetu w petni zabezpieczonego przed uszkodzeniami podczas trans-
portu, jedli zachodzi konieczno$¢ dostarczenia sprzetu do sprzedawcy. W innym przypadku ryzyko uszkodzenia
sprzetu podczas transportu ponosi klient.

11. W przypadku stwierdzenia usterki klient powinien zgtosi¢ usterke w miejscu zakupu.

12. Jezeli wysytka produktu z Serwisu do nabywcy jest realizowana za posrednictwem firmy kurierskiej, nabywca
zobowigzany jest do sprawdzenia stanu sprzetu w obecnosci przedstawiciela firmy kurierskiej, na prosbe nabywcy.
W przypadku wszelkich zastrzezen sporzgdza on protokét szkody w obecnosci kuriera.

13. Nabywcy przystuguje prawo do wymiany sprzetu na nowy, jezeli producent stwierdzi na piSmie, iz usuniecie
wady jest niemozliwe. Sprzet podlegajgcy wymianie musi by¢ kompletny. W razie dostarczenia zdekompletowanego
zestawu, koszty brakujgcego wyposazenia ponosi nabywca.

14. Jezeli zostanie ujawniona usterka w elemencie zestawu, nalezy dostarczy¢ do serwisu urzadzenie, jak i dowod
zakupu catego zestawu.
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9. W ramach napraw gwarancyjnych Gwarant realizuje naprawy sprzetu DJI posiadajgcego gwarancje DJI samodziel-
nie lub za posrednictwem oficjalnego serwisu DJI na terenie UE.

10. Klient zobowigzany jest do dostarczenia sprzetu w petni zabezpieczonego przed uszkodzeniami podczas trans-
portu, jesli zachodzi koniecznos$¢ dostarczenia sprzetu do sprzedawcy. W innym przypadku ryzyko uszkodzenia
sprzetu podczas transportu ponosi klient.

11. W przypadku stwierdzenia usterki klient powinien zgtosi¢ usterke w miejscu zakupu.

12. Jezeli wysytka produktu z Serwisu do nabywcy jest realizowana za posrednictwem firmy kurierskiej, nabywca
zobowigzany jest do sprawdzenia stanu sprzetu w obecnosci przedstawiciela firmy kurierskiej, na prosbe nabywcy.
W przypadku wszelkich zastrzezen sporzadza on protokét szkody w obecnosci kuriera.

13. Nabywcy przystuguje prawo do wymiany sprzetu na nowy, jezeli producent stwierdzi na piSmie, iz usuniecie
wady jest niemozliwe. Sprzet podlegajgcy wymianie musi by¢ kompletny. W razie dostarczenia zdekompletowanego
zestawu, koszty brakujgcego wyposazenia ponosi nabywca.

14. Jezeli zostanie ujawniona usterka w elemencie zestawu, nalezy dostarczy¢ do serwisu urzadzenie, jak i dowdéd
zakupu catego zestawu.

15. Podczas $wiadczenia ustug gwarancyjnych, Gwarant odpowiada za utrate lub uszkodzenie produktu tylko, gdy



jest on w jego posiadaniu.
16. Jesli urzadzenie ujawni wady w ciggu 7 dni od daty zakupu i zostang one potwierdzone przez Serwis, Gwarant doto-
zy wszelkich staran, aby produkt zostat wymieniony na nowy, wolny od wad w czasie 14 dni roboczych w ramach gwa-
rancji DOA. Gwarant zastrzega sobie prawo do odmowy realizacji wymiany DOA w przypadku brakéw magazynowych.
17. Ustuga gwarancji DOA nie zostanie zrealizowana, jesli:
Produkt zostat dostarczony do Gwaranta po ponad 7 dniach kalendarzowych od jego zakupu. Dowéd zakupu, para-
gony lub faktury nie zostaty dostarczone razem z urzgdzeniem, lub istnieje podejrzenie, ze zostaty sfatszowane lub
przerobione. Produkt dostarczany do Gwaranta w celu wymiany nie obejmuje wszystkich oryginalnych akcesoriéw,
dodatkéw i opakowan lub zawiera przedmioty uszkodzone z winy uzytkownika. Po przeprowadzeniu wszystkich
odpowiednich testow przez Gwaranta, produkt nie bedzie zawierat zadnych wad. Jakiekolwiek btedy lub uszkodzenie
produktu spowodowane bedg przez nieautoryzowane uzycie lub modyfikacje produktu, takich jak ekspozycja na
wilgo¢, wprowadzanie ciat obcych (wody, oleju, piaskuy, itd.) lub niewtasciwego montazu lub eksploatacji. Etykiety pro-
duktéw, numery seryjne, znaki wodne itp. wykazujg oznaki sabotazu lub zmiany. Uszkodzenia sg spowodowane przez
niekontrolowane czynniki zewnetrzne, w tym pozary, powodzie, silne wiatry lub uderzenia pioruna.
18. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za:
Utrate lub ujawnienie jakichkolwiek danych w tym informacji poufnych, informacji zastrzezonych lub informacji
osobistych zawartych w produkcie. Obrazenia ciata (w tym $mier¢), szkody majgtkowe, osobiste lub materialne spo-
wodowane uzyciem produktu niezgodnie z instrukcjg obstugi. Skutki prawne i inne nastepstwa wywotane niedosto-
sowaniem uzytkownika do przepiséw prawa na terenie Polski i innych krajéw.
19. Gwarancja nie wylacza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien kupujacego wynikajacych z przepiséw o rekoj-
mi za wady rzeczy sprzedanej w przypadku, kiedy nabywca jest konsumentem. Jesli kupujacy jest przedsiebiorca,
rekojmia zostaje wykluczona zgodnie z art. 558 § 1 Kodeksu Cywilnego.
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Ochrona Srodowiska

A

C€

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywg Unii Europejskiej, nie moze by¢
umieszczany tacznie z innymi odpadami komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiérce i recyklin-
gowi w wyznaczonych punktach. Zapewniajgc jego prawidtowe usuwanie, zapobiega potencjalnym,
negatywnym konsekwencjom dla srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania
zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujacymi przepisami ochrony Srodowiska dotyczacy-
mi usuwania odpadéw. Szczegétowe informacje na ten temat mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim,
zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w ktérym produkt zostat zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejécia Unii Europejskiej (UE), dotyczacych
zagadnien zwigzanych z bezpieczeristwem uzytkowania, ochrony zdrowia i ochrony srodowiska,
okreslajacych zagrozenia, ktére powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.

Tre$¢ ta moze ulec zmianie bez powiadomienia.

Pobierz najnowsza wersje z

DJI'i DJI ROMO sg znakami towarowymi firmy DJI.

https://www.romo.tech/romo/downloads Copyright © 2025 DJI Wszelkie prawa zastrzezone.
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